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About this Document

This document is the original mounting instruction.

1.1 Documentations for the MELSEC-WS system

This manual describes the mounting of the CPU module WS0-CPUO/WS0-
CPU1 and the extension module WS0-XTIO/WS0-XTDI of a MELSEC-WS safety
control system.

Mounting of the MELSEC-WS Ethernet Interface module WS0-GETH and the
relay output modules WS0-4RO is described in separate manuals.

The installation, configuration and commissioning of the MELSEC-WS safety
control system are described in the "Safety Controller User's Manual" and
"Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual".

Detailed technical information not included here can be found in the follow-

ing manuals. These can be obtained free of charge from our website at
www.mitsubishi-automation.com.

Safety Controller User’s Manual

Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual

Safety Controller Ethernet Interface User's Manual

Safety Controller CPU Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Ethernet Interface Module User's Manual (Hardware)
Safety Controller Safety I/O Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Safety Relay Output Module User's Manual (Hardware)

In addition mounting protective devices also requires specific technical skills
which are not detailed in this documentation.

1.2 Function of this Document

This manual instructs the technical staff of the machine manufacturer and/or
of the machine operator on the safe mounting of the CPU module WS0-CPU0/
WS0-CPU1 and the extension module WSO0-XTIO/WSO0-XTDI of a MELSEC-WS
modular safety control system.

This manual does not provide manuals for operating the machine in which the
safety control system is, or will be, integrated. Information of this kind will be
found in the operating manuals for the machine.

2 Safety Instructions

This section deals with your own safety and the safety of the equipment oper-
ators. Please read this section carefully before beginning with the mounting
work.

In this manual special warnings that are important for the proper and safe use
of the products are clearly identified as follows:

DANGER:

Personnel health and injury warnings.
Failure to observe the precautions described here can result
in serious health and injury hazards.

CAUTION:

Equipment and property damage warnings.

Failure to observe the precautions described here can result
in serious damage to the equipment or other property.

A
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1 Safety Persons

The MELSEC-WS modular safety control system may only be mounted by
safety persons. Safety persons are defined as persons who ...

have undergone the appropriate technical training and

have been instructed by the responsible machine operator in the opera-
tion of the machine and the current valid safety guidelines and

have access to the operating manuals of the MELSEC-WS modular safety
control system and have read and familiarised themselves with them and
have access to the operating manuals for the protective devices (e. g. light
curtain) connected to the safety control system and have read and familiar-
ised themselves with them.

2.2 Applications of the Device

The MELSEC-WS modular safety control system is a configurable control sys-
tem for safety applications. It can be used

in accordance with EN 61508 to SIL 3
in accordance with EN 62061 to SIL CL 3
in accordance with EN954-1/1S013849-1 Category 4/pLe®

The degree of safety actually attained depends on the external circuit, the real-
isation of the wiring, the parameter configuration, the choice of the pick-ups
and their location at the machine.

Opto-electronic and tactile safety sensors (e.g. light curtains, laser scanners,
safety switches, sensors, emergency-stop buttons) are connected to the mod-
ular safety control system and are linked logically. The corresponding actua-
tors of the machines or systems can be switched off safely via the switching
outputs of the modular safety control system.

(0]

Only valid for the assumption of conformity until 29.12.2009. From then on it will
be only EN ISO 13849-1.

2.3 Correct Use

The MELSEC-WS modular safety control system may only be used within spe-
cific operating limits (voltage, temperature, etc., refer to the specifications). It
may only be used by specialist personnel and only at the machine at which it
was mounted and initially commissioned by specialist personnel in accord-
ance with the "Safety Controller User's Manual" and "Safety Controller Setting
and Monitoring Tool Operating Manual".

Mitsubishi Electric Co. accepts no claims for liability if the equipment is used in
any other way or if modifications are made to the device, even in the context
of mounting and installation.

2.4 General Protective Notes and Protective Measures

Manufacturers and owners of the machine on which a MELSEC-WS safety
control system is used are responsible for obtaining and observing all
applicable safety regulations and rules.

Itis imperative that the notices, in particular the test notices of the manuals
be observed.

The tests must be carried out by specialised personnel or specially qualified
and authorised personnel and must be recorded and documented to
ensure that the tests can be reconstructed and retraced at any time by third
parties.

The external voltage supply of the device must be capable of buffering
brief mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204. Use suitable
PELV- and SELV-compatible power supply units.

The system may not start up normally if power is restored immediately
after power supply was shut down (within five seconds). Wait for five sec-
onds or longer before restoring power.

The modules of the MELSEC-WS system conform to Class A, Group 1, in
accordance with EN 55011. Group 1 encompasses all the ISM devices in
which intentionally generated and used conductor-bound RF energy that
is required for the inner function of the device itself occurs.

Startup and Maintenance

DANGER

@ Do not touch the terminals while power is on. Doing so could result in
electric shock.

@ Turn off all phases of the external supply power used in the system
when cleaning the module or retightening the terminal screws.
Not doing so could result in electric shock. Tighten the terminal screw
within the specified torque range.
If the terminal screw is too loose, it may cause a short circuit, fire, or
malfunctions.
If too tight, it may damage the screw and/or the module, resulting in
adrop of the screw, a short circuit or malfunctions.

@ Safety-oriented devices must be suitable for safety related signals.
A function interruption of safety outputs results in a loss of the safety
functions so that the risk of serious injury exists.
Do not connect any loads that exceed the rated values of the safety

CAUTION

in

The MELSEC-WS
applications) in accordance with the "Interference emission" basic specifi-
cations! The MELSEC-WS system is therefore only suitable for use in an

fulfils the requir of Class A (industrial

dustrial environment and not for private use.

Design

Wire the MELSEC-WS safety controller so that 24 V DC signals cannot
unintentionally contact safety outputs.

Connect the GND wires of the power supply to earth so that the devices do
not switch on when the safety output line is applied to frame potential.
Use suitable components or devices that fulfil all the applicable regu-
lations and dards. Act s at the can be wired single-
channeled. In order to maintain the respective Safety Integrity Level
the lines have to be routed in such a manner that cross circuits to other
live signals can be excluded, for example by routing them within pro-
tected areas such as in a control cabinet or in separate sheathed cables.

DANGER

When the MELSEC-WS safety controller detects a fault in the external
power supply or itself, it turns off the outputs. Create an external cir-

CAUTION

cuit to securely stop the power of hazard by turning off the
Incorrect configuration may result in an accident.

When a load current exceeding the rated current or an overcurrent caused
by a load short-circuit flows for a long time, it may cause smoke and fire.
Topi this, configure an I safety circuit, such as a fuse.

Create short current protection for safety relays, and a protection cir-
cuit such as a fuse, and breaker, outside a safety controller.

When data/program change, or status control is performed from a PC
to a running MELSEC-WS safety controller, create an interlock circuit
outside the sequence program and MELSEC-WS safety controller to
ensure that the whole system always operates safely.

For the operations to a MELSEC-WS safety controller, pay full atten-
tion to safety by reading the relevant manuals carefully, and estab-
lishing the operating procedure.

Furthermore, for the online operations performed from a PC to
a MELSEC-WS Safety controller, the corrective actions against a com-
munication error due to a cable connection fault, etc. should be prede-
termined as a system.

To inhibit restart without manual operation after safety function was
performed and outputs were turned OFF, create an interlock program
which uses a reset button for restart.

CAUTION

@ Before performing online operations (Force mode) for the running
MELSEC-WS safety controller from the PC, read the relevant manuals
carefully and ensure the safety.

The online operations must be performed by qualified personnel, fol-
lowing the operating procedure determined at designing.

Fully understand the precautions described in the Safety Controller
Setting and Monitoring Tool Operating Manual before use.

@ Do notdisassemble or modify the modules. Doing so could cause afail-
ure, malfunctions, injury, or fire.

If the product is repaired or remodeled by other than the specified FA
centers or us, the warranty is not covered.

@ Use any radio communication device such as a cellular phone or a PHS
phone more than 25 cm away in all directions of the safety PLC.
Not doing so can cause malfunctions.

@ Completely turn off the external supply power used in the system
before ing orr ing the modul.
Not doing so may result in a failure or tions of the modul

@ After the first use of the product, do not mount/remove the module
from/to the DIN rail, and the terminal block to/from the module more
than 50 times (IEC 61131-2 compliant) respectively.
Exceeding the limit of 50 times may cause malfunction.

@ Before touching the module, always touch grounded metal, etc. to dis-
charge static electricity from human body, etc.
Not doing so may result in a failure or malft

If;
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tions of the

CAUTION

Observe the protective notes and measures!
Please observe the following items in order to ensure proper use of the
MELSEC-WS safety control system.

When mounting, installing and using the MELSEC-WS safety control sys-
tem, observe the standards and directives applicable in your country.
The national rules and regulations apply to the installation, use and peri-
odic technical inspection of the MELSEC-WS safety control system, in par-
ticular:
- Machinery Directive 98/37/EC
(from 29.12.2009 Machinery Directive 2006/42/EC)
- EMC Directive 2004/108/EC
- Provision and Use of Work Equipment Directive 89/655/EC
- Low-Voltage Directive 2006/95/EC
- Work safety regulations/safety rules.

Ensure that an entire system using the MELSEC-WS safety controller
meets the requir for the corresponding safety category.

The life of safety relays in the safety relay output module depends on
the switching condition and/or load. Configure a system satisfying the
number of switching times of the safety relays in the module.
Do notinstall the c ication cables her with the main circuit
lines or power cables. Keep a distance of 100 mm or more between
them. Failure to do so may result in malfunction due to noise.

2.5 Disposal

Disposal of unusable or irreparable devices should always occur in accordance
with the applicable country-specific waste disposal regulations (e. g. European
Waste Code 16 02 14).




3 Product description

3.1 CPU modules WS0-CPUO and WS0-CPU1

The CPU module WS0-CPUO or WS0-CPUT1 is the central process unit of the
entire system in which all the signals are monitored and processed logically in
accordance with the configuration stored in the memory plug. The outputs of
the system are switched as a result of the processing, whereby the FLEX BUS+
backplane bus serves as the data interface.

The memory plug has to be ordered separately, refer to the "Safety Controller

User’s Manual”.

The CPU modules further more have an RS232 interface with the following

functions:

@ Transferring the configuration data from the memory plug and from the
connected EFl-compatible devices to the MELSEC-WS Setting and monitor
tool and vice versa.

@ Online monitoring of the MELSEC-WS system.

The WS0-CPU1 CPU module additionally has 2 EFl interfaces. If intelligent SICK
sensor equipment is connected, a functional extension at the sensors is then
possible by simple means.

3.1.1 Names and Function of Parts

o— 1

3.1.2 Terminal assignment

Terminal assignment of memory plug WS0-MPLO

Terminal Assignment

24V DC power supply for all the
Al modules
(With exception of the outputs)

A2 GND of the power supply

The WS0-XTDI module can only be used in combination with a main module
WS0-CPUO/1 (see the MELSEC-WS Setting and monitor tool).

Simultaneous use of several WS0-XTDI modules is possible (a maximum total
of 12 WS0-XTIO and WS0-XTDI).

Voltage supply is effected via the FLEX BUS+ backplane bus.

A WS0-XTDI has two test signal generators. One test signal generator is
responsible for the odd-numbered test pulse outputs X1, X3, X5 and X7, the
other for the even-numbered test pulse outputs X2, X4, X6 and X8.

3.2.4 Terminal assignment

Terminal assignment WS0-XTIO

Pin assignment of RS232 interface

CAUTION

Plug/socket Pin Assignment
1 Reserved
1 3 2 RxD
O © GND
eXe) 3
4 XD

Terminal assignment of EFI interface®

WS0-XTDI recognises short-circuits between odd-numbered (X1, X3, X5,
X7) and even-numbered (X2, X4, X6, X8) test pulse outputs if the test gaps
< 4ms. If the test gaps = 4 ms, the short-circuits are not always recog-
nised in every case. Short-circuits under the odd-numbered (X1, X3, X5,
X7) test pulse outputs or under the even-numbered (X2, X4, X6, X8) test
pulse outputs are not recognised.

Take this into account for the wiring, e.g. by separate routing or sheath-
ing lines.

Terminal Pin Assignment
1-EFI-2 1A

A BWA 81

A BWA B 1B

Spring terminals to connect EFI

Mr%%‘lsm ajajn 5> A | compatible devices
© 0|«—0 28
o< o O Only WS0-CPU1
CPU1
o« o 3.1.3 Dimensions
Lo | —O 1208
[ |
0
— Rl
©—— [T
No. | Description
m
@ | Memory Plug WS0-MPLO (Power supply 24V DC) gl 2 B R
@ | RS232 Interface
© |ER interface®
° Green: Application is being carried out A
Red: Critical error in the system
Red/Green: A self test is carried out and the 225 937
(1H2) system is initialised 1208
Green: System is ready for operation All dimension are in “mm”
(1 Hz)
Ms
@ | Red: Correctable error either in the 3.2 Extension modules
(1H2) CPU module or one of the
extension modules .
- 3.2.1 Input/output extension module WS0-XTIO
Red: Module has caused internal . ) . 3 .
(2Hz) system error The WSO0-XTIO module is an input/output extension with 8 safety inputs and 4
- - safety outputs. It fulfils the following tasks:
O | Supply voltage is outside range @ Monitoring of the connected sensor equipment
® | Yellow: Valid and verified configuration @ Passing on the input information to the main module
(4] LED Yellow: Valid but unverified [ J ReFeir\:ing t?ehcontrol signals from the main module and corresponding
TH i i switching of the outputs
(1 Hz) coni llgura ion : : , @ Fast Shut OFf
v * Z(Ze:_I‘O\)N: tSft]onng ofcon{lguratlon data in The WS0-XTIO module can only be used in combination with a main module
2 S e rr;emoliy plug. b WS0-CPU0/1 (see the MELSEC-WS Setting and monitor tool).
Supp! yvodage ‘Tahy notbe Simultaneous use of several WS0-XTIO modules is possible (a maximum total
interrupted Lntll the storage of 12 WS0-XTIO and WS0-XTDI).
process has been completed. Every input/output extension module has to be connected to an external volt-
O | Configuration required age supply in order to supply the outputs.
A WSO0-XTIO has two test signal generators. Short circuits between test outputs
Red: Error X1 and X2 are recognised.
[ ] Waiting for integration of EFI
e @ devices after power up 3.2.2 Input extension module WS0-XTDI
Red: Error ) ) . . . ¥
<& (1 Ho) Integration check failed 'II'OP:;i\rl]\gS?a—i(l;I'sl:Dl module is the input extension with 8 safe inputs. It fulfils the fol-
O | OK @ Monitoring of the connected sensor equipment

@: LED ON, @: LED flashing, O: LED OFF
@ Only WS0-CPU1

@ Passing on the input information to the main module

3.2.3 Names and Function of Parts
WSO0-XTIO
| |
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WS0-XTDI

XTIO XTDI

0000 («—@—»|D0ooo
"R ow BETE
G’—V 0000

o1 a2 o3 o s 30 30

60—

Fararan ey
No. | Description
@ | Test output 1/Test output 2/24 V/GND
@ |Inputs1to4
Displays the status of the corresponding input (1)/
output (Q)
@ | Green: Input/Output is on
1,12, Green; synchronous with the red MS LED
13,14, (1Hz) Input/output is off and there is
:; :g . a recoverable error
' Green; alternating with the red MS LED
Q1,Q2 (1H2) Input/output is active and there
Q3.04 is a recoverable error
O | Input/Output is off
Displays the status of the module
© | o — ; e
° Green: Application is being carried out
Red: Critical error in the system
Red/Green: Configuration required
(1 Hz)
Green: Module is ready for operation
Ms . (1Hz)
Red: Recoverable external error
(1Hz)
Red: Module has caused internal
(2Hz) system error
O | Supply voltage is outside range
@ |Inputs5t08
@ |Outputs1to4
@ | Test output 1/Test output 2
@ | Test output 1/Test output 2

@: LED ON, @: LED flashing, O: LED OFF

Module Terminal | Assignment
Test pulse output 1/
518 7 B xi/xa Test pulse output 2
| Al |24V
a1 a2
A2 GND
1-14 Inputs 1 to 4
15-18 Inputs 5to 8
M| Q1-Q4 |Outputs1to4
Terminal assignment WS0-XTDI
Module Terminal | Assignment
X1/X3 | Test pulse output 1
levee|] 2275 X2/X4 | Test pulse output 2
4 5
phliiib it 1-14 Inputs 1 to 4
213K« 15-18 |[Inputs5to8
e J X5/X7 | Test pulse output 1
noR R K 02060
——— & X6/X8 | Test pulse output 2
3.2.5 Dimensions
120.8
0
— b
g & gl ®
93.7
1208

All dimension are in “mm
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Installation

DANGER

y

Always switch off the power supply to the controller and other exter-
nal power supplies before performing any installation and wiring
work.

Do not use the MELSEC-WS safety controller in flammable gas atmos-
phere or explosive gas atmosphere. Doing so may result in a fire or
explosion due to such as an arc caused by switching the relays.

CAUTION

Use the safety controller in the environment that meets the specifica-
tions described in chapter 7 of this manual.

Using this controller in an environment outside the range of the gen-
eral specifications could result in electric shock, fire, erroneous opera-
tion, and damage to or deterioration of the product.

The MELSEC-WS system is only suitable for mounting in a control cab-
inet with at least IP54 degree of protection.

While supply voltage is applied, modules must be neither plugged to
nor removed from the MELSEC-WS system.

Latch the module onto the DIN rail. Incorrect mounting may cause
malfunction, failure or drop of the module.

To ensure full electromagnetic compatibility (EMC), the DIN mounting
rail has to be connected to functional earth (FE).

Ensure that the earthing contact is positioned correctly. The earthing
spring contact of the module must contact the DIN rail securely to
allow electrical conductivity.

Do not directly touch any conductive part of the module.

Doing so can cause malfunction or failure of the module.

Mounting in accordance with EN 50274

4.1 Mounting the modules

In a MELSEC-WS system the CPU module WS0-CPUO or WSO-CPU1 is posi-
tioned at the extreme left, the two optional gateways follow directly. Only
then do the expansion modules follow. The relay modules WS0-4RO have
to be mounted at the extreme right.

The modules are located in a 22.5-mm wide modular system for 35 mm DIN
rails to EN 60715.

The connection between the modules is effected by means of the plug
connection integrated in the housing.

Ensure that suitable ESD protective measures are also taken during mount-
ing. Otherwise the FLEX BUS+ bus may be damaged.

(@ Hang the device onto the DIN rail.

@ Ensure that the earthing spring
contact contacts the DIN rail such
that it can electrically conduct.

® Latch the module onto the DIN rail
by pressing it lightly in the direc-
tion of the arrow.

@ If there are several modules, slide
the modules together individually
in the direction of the arrow until
the side plug connection latches in.

(® Install the end clips on the right
and left.

(@ Remove the removable terminals
with wiring.
(@ Remove the end clips.

® |If there are several modules, slide
the modules away from each other
individually in the direction of the
arrow until the side plug connec-
tion is separated.

@ Press the module downwards at
the rear and remove it from the
DIN rail.

(® Remove it in the direction of the
arrow while keeping it pressed
down.

5

Electrical Installation and wiring

DANGER

6 Maintenance and Service

6.1 Inspection items

Be sure to shut off all phases of the external supply power used by the sys-
tem before wiring.

Not completely turning off all power could result in electric shock or dam-
age to the product. The system could start up unexpectedly while you are
connecting the devices.

DANGER

CAUTION

The MELSEC-WS system fulfils the EMC requirements in accordance
with the basic specification EN 61000-6-2:2005 for industrial use.

Electrical installation in accordance with EN 60204-1

Check the rated voltage and terminal layout before wiring to the mod-
ule, and connect the cables correctly.

Connecting a power supply with a different voltage rating or incorrect
wiring may cause a fire or failure.

Tighten the terminal screw within the specified torque range. Under-
tightening can cause short circuit, fire, or malfunction. Overtightenii
can damage the screw and/or module, resulting in short circuit, fire or
malfunction.

Prevent foreign matter such as dust or wire chips from entering the
module. Such foreign matter can cause a fire, failure, or malfunction.
Ground the FG and LG terminals to the protective ground conductor
dedicated to the MELSEC-WS safety controller.

Failure to do so may result in electric shock or malfunction.

You must connect all the modules of the MELSEC-WS safety control
system, the connected protective devices as well as the voltage sup-
plies with the same earth (GND).

The voltage supply of the device must be capable of buffering brief
mains voltage failures of 20 ms as specified in EN 60204-1.

The voltage supply has to fulfil the regulations for extra-low voltages
with safe separation (SELV, PELV) in accordance with EN 60664 and
DIN 50178 (equipment of electrical power installation with electronic
devices).

Mitsubishi MELSEC-WS safety controllers must be installed in control
cabinets. Connect the main power supply to the MELSEC-WS safety
controller through a relay terminal block. Wiring and replacement of
an external power supply must be performed by maintenance person-
nel who is familiar with protection against electric shock.

Place the cables in a duct or clamp them. If not, dangling cable may
swing orinadvertently be pulled, resulting in d to the module or
cables or malfunction due to poor contact.

The cables (for example of a connected reset button) must be laid in
separate sheathing lines.

Connect the cables to the terminals in such a way that no excessive
mechanical stresses will be placed on the removable terminals.

All connected pick-ups and downstream controllers as well as wiring
and installation have to fulfil the required safety characteristics.

In order to protect the safety outputs and to increase the service life,
the external loads have to be equipped with, for example, varistors or
RC elements. Take into account that the response times may increase,
depending on the type of protective circuiting.

The safety outputs and the contactor monitoring (EDM) have to be
wired inside the control cabinet.

If modules are replaced, ensure that the system plug is plugged into
the suitable main module, e.g. through wiring or marking.

For further information that is to be taken into consideration when the
MELSEC-WS system is used refer to the "Safety Controller User’s Man-
ual” and "Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating
Manual".

@ Before starting maintenance and/or inspection, shut off all phases of

@ Any person who is involved in inspection should be fully competent to

the external supply power used by the system.
Not completely turning off all power could result in electric shock or
damage to the product.

do the work. Otherwise, you may get an electric shock. For repair and
parts replacement, contact your sales representative.

CAUTION

Do not try to dismantle, repair or modify the MELSEC-WS modules. This
can lead to a loss of the safety function(s). In this case Mitsubishi Electric
does not accept any claims for liability.

The following sections inform about regular tests of MELSEC-WS modules.

Check the system at the inspection intervals specified in the national rules
and regulations. This procedure ensures that any changes on the machine
or manipulations of the protective device are detected before use/re-use.
Each safety application must be checked at an interval specified by you.
The effectiveness of the protective device must be checked by authorised
commissioned persons.

If any modifications have been made to the machine or the protective
device, or if the MELSEC-WS safety controller has been changed or
repaired, the system must be checked again as specified in the checklist in
the annex of the "Safety Controller User's Manual".

Carry out regular or daily inspections in order to keep the MELSEC-WS
safety controller modules in an optimal operating mode. Check whether
the implementation of the MELSEC-WS safety controller modules fulfils all
the technical data of the device.

Check the mounting conditions and whether the wiring of the MELSEC-WS
safety controller modules has been carried out correctly.

Regularly verify that the safety functions fulfil the requirements of the
application as well as all the regulations and standards in order to ensure
the reliability of the safety functions.

6.2 Parts having service lifes

There are no parts, which must be replaced periodically. If any part is found
faulty, it must be changed immediately even when it has not yet reached the
end of its life, which depends on the operating method and environmental
conditions. For parts replacement, please contact your sales representative.

Module Total module service life
WS0-CPUO
WS0-CPU1
20 years
WS0-XTIO
WS0-XTDI




7 Technical Data 7.2 Technical data of WSO-XTIO 7.2.3 Control outputs (X1 to X2) 7.3.1 Input circuit (11 to 18)
. Item Description Item Description Item Description
7.1 Technical data of WS0-CPUO, WS0-CPU1 e P P
Category Category 4 (EN 13849-1) Number of outputs 2 (with 2 test pulse generators) Input voltage HIGH 13to30VDC
{tem Description Category 4 (EN 954-10) Output type PNP semiconductor, short-circuit Input voltage LOW -5to+5V DC
WEBEAD [ wso-cu1 Safety Integrity Level SIL3 (IEC 61508) protected, cross circuit monitoring Input current HIGH 24t038mA
Category Category 4 (EN/ISO 13@849-1) Performance Level PL e (EN/ISO 13849) Output voltage 15.6t0 30V DC Input current LOW 25t0421mA
Category 4 (EN 954-1
gory 4 ( ) PEHA 0.9E-09 1/h (double channel) Output current Max. 120 mA at a test output Switching current T44mAatsV
Safety Integrity Level SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061) 4.8E-09 1/h (single channel) Test pulse rate 110 25 Hz, configurable (with mechanical contacts) 3mAat24V
Performance Level PL e (EN/ISO 13849-1) Operating ambient temperature ~25t0+55°C Test pulse duration 1 to 100 ms, configurable Discrepancy times 0.004 to 30 s, configurable
PFHd 1.07E-09 1/h 1.69E-09 1/h Storage ambient temperature —25t0+70°C . 1 WF for test pulse duration = 4 ms Number of inputs 8
Load capacity H P N P
Operating ambient temperature | —25 to +55 °C Ambient relative humidity 10 to 95 % (non-condensing) 0.5 WF for test pulse duration 1 ms
Storage ambient temperature 2510 470°C According to EN 61131-2 Cable resistance Max. 100 Q 7.3.2 Control outputs (X1 to X8)

Ambient relative humidity

10 to 95 % (non-condensing)

Climatic conditions

According to EN 61131-2
(55 °C, 95 % rel. humidity)
No corrosive gases

Climatic conditions

(55 °C, 95 % rel. humidity)
No corrosive gases

Vibration and Rigidity

5 Hz to 500 Hz, tested to EN 61131-2

7.2.4 Safety outputs (Q1 to Q4)

Item Description

Vibration and Rigidity

5 Hz to 500 Hz, tested to EN 61131-2

Degree of protection to
EN/IEC 60529

Terminals: IP20
Housing: IP40

Number of outputs 8 (with 2 test pulse generators)

Degree of protection to
EN/IEC 60529

Terminals: IP20
Housing: IP40

Electromagnetic compatibility

EN 61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (Class A)

Electromagnetic compatibility

EN 61000-6-2, EN 55011 (Class A)

Protection class

Protection class

System connection

Plug

System connection

Plug Plug

Cross-circuit of connecting wires

Single-core or finely stranded:

- 1x0.14t0 2.5 mm? or

- 2x0.14t00.75 mm’?

Finely stranded with wire end ferrules
to DIN 46228:

- 1x0.25t0 2.5 mm?or

- 2x0.25t0 0.5 mm?

Power input via FLEX BUS+

Max. 1.1 W
(without currents to X1, X2)

Cross-circuit of connecting wires

Single-core or finely stranded:

- 1x0.14t0 2.5 mm’ or

- 2x0.14t00.75 mm?

Finely stranded with wire end ferrules
to DIN 46228:

- 1x0.25t0 2.5 mm?or

- 2x0.25t0 0.5 mm?

fem Description Output type PNP semiconductor, short-circuit
Number of outputs 4 puttyp protected, cross circuit monitoring
o PNP semiconductor, short-circuit Output voltage 15.6t0 30V DC
utput type rotected, cross circuit monitorin
P ! 9 Max. 120 mA at each of the two test

Output voltage 24V DC(15.6 to 30V DC) Output current pulse generators
Output current SA (X1/X3/X5/X7 or X2/X4/X6/X8)
Total current Isum Max.32 A Test pulse rate 1 to 25 Hz, configurable
Test pulse width < 0.65ms Test pulse duration 1to 100 ms, configurable

. 1 WF for test pulse duration = 4 ms
Test pulse rate Typ. 0.8 Hz Load capacity 0.5 F for test pulse duration 1 ms
Load capacity Max. 0.5 uF Cable resistance Max. 100 Q

Cable length

Max. 100 m, 1.5 mm?

Response time

Depending on the logic
configuration

Data interface

Backplane bus (FLEX BUS+)

7.3 Technical data of WSO-XTDI

Item

Description

Category

Category 4 (EN 13849-1)
Category 4 (EN 954-19)

Dimensions (WxHxD) 22.5x106.5x120.8 mm
Weight 0.18 kg

7.2.1 Power supply unit (A1, A2)
Item Description
Supply voltage 24V DC (16.8t0 30V DC)
Type of supply voltage PELV or SELV

Safety Integrity Level

SIL3 (IEC 61508)

Power consumption

Max. 96 W, determined by the load at

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

the outputs Q1 to Q4 PFHd 0.4E-09 1/h
Switch-on time Max. 18 s Operating ambient temperature -25to +55°C
4AqG Storage ambient temperature —25t0+70°C

Short-circuit protection

(with tripping characteristic B or C)

EFI connection method — Two-tier tension
spring terminals
Number of EFl interfaces 0 2
Data interface Backplane bus (FLEX BUS+)
Configuration interface RS232
" . 22.5x96.5x 22.5x101.7x
Dimensions (WxHxD) 120.8 mm 120.8 mm
Weight 0.10 kg 0.11 kg
7.1.1 Power supply unit (A1, A2)
Description
Item
WS0-CPUO WS0-CPU1
Supply voltage 24V DC (16.8t0 30V DQC)
PELV or SELV
The current of the power supply unit
that supplies the CPU module has to
Type of supply voltage

be limited to a maximum of 4 A -
either by the power supply unit itself
or by a fuse.

7.2.2 Input circuit (11 to 18)

Ambient relative humidity

10 t0 95 % (non-condensing)

Climatic conditions

According to EN 61131-2
(55 °C, 95 % rel. humidity)
No corrosive gases

Power consumption Max.2.5W
Switch-on time Max. 18 s
4AgG

Short-circuit protection

(with tripping characteristic B or C)

Item Description
Input voltage HIGH 13t030V DC Vibration and Rigidity 5 Hz to 500 Hz, tested to EN 61131-2
Degree of protection to Terminals: IP20
Input voltage LOW -5to+5V DC 9 P
Nput votage ° EN/IEC 60529 Housing: IP40
Input current HIGH 24t03.8mA
putcu Hlect " ibilit EN 61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
Input current LOW -2.5t0+2.1 mA ectromagnetic compatibility EN 55011 (Class A)
Switching current 144mAat5V Protection class 1]
(with mechanical contacts) 3mAat24V -
System connection Plug
Di ti 0.004t0 30s, fi bl
iscrepancy times 0305, configurable oower ot via FLEX BUSS Max 14 W
Number of inputs 8 P (without currents to X1 to X8)

Cross-circuit of connecting wires

Single-core or finely stranded:

- 1x0.14 t0 2.5 mm? or

- 2x0.14t0 0.75 mm?

Finely stranded with wire end ferrules
to DIN 46228:

- 1x0.25t0 2.5 mm? or

- 2x0.25t0 0.5 mm’

@ Only valid for the assumption of conformity until 29.12.2009.
From then on it will only be EN 1SO 13849-1.

Dimensions (WxHxD)

22.5x106.5x120.8 mm

Weight

0.15 kg
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2 Sicherheitshinweise - die Betriebssicherheitsverordnung 89/655/EC,
- die Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC und

Inbetriebnahme und Wartung

2% MITSUBISHI ELECTRIC

Dieses Kapitel behandelt Aspekte, die fiir Ihre Sicherheit und die Sicherheit des

Systembedieners relevant sind. Lesen Sie das Kapitel aufmerksam durch, - die Arbeitsschutzvorschriften/das Arbeitsschutzgesetz. GEFAHR
bevor Sie mit der Installation beginnen. Der Hersteller und der Eigentiimer der Maschine, in der ein MELSEC-WS-
Pro I‘ammler- In dieser Installationsanleitung befinden sich Hinweise, die fiir den sachge- Sicherheitssteuerungssystem betrieben wird, sind fur die Beschaffung und @ Beriihren Sie bei halteter Sp sorgung nicht die
g rechten und sicheren Umgang mit dem Gerét wichtig sind. Die einzelnen Hin- Einhaltung aller anwendbaren sicherheitsrelevanten Vorschriften und Anschlussklemmen.
weise haben folgende Bedeutung: Bestimmungen verantwortlich. Dies kann Stromschlédge oder Fehlfunkti verursachen.

ME&@E@W bare Sicherheits-

steuerung

Installationsanleitung fiir WS0-CPUO,
WSO0-CPU1, WSO-XTIO, WSO0-XTDI

Art.-Nr.: 251513 DE, Version A, 24032011

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer StraBe 8, 40880 Ratingen, Germany

Alle Rechte vorbehalten - Fir die Richtigkeit der Informationen, die die Pro-
dukteigenschaften beschreiben, und die technischen Daten tibernehmen wir
keine Garantie.
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Zu diesem Dokument

Dieses Dokument ist eine Ubersetzung der englischen Originalversion.

1.1 Dokumentationen fiir das MELSEC-WS-System

Diese Anleitung beschreibt die Installation des CPU-Moduls WS0-CPUO/WS0-
CPU1 sowie des Erweiterungsmoduls WSO0-XTIO/WS0-XTDI eines MELSEC-WS-
Sicherheitssteuerungssystems.

Die Installation des MELSEC-WS Ethernet-Schnittstellenmoduls WS0-GETH
und des Relais-Ausgangsmoduls WS0-4RO wird in separaten Handbtichern
beschrieben.

Die Installation, Konfiguration und Inbetriebnahme des MELSEC-WS-Sicher-
heitssteuerungssystems werden ausfiihrlich in den Handbtichern ,Safety Con-
troller User's Manual” und ,Safety Controller Setting and Monitoring Tool
Operating Manual” beschrieben.

Detaillierte technische Beschreibungen, die in diesem Dokument nicht
enthalten sind, finden Sie in den folgenden Handbiichern. Sie kénnen
kostenfrei von unserer Internetseite www.mitsubishi-automation.de
heruntergeladen werden.

Safety Controller User’s Manual

Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual

Safety Controller Ethernet Interface User's Manual

Safety Controller CPU Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Ethernet Interface Module User's Manual (Hardware)
Safety Controller Safety I/O Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Safety Relay Output Module User's Manual (Hardware)

Des Weiteren setzt die Installation von sicherheitstechnischen Geréten ein
besonderes Fachwissen voraus, das nicht in diesem Dokument beschrieben ist.

1.2 Funktion dieses Dokuments

Dieses Dokument unterweist die technischen Mitarbeiter des Maschinenher-
stellers und/oder den Bediener der Maschine tiber die sichere Installation eines
CPU-Moduls WS0-CPUO/WS0-CPU1 und des Erweiterungsmoduls WS0-XTIO/
WS0-XTDI eines modularen MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystems.

Diese Anleitung beinhaltet keine Anweisungen zur Bedienung der Maschine,
in die das sicherheitstechnische System integriert ist oder integriert werden
soll. Diese Informationen finden Sie in den Bedienhandbtichern der Maschine.

GEFAHR:
A Warnung vor einer Gefahrdung des Anwenders
( Nlchtbeachtung der angeg Vorsicht B

kann zu einer Gefahr fiir das Lebens oder die Gesundheit des
Anwenders fiihren.

ACHTUNG:
A Warnung vor einer Gefidhrdung von Geriiten
( ) Nichtbeachtung der angegeb Vorsicht Bnah

kann zu schweren Schiiden am Geriit oder anderen Sachwer-
ten fiihren.

2.1 Sicherheitsgeschulte Personen

Ein MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystem darf nur durch sicherheitsge-
schulte Personen installiert werden. Voraussetzungen, die sicherheitsge-
schulte Personen erfiillen mussen, sind:

@ die Teilnahme an einer entsprechenden Schulung,

@ die Einweisung Uber die Bedienung der Maschine und die aktuell giiltigen
Sicherheitsbestimmungen durch den verantwortlichen Bediener der
Maschine,

@ der Zugriff auf alle Handbticher des MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssys-
tems, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein und

@ der Zugriff auf alle Handbticher fiir die Schutzeinrichtungen (z.B. Lichtvor-
hang), die an das sicherheitstechnische Uberwachungssystem angeschlos-
sen sind, sie gelesen zu haben und mit deren Inhalt vertraut zu sein.

2.2 Anwendung des Gerits

Das MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystem ist ein konfigurierbares Steue-
rungssystem, das in sicherheitsrelevanten Installationen gemaB den folgen-
den Richtlinien eingesetzt werden kann:
@ in Ubereinstimmung mit der EN 61508 bis SIL 3
@ in Ubereinstimmung mit der EN 62061 bis SIL CL 3
@ in Ubereinstimmung mit der EN954-1/ISO13849-1 Kategorie 4/pLeD
Der resultierende Sicherheitsgrad hdngt vom externen Schaltkreis, der Aus-
filhrung der Verdrahtung, der Parametereinstellung, der Wahl der Sensoren
und deren Platzierung an der Maschine ab.
Optoelektronische oder beriihrungsempfindliche Sensoren (z.B. Lichtvorhan-
ge, Laserabtaster, Sicherheitsschalter, Sensoren, NOT-AUS-Schalter) werden
an das modulare Sicherheitssteuerungssystem angeschlossen und logisch
verknUpft. Die entsprechenden Aktuatoren der Maschine oder des Systems
kénnen somit sicher Uber die Schaltausgénge des Sicherheitssteuerungssys-
tems ausgeschaltet werden.
® Nur bis zum 29.12.2009 giiltig.

Ab dann gilt ausschlieBlich die Norm EN I1SO 13849-1.

2.3 BestimmungsgeméBer Gebrauch

Betreiben Sie das MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystem nur innerhalb der
zuldssigen Grenzwerte (Spannung, Temperatur usw., sieche auch Technische
Daten). Es darf nur durch speziell geschultes Personal und nur an der
Maschine, an der es von speziell geschultem Personal unter Berticksichtung
der Handbiicher ,Safety Controller User’'s Manual” und ,Safety Controller Set-
ting and Monitoring Tool Operating Manual” montiert und urspriinglich in
Betrieb genommen wurde, betrieben werden.

Bei unsachgemaBer Verwendung oder Modifizierungen des Gerats akzeptiert
Mitsubishi Electric Co. keine Schadensersatzanspriiche, auch wenn sie die
Montage oder Installation betreffen.

2.4 Generelle Schutzhinweise und SchutzmaBBnahmen

ACHTUNG

Beachten Sie unbedingt alle Hinweise, insbesondere die speziellen Hin-
weise zum Testbetrieb in den Handbtichern.

Der Testbetrieb darf ausschlieBlich von spezialisierten oder speziell
geschulten und autorisierten Personen ausgefiihrt werden. Die Aufzeich-
nung und Dokumentation des Testbetriebs hat so zu erfolgen, dass er
jederzeit von Drittpersonen rekonstruiert und nachvollzogen werden
kann.

Die externe Spannungsversorgung des Gerats muss — wie in EN 60204 fest-
gelegt — kurze Netzausfalle von bis zu 20 ms tiberbriicken kénnen. Bitte
verwenden Sie geeignete PELV- und SELV-Stromversorgungen.

Nach Abschalten der Spannungsversorgung kann es sein, dass sich das
System nicht sofort (innerhalb von 5 Sekunden) wieder einschalten lasst.
Warten Sie mindestens 5 Sekunden, bevor Sie das System wieder einschal-
ten.

Die Module des MELSEC-WS-Systems entsprechen der Klasse 1, Gruppe A
in Ubereinstimmung mit der EN 55011. Gruppe 1 umfasst alle ISM-Geréte,
bei denen fur den internen Betrieb des Geréts gezielt leitungsgebundene
Hochfrequenzenergie erzeugt und eingesetzt wird.

ACHTUNG

Das MELSEC-WS-System erfullt die Klasse A in Uberemsﬂmmung m:t den
Grundanforderungen fiir die ,A
elle Anwendung)! Daher ist der Einsatz des MELSEC-WS-. Systems nur in
einer industriellen Umgebung und nicht im privaten Bereich zuldssig.

i

® Schalten Sie vor dem Reinigen der Gerdte oder dem Nachziehen der
Kl auben die Sp sorgung des Sy allpolig
ab. Wird die Sp .)ulyuuy nicht komplett abgeschaltet,
besteht die Gefahr von Stromschligen.

Ziehen Sie die Klemmenschrauben mit dem korrekten Drehmoment
an. Eine lose Klemmenschraube kann zu Kurzschliissen, Brdnden oder
Fehlfunktionen fiihren.

Durch zu festes Anziehen von Schrauben kann eine Anschlussklemme
oder das Modul beschddigt werden und Fehlfunktionen oder Defekte
verursachen.

@ Sicherh fiir Sicherh ignet sein.
Eine Unterbrechung der Sicherheitsausgidnge fiihrt zu einem Verlust
der Sicherheitsfunktionen, wodurch die Unfallgefah ste:gf. SchlieB3:
Sie keine Lasten an, welche die Nennleistung der Sicherh d
iibersteigt.

Verdrahten Sie die MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung so, dass die
Sicherhei dnge nicht unbeabsichtigt mit der 24-V-DC-Spannung
in Beriihrung kommen kénnen.
Erden Sie die Spannungsversorgung an deren GND-Anschluss, damit
Slcherheltskomponenten nicht emschalten, wenn die Anschlusslei-
tung des Sicherh an I gelegt wird.
Setzen Sie nur geelgnete Teile und Gerite ein, dle alle gultlgen Vor-
schnften und Standards erfiillen. Ak en an A

lig verdrahtet werden.

von Stor

Planung

Zur Aufrechterhaltung der Sicherheitsstufe (SIL) miissen alle Leitun-

gen so verlegt werden, dass ein Querschluss mit anderen sicherheits-

relevanten Signalen nicht méglich ist, z. B durch Verlegung in einem

geschiitzten Bereich, wie ein Schaltschrank oder in getrennten
Iten Lei

GEFAHR

@ Tritt bei der MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung oder der externen

Spannungsversorgung ein Fehler auf, werden alle Ausgdiinge abge-
schaltet. Sehen Sie auBerhalb der Steuerung eine externe Beschaltung
vor, mit der gefihrliche Bemebszusmnde und Schaden verhmderf
werden, die durch das Abschalten der A
Wenn durch Uberschreiten des Nennstroms oder durch einen Kurz-
schluss fiir ldngere Zeit ein hoher Laststrom flieBt, kann Rauch oder
Feuer entstehen. Vermeiden Sie dies mit einer externen Beschaltung,
wie z. B. mit einer Sicherung.
Sehen Sie fiir Sicherheitsrelais auBerhalb der MELSEC-WS-Sicherheits-
steuerung einen Kurzschlussschutz und Schutzvorrichtungen vor, wie
2. B. Sicherungen und Schutzschalter.
Befindet sich die MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung in Betrieb und
werden wiihrenddessen mit einem PC (Online-Modus) an der Steue-
rung Daten, Programme oder die Betriebsart gedndert, muss die
Sicherheit zu jeder Zeit gewdhrleistet sein. Sehen Sie dafiir Schutz-
chal vor, die unabhdngig vom Ablaufprogramm und von der
Steuerung arbeiten.
Beachten Sie vor der Inbetriebnahme und vor Eingriffen in die
MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung alle relevanten Sicherheitshin-
weise in den betreffenden Handbiichern. Zusitzlich sollten Sie bei der
Planung des Systems beriicksichtigen, dass im Online- Modus durch
2. B. schlechte Leitungsverbindungen Fehler bei der K

ACHTUNG

@ Lesen Sie die die entsprechenden Handbiicher sorgfiiltig, bevor Sie die
in Betrieb befindliche MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung iiber einen PC
im Online-Modus steuern (z. B. Modus zum erzwungenen Setzen von

Ausgdngen).
Diese Tdtigkeit darf nur von emer geschulten Person ausgefiihrt wer-
den, die sich an die vorher festg eg Vorg ise hdlt.

hodi

Beachten Sie gt alle Vorsicht Bnah die im Handbuch
~Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual”
beschrieben sind.

@ Zerlegen oder Vemndem Sie mchr die Module.
Dies kann zu Defe Verlet: oder Brdnden
fiihren. Werden die Pmdukfe durch andere Stellen als eine Mitsubishi-
Vertretung repariert oder verdndert, erlischt dle Gewahrlelstung

@ Halten Sie beim Betrieb von Funkk ik h wie
2.B. Mobil- oder Funktelefonen, einen Abstand von 25 cm zu allen Sei-
ten der Sicherheitssteuerung ein.

Wenn dies nicht beachtet wird, kann es zu Fehlfunktionen kommen.

@ Vor dem Ein- oder Ausbau der Module muss die externe Spannungs-
versorgung des Systems komplett abgeschaltet werden.

Wird dies nicht beachtet, kann es zu Defekten der Module oder Fehl-

zwischen PC und MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung auftreten konnen.
Treffen Sie dafiir vorsorglich entsprechende GegenmafBnahmen.

Um nach Auslésung der Sicherheitsfunktion und dem Ausschalten der
Ausgdnge einen Wiederanlauf ohne manuelle Bedienung zu verhin-
dern, sollte das Programm so ausgelegt werden, dass ein Wiederan-
lauf nur nach Betdtigung eines Reset-Tasters erfolgen kann.

@ Nach der ersten Verwendung des Produkts sollte der Ein-/Ausbau
eines Moduls auf die/von der DIN-Schiene oder eines Klemmenblocks
aufmax. 50 Vorgdnge beschrinkt werden (entsprechend IEC61131-2).
Wird dies nicht beachtet, kann es durch unzureichende Steckverbin-
di bk

zuF
[ Bemhren Sie zur

Abloi Auflads

von elektr ischen ein

Beachten Sie die Hinweise und MaBnahmen!

ACHTUNG

il, bevor Sie Module der Steuerung anfassen.
W:rd dies nicht beachtet, kann es zu Defekten der Module oder Fehl-
funktionen kommen.

2.5 Entsorgung

Entsorgen Sie unbrauchbare oder irreparable Geréte entsprechend den guilti-
gen Abfallentsorgungsbestimmungen lhres Landes (z.B. AVV-Schlissel

Beachten Sie fiir einen sachgerechren Einsatz des MELSEC-WS-Sicher- °

die folgenden Punkte. Das gesamte System mit der MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung muss

der entsprechenden Slcherheltskaregoneanforderung entsprechen.
@ Beachten Sie bei der Montage, der Installation und dem Betrieb des ® Die Lebensdauer der Relais im Sicherheitsrelais-A !
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MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystems die landesublichen Standards

und Vorschriften.

Beachten Sie hinsichtlich der Installation, des Betriebs und der periodi-

schen Wartung des MELSEC-WS-Sicherheitssteuerungssystems die natio-

nalen Vorschriften und Bestimmungen, insbesondere:

— die Maschinenrichtlinie 2006/42/EC (ab dem 29.12.2009 Maschinen-
richtlinie 2006/42/EC),

- die EMV-Vorschrift 2004/108/EC,

hdngt von der Schalthdufigkeit und/oder dem Laststrom ab. Planen
Sie das System entsprechend der zuldssigen Anzahl von Schaltvorgdn-
gen der Sicherheitsrelais im Modul.

@ Verlegen Sie keine Signalleitungen in der Ndhe von Netz- oder Hoch-
spannungsleitungen. Halten Sie einen Mindestabstand von 100 mm
ein. Anderfalls konnen Fehlfunktionen durch Stérungen auftreten.

gemaB der Europaischen Abfallverzeichnisverordnung: 16 02 14).



3 Produktbeschreibung

3.1 CPU-Module WS0-CPUO und WS0-CPU1

Das CPU-Modul WS0-CPUO oder WS0-CPU1 stellt die Steuereinheit des
Gesamtsystems dar. Im CPU-Modul werden alle Signale tiberwacht und ent-
sprechend der im Speicherstecker abgelegten Konfiguration logisch verarbei-
tet. Als Ergebnis dieser Verarbeitung werden die Ausgénge des Systems
geschaltet, wobei der Riickwandbus FLEX BUS+ als Datenschnittstelle dient.
Der Speicherstecker muss separat bestellt werden (siehe ,Safety Controller
User’s Manual).

Weiterhin haben die CPU-Module eine R5232-Schnittstelle mit folgenden

Funktionen:

@ Ubertragung der Konfigurationsdaten vom Speicherstecker und von EFI-
kompatiblen Geraten zum MELSEC-WS Einstell- und Uberwachungs-
hilfsprogramm und umgekehrt

@ Online-Uberwachung des MELSEC-WS-Systems

Zusétzlich hat das CPU-Modul noch 2 EFI-Schnittstellen. Bei Anschluss intelli-
genter Sensoren der Fa. Sick sind Funktionserweiterungen dieser Sensoren
einfach mdglich.

3.1.1 Bedienelemente

3.1.2 Anschlussbelegung

Anschlussbelegung des Speichersteckers WS0-MPLO

Anschluss Belegung

Spannungsversorgung 24 V DC fir
Al alle Module
(Mit Ausnahme der Ausgénge)

GND-Anschluss der Spannungsver-
sorgung

A2

Das Modul WSO-XTDI kann nur in Kombination mit einem Hauptmodul WSO-CPUO/1
eingesetzt werden (siehe MELSEC-WS Einstell- und Uberwachungshilfspro-
gramm).

Der gleichzeitige Einsatz mehrerer Module WS0-XTDI ist moglich (max. 12
WS0-XTIO und WSO-STDI).

Die Spannungsversorgung erfolgt Gber den Riickwandbus FLEX BUS+.

Das WSO0-XTDI besitzt zwei Testsignal-Generatoren. Die Signale des einen
Generators liegen auf den ungeraden Testimpulsausgangen X1, X3, X5 und X7,
die Signale des anderen Generators auf den geraden Testimpulsausgangen
X2, X4, X6 and X8.

3.2.4 Anschlussbelegung

Anschlussbelegung WS0-XTIO

Steckerbelegung der R$232-Schnittstelle

ACHTUNG

Das WS0-XTDI erfasst zwischen jedem ungeraden (X1, X3, X5, X7) und
geraden (X2, X4, X6, X8) Testimpulsausgang Kurzschliisse, wenn der Test

Stecker/Buchse Pin Belegung
1 Reserviert
1 3 2 RxD fiir ig
X
O © GND
CXe 3
4 TxD

Anschlussbelegung der EFI-Schnittstelle @

als 4 ms unterbrochen wird. Bei Testunterbrechungen gréBBer
oder gleich 4 ms kénnen Kurzschliisse nicht immer erkannt werden.
Kurzschliisse innerhalb der ungeraden Testimpulsausgéngen (X1, X3, X5,
X7) oder innerhalb der geraden Testimpulsausgdngen (X2, X4, X6, X8)
werden nicht erfasst.

Beachten Sie dies fiir die Verdrahtung z. B. bei getrennter Leitungsverle-

gung oder mit ummantelter Leitung.

Klemmen Pin Belegung
1-EFI-2 1A
fAgifa gl
1B Federkraftklemmen zum Anschluss
;I g g 2 A von EFl-kompatiblen Geraten
2B

© Nurwso-cPUT

3.1.3 Abmessungen

o— |
P
MITSUBISHI|
o|—0
@l o
CPU1
% o
[ |
©—— [T
Nr. | Beschreibung
@ | Speicherstecker WSO-MPLO (Spannungsversorgung 24 V DC)
@ | RS232-Schnittstelle
© | EFl-schnittstelle®
° Griin: Applikation wird ausgefiihrt
Rot: Kritischer Fehler des Systems
Rot/Griin:  Ausfiihrung des Selbsttests und
(1H2) Initialisierung des Systems
Griin: System ist betriebsbereit
(1 Hz)
MS
@ | Rot: Korrigierbarer Fehler am CPU-
(1Hz) Modul oder an einem der
Erweiterungsmodule
Rot: Modul hat einen internen
(2 Hz) Systemfehler verursacht
Spannungsversorgung auBerhalb des Bereichs
Gelb: Giiltige and verifizierte
o LED Konfiguration
Gelb: Gliltige, aber nicht verifizierte
(1H2) Konfiguration
v Gelb: Speichern von Konfigurations-
* (2 Hz) daten auf dem Speicherstecker
Unterbrechen Sie die Span-
nungsversorgung vor Abschluss
des Speichervorgangs nicht.
O | Konfiguration erforderlich
Rot: Fehler
[ ] Warten auf Integration von EFI-
Geraten nach dem Einschalten
EFI®
P Rot: Fehler
(1 Hz) Integrationstest fehlgeschlagen
O | OK

@: LED leuchtet, 4p: LED blinkt, O: LED leuchtet nicht
@ NurWso-CPU1

1208
wn
— i
w| =
gl & 2 ®
25 93,7
1208

Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.

3.2 Erweiterungsmodule

3.2.1 Ein-/Av gangser i g dul WS0-XTIO

Das Modul WS0-XTIO erméglicht die Erweiterung des Systems um 8 Sicher-

heitseingénge und 4 Sicherheitsausgange. Es hat folgende Funktionen:

® Uberwachung der angeschlossenen Sensoren

@ Weiterleitung von Eingangsinformationen zum Hauptmodul

@ Empfang von Steuersignalen des Hauptmoduls und Einschalten der ent-
sprechenden Ausgange

@ Schnelles Abschalten

Das Modul WS0-XTIO kann nur in Kombination mit einem Hauptmodul WS0-
CPUO/1 eingesetzt werden (siehe MELSEC-WS Einstell- und Uberwachungs-
hilfsprogramm).

Der gleichzeitige Einsatz mehrerer Module WS0-XTIO ist moglich (max. 12
WSO0-XTIO und WS0-STDI).

Zur Versorgung der Ausgénge muss jedes Erweiterungsmodul an eine Span-
nungsquelle angeschlossen werden.

Das WS0-XTIO hat 2 Testsignal-Generatoren. Kurzschliisse zwischen den Test-
ausgangen X1 und X2 werden erfasst.

3.2.2 Ausgangserweiterungsmodul WS0-XTDI

Das Modul WS0-XTDI erméglicht die Erweiterung des Systems um 8 Sicher-
heitseingdnge. Es hat folgende Funktionen:

® Uberwachung der angeschlossenen Sensoren

@ Weiterleitung von Eingangsinformationen zum Hauptmodul

3.2.3 Bedienelemente
WSO0-XTIO
| |

oooo| < o > ([Booo)
T |+—0— | THTY

] «—OQ—|i

WS0-XTDI

XTIO XTDI

0000 («—@—»|Doooo
R BET
©— |

or a2 as o s 30 30

O0— === |[ee=sl|«—@

Nr. | Beschreibung
@ | Testausgang 1/Testausgang 2/24 V/GND
@ | Einginge 1 bis4
Zustandsanzeige des entsprechenden Eingangs (1)/
Ausgangs (Q)
° Griin: Eingang bzw. Ausgang ist
eingeschaltet
11,12,

314 Griin; synchron mit roter MS-LED

(1 Hz) Ein-/Ausgang ist ausgeschaltet
15,16, und es liegt ein behebbarer
17,18 * Fehler vor
Q1,Q2 Griin; abwechselnd mit roter MS-LED
Q3: 04' (1H2) Ein-/Ausgang ist aktiv und es

liegt ein behebbarer Fehler vor
O | Eingang bzw. Ausgang ist ausgeschaltet
Zustandsanzeige des Moduls

® | LD

° Griin: Applikation wird ausgefiihrt
Red: Kritischer Fehler des Systems

Rot/Griin: ~ Konfiguration erforderlich

(1H2)

Griin: Modul ist betriebsbereit
Ms . (1Hz)

Rot: Behebbarer externer Fehler

(1Hz)

Rot: Modul hat einen internen

(2H2) Systemfehler verursacht

O | Spannungsversorgung auf3erhalb des Bereichs

Eingénge 5 bis 8

Ausgange 1 bis 4

Testausgang 1/Testausgang 2

(]

Testausgang 1/Testausgang 2

=

ED leuchtet, 4: LED blinkt, O: LED leuchtet nicht

Modul Klemme | Belegung
X1/X2 ¥est!mpulsausgang 1/
5 B 7\ estimpulsausgang 2
| Al |2av
Q1 @2 a3 o4 |
— A2 GND
11-14 | Eingange 1 bis 4
15-18 [ Eingdnge 5 bis 8
| Q1-Q4 | Ausgénge 1 bis 4
Anschlussbelegung WS0-XTDI
Modul Klemme | Belegung
X1/X3 | Testimpulsausgang 1
XXX g2 e X2/X4 | Testimpulsausgang 2
11-14 | Eingédnge 1 bis 4
n 13 I5-18 | Eingénge 5 bis 8
B i e X5/X7 | Testimpulsausgang 1
noR R K 02060 -
——— & X6/X8 | Testimpulsausgang 2
3.2.5 Abmessungen
120,8
0
— Ed
g 3 gl '
93,7
120,8

Alle Abmessungen sind in der Einheit ,mm” angegeben.
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Installation

GEFAHR

y

Schalten Sie vor der I und der Verdrah die Sp
versorgung der Steuerung und andere externe Spannungen aus.
Betreiben Sie die MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung nicht in einer

Jmgebung mit tindlichen oder explosiven Gasen. Wird dies nicht
beachtet, kann durch Funken von schaltenden Relais ein Feuer oder
eine Explosion verursacht werden.

ACHTUNG

Betreiben Sie diese Steuerung nur in einer Umgebung, in der die in
Kapitel 7 dieser | llati lei b Ui b b
dingungen eingehalten werden.

Wenn dies nicht beachtet wird, konnen Stromschlige, Briinde, Fehl-
funktionen oder Defekte des Produkts auftreten.

Das MELSEC-WS-System ist nur zur Installation in einem Schalt-
schrank geeignet, der mindestens die Schutzart IP54 erfiillt.

Solange die Sp sorgung eingeschaltet ist, diirfen weder
Module aus dem MELSEC-WS-System entfernt, noch in das System ein-
gefiigt werden.

Rasten Sie das Modul korrekt auf der DIN-Schiene ein. Durch eine fal-
sche M. ge ko Fehlfunktion auftreten oder das Modul kann
herunterfallen.

Zur vollstidndigen Gewdhrleistung der elektr ischen Vertrig-
lichkeit (EMV) muss die DIN-Schiene mit der Funktionserdung (FE) ver-
bunden werden.

Achten Sie darauf, dass sich der Erdungskontakt in der richtigen Posi-
tion befindet. Der gefederte Erdungskontakt des Moduls muss zu der
DIN-Schiene eine gute leitfdhige Verbindung haben.

Beriihren Sie keine leitenden Teile oder elektronischen Bauteile der
Module.

Dies kann zu Stérungen oder Beschédigung der Module fiihren.
Fiihren Sie die Installation in Ub mit der EN 50274 aus.

g g 9

4.1 Montage der Module

Das CPU-Modul WS0-CPUO oder WS0-CPU1 muss als erstes Modul auf der
linken Position des MELSEC-WS-System montiert werden, gefolgt von den
beiden optionalen Netzwerkmodulen. Danach durfen erst die Erweite-
rungsmodule montiert werden. Die Relaismodule WS0-4RO miissen dann
auf der duBerst rechten Position montiert werden.

Die Module sind Bestandteil eines modularen Systems mit 22,5 mm breiten
Modulen fiir 35-mm-DIN-Schienen nach EN 60715.

Die Verbindung zwischen den Modulen wird lber einen Stecker herge-
stellt, der in das Modulgehéuse integriert ist.

Beachten Sie die Einhaltung geeigneter ESD-SchutzmaBnahmen wéahrend
der Montage. Andernfalls kann der FLEX BUS+ beschadigt werden.

(@ Héngen Sie das Modul von oben in
die DIN-Schiene ein.

@ Beachten Sie, dass die DIN-
Schiene vom federnden Erdungs-
kontakt korrekt berthrt wird,
damit eine gute elektrische Leitfa-
higkeit vorhanden ist.

® Durch vorsichtigen Druck in Pfeil-
richtung rastet das Modul auf der
DIN-Schiene ein.

@ Schieben Sie bei Verwendung
mehrer Module jedes Modul ein-
zeln in Pfeilrichtung zusammen,
bis der seitliche Stecker einrastet.

(® Montieren Sie jeweils rechts und
links eine Endklammer.

(@ Ziehen Sie die abnehmbaren
Klemmenbl6cke mit den Zuleitun-
gen ab.

@ Entfernen Sie die Endklammern.

® Schieben Sie bei Vorhandensein
mehrerer Module jedes einzelne
Modul in Pfeilrichtung auseinan-
der, bis die seitliche Steckverbin-
dung getrennt ist.

@ Driicken Sie das Modul an der Hin-
terseite nach unten, um es von der
DIN-Schiene zu l6sen.

(® Heben Sie das Modul vorn in Pfeil-
richtung an, wéhrend Sie es hinten
heruntergedrtickt halten.

5 Verdrahtung

GEFAHR

6 Wartung und Instandhaltung

6.1 Uberpriifungspunkte

Vor der Verdrahtung muss die externe Spannungsversorgung des
Systems allpolig abgeschaltet werden.

Wird dies nicht beachtet, kann es zu Stromschldgen oder Defekten der
Module kommen. AuBerdem konnte das System unerwartet starten, wéh-
rend Sie Gerdte anschlief3en.

Gefahr

Thal

@ Bevor Sie mit Wartungs- oder | beiten begi
muss die externe Sp sorgung des Syst: allpolig abge-
schaltet werden.

Wird dies nicht beachtet, kann es zu Stromschldgen oder Defekten der
o k

Mod

ACHTUNG

® Das MELSEC-WS-System erfiillt die EMV-Anforderungen in Uberein-
] mit der Basi ifikation der Norm EN 61000-6-2:2005 fiir

den Einsatz in einer industriellen Umgebung.

@ Die elektrische Verdrahtung muss der Norm EN 60204-1 entsprechen.

® Uberpriifen Sie p und Kl belegung, bevor Sie ein
Modul verdrah und schlieBen Sie die Lei korrekt an.
Wird eine Spannungsquelle mit einer falschen Spannung angeschlos-
sen oder wird die Klemmenbelegung nicht beachtet, kann es zu Feuer
oder Fehlfunktionen kommen.

@ Ziehen Sie die Klemmenschrauben mit dem korrekten Drehmoment
an. Eine lose Klemmenschraube kann zu Kurzschliissen, Bréinden oder
Fehlfunktionen fiihren.

@ Die Wartungs- oder Instandhaltungsarbeiten diirfen nur von einer
anerkannt ausgebildeten Elektrofachkraft, die mit den Sicherheits-
dards der A isi g hnik vertraut ist, durchgefiihrt
werden. Andernfalls besteht die Gefahr eines elektrischen Schlages.
Wenden Sie sich an Ihr zustédndiges Verkaufsbiiro oder einen Ihrer Ver-
triebspartner, wenn eine Reparatur oder ein Austausch von Teilen not-
wendig ist.

ACHTUNG

Fiihren Sie als Anwender an den MELSEC-WS Modulen keine Reparatur-
versuche durch und/oder zerlegen Sie die Module nicht. Mitsubishi Elec-
tric akzeptiert in diesem Fall keine Haftungsanspriiche.

Durch zu festes Anziehen von Schrauben kann eine Ansc
oder das Modul beschddigt werden und Fehlfunktionen oder Defekte
verursachen.

@ Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine Bohrspine oder
Drahtreste durch die Liiftungsschlitze in das Modul gelangen. Das
kann Briinde, Geriiteausfille oder Fehler verursachen.

@ SchlieBen Sie die FG- und LG-Klemmen an die Schutzerdung der
MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung an.

Wird dies nicht beachtet, kann es zu Stromschlédgen oder Defekten der
Module kommen.

@ Alle Module der MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung, die angeschlosse-
nen Schutzvorrichtungen und auch die Spannungsquellen miissen mit
dem gleichen Erdi kt (GND) verbunden werden.

@ Die Spannungsversorgung muss in der Lage sein, entsprechend der
Norm EN 60204-1 kurze Spannungsausfille von 20 ms zu puffern.

@ Die Spannungsversorgung muss die Anforderungen fiir Sicherheits-
kleinsp und Sch kleinsp (SELV, PELV) entspre-
chend den Normen EN 60664 und DIN 50178 (Ausriistung von
Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln) erfiillen.

@ |Installieren Sie die MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung in einen Schalt-
schrank. Schlie3en Sie die leit des Is iiber Verteiler-
klemmen an. Dariiber hinaus diirfen die Verdrahtung und der
Austausch eines Netzteils nur durch eine anerkannt ausgebildete Elek-
trofachkraft ausgefiihrt werden, die mit den Unfallverhiitungsvor-
schriften vertraut ist.

@ Verlegen Sie alle Lei in einem K | oder befestigen Sie
diese ausreichend. Lose Leitungen stellen eine Gefahrenquelle dar
und kénnen durch Einwirkung von Zugkrdften Beschddigungen am
Modul oder an der Leitung selbst verursachen.

Verlegen Sie die Leitungen z. B. zu einem RESET-Schalter als separat
ummantelte Leitungen.

bolk

Folgende Punkte sollten regelméBig an den MELSEC-WS-Modulen Uberpruft

werden.

@ Uberpriifen Sie das System in Intervallen gemaR den nationalen Regelun-
gen und Vorgaben Ihres Landes. Mit dieser Vorgehensweise wird sicherge-
stellt, dass Anderungen an der Maschine oder Manipulationen der
Schutzeinrichtungen auffallen, bevor die Maschine (wieder) in Betrieb geht.

@ Die Prifungsintervalle jeder Sicherheitsanwendung werden von lhnen
festgelegt. Die Prifung der angemessenen Wirksamkeit einer Schutzvor-
richtung muss durch beauftragte und autorisierte Personen erfolgen.

® Wenn an der Maschine oder an den Schutzvorrichtungen Anderungen vor-
genommen wurden oder die MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung ausge-
tauscht oder repariert wurde, muss das gesamte System erneut anhand der
Checkliste im Anhang des Handbuchs ,Safety Controller User’s Manual”
Uberprift werden.

@ Fhren Sie regelmaBige oder tagliche Prifungen durch, damit die MELSEC-
WS-Sicherheitssteuerung immer optimal funktioniert. Priifen Sie, ob die
Module der MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung immer alle ihre technischen
Daten zum Betrieb der Anlage einhalten.

@ Prifen Sie den Zustand der Installation und ob die Verdrahtung der
Module der MELSEC-WS-Sicherheitssteuerung korrekt ausgefiihrt wurde.

® Uberzeugen Sie sich regelmaBig davon, dass die Sicherheitsfunktionen alle
Anforderungen der Anwendung, sowie Normen und Standards erfiillen,
damit die Zuverldssigkeit der Sicherheitsfunktionen immer gewahrleistet ist.

6.2 Lebensdauer

Es gibt kein Teil, welches regelmaBig ersetzt werden muss. Wird ein Teil als
defekt erkannt, muss es sofort ersetzt werden, auch wenn dessen Lebensdauer
noch nicht erreicht ist. Die Lebensdauer kann durch extreme Einsatz- und
Umgebungsbedingungen verkiirzt sein. Ersatzteile liefert Ihr zustdndiges Ver-
kaufsbiro oder lhr Vertriebspartner.

[ ]
@ SchlieBen Sie alle Lei so an, dass auf die abnehmbaren Klem-
menblécken keine iibermdBigen Kréfte einwirken. Modul Gesamtlebensdauer des Moduls
@ Alle angeschlossenen Sensoren und untergeordneten Steuerungen WS0-CPUO
sowie die Verdrahtung mii die dige Sicherhei fe erfiillen. WS0-CPUT
@ Zum Schutz der Sicherheitsausgdnge und zur Erhéhung der Lebens- 20 Jahre
dauer sollten externe Lasten z. B. mit Varistoren oder RC-Schall WS0-XTIO
ausgestattet werden. Beachten Sie dabei, dass sich die Reaktionszei- WSO0-XTDI
ten in Abhdngigkeit von der angeschl, Schutzschalt ver-
ldngern kénnen.

@ Verdrahten Sie die Sicherheitsausgdnge und die Schiitziiberwachung
(EDM) innerhalb des Schaltschranks.

@ Stellen Sie bei Austausch eines Moduls z.B. durch Markierungen
sicher, dass die Klemmenblocke wieder auf die entsprechenden Posi-
tionen des Moduls aufgesteckt werden.

@® Weitere Informationen zum Betrieb des MELSEC-WS-Systems finden
Siein den Handbiichern ,Safety Controller User’s Manual” und , Safety
Controller Setting and Monitoring Tool Op ing M 1.




7 Technische Daten

7.2 Technische Daten des WSO-XTIO

7.2.3 Steuerausgange (X1 bis X2)

7.3.1 Eingédnge (11 bis 18)

7.1 Technische Daten der WS0-CPUO, WS0-CPU1 Merkmal Beschreibung Merkmal Beschreibung Merkmal Beschreibung
- Kategorie Kategorfe 4(EN 13849;@” Anzahl Ausgénge 2 (mit 2 Testimpulsgeneratoren) Eingangsspannung HIGH 13 bis 30 V DC
Merkmal Beschreibung Kategorie 4 (EN 954-17) Ausgangsart PNP-HaIbIeitfer, Kurzschlussschutz, Eingangsspannung LOW -5 bis +5V DC
WS0-CPUO [ wso-cpu1 Sicherheitsstufe SIL3 (IEC 61508) Querschlusstiberwachung Eingangsstrom HIGH 2,4 bis 3,8 MA
Kategorie E::g::: 2 EEE/;SS% 354)19-1) Performance Level PL e (EN/ISO 138-49) : Ausgangsspannung 15,6 bis 30V DC : Eingangsstrom LOW 25 bis 2,1 mA
PEHd 0,9E-09 1/h (z\_/velkangllg) Ausgangsstrom Max. 120 mA an einem Testausgang Schaltbarer Strom 14,4 mA bei 5V
Sicherheitsstufe SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061) 4.8E-09 1/h (einkanalig) Testimpulsfrequenz 1 bis 25 Hz, einstellbar (mit mechanischen Kontakten) 3 mAbei 24V
Performance Level PL e (EN/ISO 13849-1) Umgebungstemperatur im Betrieb | —25 bis +55 °C Testimpulsdauer 1 bis 100 ms, einstellbar Abweichungszeiten 0,004 bis 30's, einstellbar
PFHd 1,07E-09 1/h 1,69E-09 1/h Lagertemperatur —25 bis +70°C Lastkapazitit 1 bei Testimpulsdauer = 4 ms Anzahl Eingénge 8
Umgebungstemperatur im Betrieb | —25 bis +55 °C Zulassige relative Luftfeuchtigkeit | 10 bis 95 % (keine Kondensation) 0,5 UF bei Testimpulsdauer 1 ms
Lagertemperatur 25 bis +70 °C GemaR EN 61131-2 Leitungswiderstand Max. 100 Q 7.3.2 Steuerausgange (X1 bis X8)

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit

10 bis 95 % (keine Kondensation)

Umgebungsbedingungen

GemaBEN 61131-2
(55 °C, 95 % relative Luftfeuchtigkeit)
keine aggressiven Gase

Umgebungsbedingungen

(55 °C, 95 % relative Luftfeuchtigkeit)
keine aggressiven Gase

Vibrationsfestigkeit

5 Hz bis 500 Hz, gemaB EN 61131-2

7.2.4 Sicherheitsausgédnge (Q1

bis Q4)

Merkmal

Beschreibung

Vibrationsfestigkeit

5 Hz bis 500 Hz, gemaB EN 61131-2

Schutzart gemal
EN/IEC 60529

Klemmen: IP20
Gehéuse: IP40

Anzahl Ausgange

8 (mit 2 Testimpulsgeneratoren)

Schutzart gemd
EN/IEC 60529

Klemmen: [P20
Gehéause: IP40

Elektromagnet. Vertraglichkeit

EN61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (Klasse A)

Elektromagnet. Vertraglichkeit

EN 61000-6-2, EN 55011 (Klasse A)

Schutzklasse

Schutzklasse

Systemverbindung

Stecker

Systemverbindung

Stecker Stecker

Leiterquerschnitte

Einzelader oder feinddrige Litze:

- 1x0,14 bis 2,5 mm? oder

- 2x0,14 bis 0,75 mm?
Feinadrige Litze mit Aderendhiilse
gemaf DIN 46228:

- 1x0,25 bis 2,5 mm’ oder

- 2x0,25 bis 0,5 mm?

Leistungsaufnahme tiber
FLEX BUS+

Max. 1,1 W
(ohne die Strome fur X1, X2)

Leiterquerschnitte

Einzelader oder feinadrige Litze:

- 1x0,14 bis 2,5 mm? oder

- 2x0,14 bis 0,75 mm?
Feinadrige Litze mit Aderendhdilse
gemal DIN 46228:

— 1x0,25 bis 2,5 mm? oder

— 2x0,25 bis 0,5 mm?

Leitungslange

Max. 100 m, 1,5 mm?

Leitungswiderstand

MeTkmal Beschreibung Ausgangsart PNP-Halbleiter, Kurzschlussschutz,
Anzahl Ausgange 4 9ang Querschlusstiberwachung
PNP-Halbleiter, Kurzschlussschutz, Ausgangsspannung 15,6 bis 30 V DC
Ausgangsart Querschlusstiberwachung
Max. 120 mA an jedem der beiden
Ausgangsspannung 24V DC (15,6 bis 30 V DC) Ausgangsstrom Testimpulsgeneratoren
(X1/X3/X5/X7 oder X2/X4/X6/X8)
Ausgangsstrom 2A
Gesamtstrom lsum Max. 3.2 A Testimpulsfrequenz 1 bis 25 Hz, einstellbar
Testimpulsbreite <065ms Testimpulsdauer 1 bis 100 ms, einstellbar
N e 1 YF bei Testimpulsdauer = 4 ms
Testimpulsfrequenz Typ.0,8 Hz Lastkapazitat 0,5 WF bei Testimpulsdauer 1 ms
Lastkapazitat Max. 0,5 pF

Max. 100

Verzégerungszeit

Abhéngig von der Konfiguration der
Logik

Abmessungen (BxHxT)

22,5x106,5x120,8 mm

Datenschnittstelle

Rickwandbus (FLEX BUS+)

Gewicht

0,18 kg

7.2.1 Netzteil (A1,A2)

7.3 Technische Daten des WSO-XTDI

Merkmal

Beschreibung

Kategorie

Kategorie 4 (EN 13849-1)
Kategorie 4 (EN 954-19)

Merkmal Beschreibung
Spannungsversorgung 24V DC (16,8 bis 30 V DC)
Art des Netzteils PELV oder SELV

Sicherheitsstufe

SIL3 (IEC 61508)

Leistungsaufnahme

Max. 96 W, von der Last an den Aus-

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

Kurzschlussschutz

(mit Auslésekennlinie B oder C)

gdngen Q1 bis Q4 abhadngig PFHd 0,4E-09 1/h
Einschaltzeit Max. 18 s Umgebungstemperatur im Betrieb | -25 bis +55 °C
4AqG Lagertemperatur —25 bis +70 °C

Art des Netzteils

2-reihige Feder-
EFI-Anschluss — kraftklemme
Anzahl EFI-Schnittstellen 0 2
Datenschnittstelle Riickwandbus (FLEX BUS+)
Konfigurationsschnittstelle RS232
22,5x96,5x 22,5x101,7x
Abmessungen (BxHXxT) 120,8 mm 120,8 mm
Gewicht 0,10 kg 0,11 kg
7.1.1 Netzteil (A1, A2)
Beschreibung
Merkmal
WS0-CPUO WS0-CPU1
Spannungsversorgung 24V DC (16,8 bis 30 V DC)
PELV oder SELV

Der Strom des Netzteils zur Versor-

gung des CPU-Moduls muss auf max.

4 A begrenzt werden -
entweder (iber das Netzteil oder mit
einer Sicherung.

7.2.2 Eingénge (11 bis 18)

Zulassige relative Luftfeuchtigkeit

10 bis 95 % (keine Kondensation)

Umgebungsbedingungen

GemaBEN 61131-2
(55 °C, 95 % relative Luftfeuchtigkeit)
keine aggressiven Gase

Kurzschlussschutz

Leistungsaufnahme Max.2,5W
Einschaltzeit Max. 18 s
4AgG

(mit Auslésekennlinie B oder C)

Merkmal Beschreibung
Eingangsspannung HIGH 13 bis 30 V DC Vibrationsfestigkeit 5 Hz bis 500 Hz, gemaB EN 61131-2

. t i Schutzart gemaf Klemmen: IP20
Eingangsspannung LOW 5 bis +5 V DC EN/IEC 60520 Gehuse: IP40
Ei t HIGH 2,4 bis 3,8 mA

ingangsstrom 538 m Hlek Vertrsalichke EN 61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
Eingangsstrom LOW -2,5bis +2,1 mA ektromagnet. Vertraglichkeit EN 55011 (Klasse A)
Schaltbarer Strom 14,4 mA ‘bei 5V Schutzklasse 1]
(mit mechanischen Kontakten) 3mAbei24V -

Systemverbindung Stecker
Abweich ity 0,004 bis 30 s, einstellb: N =
weichungszeiten 1539 5 einstettbar Leistungsaufnahme tber Max. 1,4 W

Anzahl Eingédnge 8 FLEX BUS+ (ohne die Strome fiir X1 bis X8)

Leiterquerschnitte

Einzelader oder feinadrige Litze:

- 1x0,14 bis 2,5 mm? oder

- 2x0,14 bis 0,75 mm?
Feinadrige Litze mit Aderendhitilse
gemal DIN 46228:

- 1x0,25 bis 2,5 mm? oder

- 2x0,25 bis 0,5 mm?

D Nur bis zum 29.12.2009 giltig.

Ab dann gilt ausschlieBlich die Norm EN ISO 13849-1.

Abmessungen (BxHXT)

22,5x106,5x120,8 mm

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com

Gewicht 0,15 kg
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ques indiquées ici ne constituent pas une déclaration de garantie.

1 A propos de ce manuel

Ce document est une traduction de la version originale en anglais.

1.1 Documentations - Systéme MELSEC-WS

Ce manuel décrit le montage du module UC WS0-CPUO/WS0-CPU1 et du
module d'extension WS0-XTIO/WS0-XTDI d'un automate programmable de
sécurité MELSEC-WS Safety.

Le montage du module d'interface Ethernet WSO-GETH et des modules avec
sorties relais WS0-4RO est décrit dans d'autres manuels.

L'installation, la configuration et la mise en service du systeme de controle de
la sécurité MELSEC-WS sont décrites dans le "Safety Controller User's Manual"
et "Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual".

Des informations techniques plus détaillées figurent dans les manuels sui-

vants que vous pouvez vous procurer gratuitement sur notre site web :

www.mitsubishi-automation.fr.

® Controleur de sécurité - Manuel d'utilisation

@ Outil de configuration et de supervision pour contréleur de sécurité -Manuel
d'utilisation

@ |Interface Ethernet pour contréleur de sécurité - Manuel d'utilisation

@® Module UC pour controleur de sécurité (Matériel)

@ Interface Ethernet pour contréleur de sécurité - Manuel d'utilisation (Matériel)

@ Module d’entrées/sorties de sécurité pour contréleur de sécurité — Manuel
d'utilisation (Matériel)

@ Module de sorties relais de sécurité pour controleur de sécurité — Manuel
d'utilisation (Matériel)

De plus, le montage des systémes de protection exige également un savoir-

faire technique qui n'est pas détaillé dans cette documentation.

1.2 Objectif de ce document

Ce manuel explique au personnel technique du fabricant et/ou a I'opérateur
de la machine le montage en sécurité du module WS0-CPUO/WS0-CPU1 et le
module d’extension WS0-XTIO/WS0-XTDI d’un systéme de contréle de la sécu-
rité modulaire MELSEC-WS.

Il ne fournit pas d'instructions sur l'utilisation de la machine dans laquelle le
systéme de sécurité est ou sera intégré. Ce type d'informations figure dans les
manuels d'utilisation de la machine.

2 Consignes de sécurité

Ce paragraphe traite de votre sécurité et de celle des utilisateurs du matériel.
Veuillez le lire attentivement avant de commencer le montage.

Dans ce manuel, des avertissements spéciaux importants pour |'utilisation cor-
recte et stre des produits sont clairement identifiés comme suit :

DANGER

\. . .
A Le non-respect des consignes indiquées ici peut entrainer

Risque de blessure et danger pour la santé.
des risques de blessures graves.

ATTENTION :
1 \\ Risque de détérioration matérielle.
) Le non-respect des ci di ici peut entrainer
des détériorations du matériel et d’autres biens.

2.1 Personnel autorisé

Seul du personnel qualifié en matiére de sécurité peut monter le systéme
modulaire de contréle de la sécurité MELSEC-WS. Ces personnes se définissent
ainsi:

Elles ont suivi la formation technique adaptée et

Elles ont été formées par le responsable de la machine a son utilisation et
aux consignes de sécurité actuelles.

Elles ont accés aux manuels d'utilisation du systéme modulaire de contréle
de la sécurité MELSEC-WS qu'elles ont lu et connaissent.

Elles ont accés aux manuels d'utilisation des systémes de protection (ex. rideau
lumineux) connectés au systéme de commande, qu'elles ont lu et connaissent.

2.2 Applications de I'appareil

Le systéme modulaire de contréle de la sécurité MELSEC-WS est un systéme de
commande configurable pour les applications de sécurité. Il est utilisable
conformément :

aux exigences des normes EN 61508, SIL 3
aux exigences des normes EN 62061, SIL CL 3
EN954-1/15S013849-1 Catégorie 4/PLe®

Le niveau de sécurité réalisé dépend des circuits externes, du cablage, de la
configuration des parameétres, du choix des branchements et de leur emplace-
ment dans la machine.

Des capteurs de sécurité opto-électroniques et tactiles (ex. faisceaux lumineux, scanners
laser, contacteurs de sécurité, capteurs, boutons d'arrét d'urgence) sont connectés au
systéme modulaire de contrdle de la sécurité et liés logiquement. Il est possible de
déconnecter en sécurité les actionneurs correspondants des machines ou des systémes
via les sorties de commutation du systéme modulaire de contréle de la sécurité.

® valable uniquement dans I'hypothése de la conformité jusqu'au 29.12.2009.

Apreés cette date, seule la norme EN ISO 13849-1 est applicable.

2.3 Utilisation correcte

Le systéme modulaire de contréle de la sécurité MELSEC-WS est utilisable uni-
quement dans des limites d'utilisation déterminées (tension, température,
etc.). Voir les caractéristiques. Seul du personnel spécialisé peut I'utiliser et uni-
quement sur la machine sur laquelle il est monté et mis en service initialement
conformément au "Safety Controller User's Manual" et "Safety Controller Set-
ting and Monitoring Tool Operating Manual".

Mitsubishi Electric Co. n'assume aucune responsabilité si le matériel est utilisé
autrement ou si le matériel est modifié, méme dans le contexte de son mon-
tage et de son installation.

2.4 Remarques générales et mesures de protection

ATTENTION

@ Les fabricants et possesseurs d'une machine qui utilise le systeme de
controle de la sécurité MELSEC-WS sont responsables du respect de toutes
les réglementations en vigueur.

@ |l estimpératif que les notices, en particulier les notices de test des manuels,
soient respectées.

@ Les tests doivent étre effectués par du personnel qualifié et autorisé ; ils
doivent étre consignés et documentés pour garantir qu'il est possible
qu'un tiers puisse les effectuer a nouveau de les retracer a tout moment.

@ L'alimentation externe de I'appareil doit pouvoir relayer des coupures de
courant de 20 ms conformément a la norme EN 60204. Prévoyez un ondu-
leur (UPS).

@ Le systeme ne démarrera peut-étre pas correctement si l'alimentation est
immédiatement rétablie aprés une coupure (dans les 5 secondes suivan-
tes). Attendez au moins 5 secondes avant de rétablir I'alimentation.

@ Les modules du systeme MELSEC-WS sont conformes a la Classe A, Groupe
1 delanorme EN 55011. Le Groupe 1 englobe tous les appareils ISM (indus-
triel, scientifique, et médical) qui produisent et utilisent intentionnelle-
ment une énergie radioélectrique dans les conducteurs nécessaire au
fonctionnement de I'appareil.

Mise en service - Maintenance

CAUTION

Le systéme MELSEC-WS est conforme aux spécifications de base sur les
émissions de parasites et d’interférences de Classe A (applications indus-
trielles). Il convient donc uniquement a I'utilisation en milieu industriel et
n’est pas destiné a I'utilisation privée et domestique.

Conception

DANGER

@ Lorsque le contréleur de sécurité MELSEC-WS détecte une anomalie
dans I'alimentation externe ou dans son propre fonctionnement, il
coupe toutes les sorties. Créez un circuit externe pour couper en toute
sécurité I'alimentation des éléments dangereux en désactivant les sor-
ties. Une configuration incorrecte peut provoquer un accident.

@ Lorsque le courant d’une charge est supérieur au courant nominal ou
lorsqu’une surintensité due a un court-circuit dans la charge est soute-
nue pendant longtemps, il existe un risque de fumée et d’incendie. Pour
éviter cela, réalisez un circuit de sécurité externe (ex. fusible).

@ Créezuneprotection contre les courts-circuits d'un relais de protection
et un circuit de protection (ex. fusible, disjoncteur) extérieur a un
contréleur de sécurité.

@ En cas de modification des données ou d'un programme ou de com-
mande d'état entre un PC et un contréleur de sécurité MELSEC-WS,
créez un circuit de verrouillage extérieur au programme séquentiel et
contréleur de sécurité MELSEC-WS afin de garantir le fonctionnement
siir de I'ensemble du systéme.

Pour fa:re fonctionner un contréleur de sécurité MELSEC-WS, lisez
les Is correspond. et respectez scrupuleuse-

ment les procédures d'utilisation.

De plus, pour les opérations en ligne entre un PC et un contréleur de

sécurité MELSEC-WS, les actions correctives d'une erreur de commum-

cation dues a un cable défectueux, etc. di étre prédétermi

comme un systéme.

@ Pour empécher le redémarrage sans inter apreés
I'exécution d'une fonction de sécurité et la désactivation des sorties,
créez un programme de verrouillage qui utilise un bouton de réinitia-
lisation pour le redé

rage.

DANGER
@ Ne touchez pas les bornes lorsque I'alii est sous
cela présente un risque d'électrocution.
@ Coupeztoutes les phases de I'alii externe du sy lorsque

vous nettoyez l'appareil ou resserrez les vis des bornes.

Il existe un risque d'électrocution. Serrez les vis des bornes au couple
de serrage spécifié.

Une vis des bornes desserrée, peut entrainer un court-circuit, un incen-
die ou des dysfonctionnements.

Si elle est trop serrée, la vis ou le module peut étre é ce qui
peut entrainer sa perte, un court-circuit ou un dysfonctionnement.

@ Lesappareils de sécurité doi étre adaptés aux si de sécurité.
L’interruption d’une fonction des relais de sécurité entraine la perte
des fonctions de sécurité : il s’ensuit un risque corporel grave.

Ne connectez pas de charges dont les caractéristiques sont supérieu-
res aux caractéristiques nominales des sorties de sécurité.

Raccordez le contréleur de sécurité MELSEC-WS de fagon que les
signaux 24 Vcc ne puissent pas entrer en contact par inadvertance
avec les sorties de sécurité.

Connectez les fils GND (masse) de I'alimentation a la terre afin que les
appatreils ne s’allument pas lorsque la ligne des relais de sécurité vient
en contact avec le potentiel du chdssis.

Utilisez des composants ou des appatreils respectant les réglementa-
tions et les normes en vigueur. Il est possible de cabler les actionneurs
en sortie en connexion mono-canal. Pour conserver leur niveau de
sécurité, les lignes des circuits doivent étre disposées de facon
a exclure les circuits croisés vers d’autres signaux sous tension, par
exemple en les envoyant dans des zones protégées telles qu’une
armoire de commande ou dans des cdbles gainés indépendants.

de

ATTENTION

Respectez les notes et mesures de protection.
Veuillez respecter les points suivants pour utiliser correctement le syste-
me de contréle de la sécurité MELSEC-WS.

Lors du montage, de l'installation et de |'utilisation du systeme de controle
de la sécurité MELSEC-WS respectez les normes et directives en vigueur
dans votre pays.
Les réglementations nationales s'appliquent a l'installation, a l'utilisation et
al'inspection technique périodique du systéme de controle de la sécurité-
MELSEC-WS, en particulier :
- Directive sur les machines 98/37/EC

(a partir du 29.12.2009 Directive sur les machines 2006/42/EC)
— Directive CEM 2004/108/EC
- Directive 89/655/EC - Mesures et utilisation du matériel de travail
- Directive Basse Tension 2006/95/EC
- Réglementations sur la sécurité du travail.

A

ATTENTION

@ Vérifiez que I'ensemble du systéme utilisant le contréleur de sécurité
MELSEC-WS remplit les conditions de la catégorie de sécurité corres-
pondante.

@ La longévité des relais de sécurité du module de sortie dépend des
conditions de commutation et/ou de la charge. Configurez un systéme
corerspondant au nombre de commutations des relais de sécurité du

module.
@ Ninstallez pas les cables de communication avec les lignes des circuits
ou les cables d’alii Maii une distance le de 100

mm entre eux. Le non-respect de cette consigne peut entrainer un dys-
fonctionnement dii au bruit électrique.

@ Avant toute intervention sous tension (mode Force) sur la ligne prove-
nant du PC vers le contréleur de sécurité MELSEC-WS, veuillez lire

at les Is corresp et vérifier les conditions de
sécurité.
Les inter ions sous doi etre exécutées uniquement par

du personnel qualifié qui respecte scrupuleusement les procédures
d’utilisation déterminées lors des études et de la conception.
Soyezsiir de comprendre parfaii les précautions décrites dans le
manuel d'utilisation , Safety Controller Setting” et ,,Monitoring Tool
Operating” avant I'utilisation.

@ Ne démontez pas et ne modifiez pas les modules.

Le non- respect de cette c ig peut pr q un incendie, une

panne, des b ou des dj y: fe

Si Ie produ:t est repare ou remis en étaten dehors d'un centre FA ou de
ishi, la g est

s1énh.

@ Utilisez un appatreil de c ication tel qu'un portable
ou PHS a une distance supérieure a 25 cm de I'automate programma-
ble de sécurité dans toutes les directions.

Le non-respect de cette consigne peut des dy

@ Coupez toute alimentation externe utilisée dans le systéme avant de
monter ou démonter le module.

Si vous ne le faites pas, une panne ou un dysfonctionnement du
module peut se produire.

@ Apres la premiére utilisation du produit, ne montez/démontez pas
plus de 50 fois respectivement le module du profilé DIN du module
(norme IEC 61131-2), ce qui peut provoquer des dy

@ Avant de toucher le module, touchez toujours une partie métallique
raccordée a la terre, etc. pour décharger I'électricité statique du corps.
Si vous ne le faites pas, une panne ou un dysfonctionnement du
module peut se produire.

£

2.5 Elimination

L'élimination d'appareils inutilisables ou irréparables doit toujours s'effectuer
conformément aux réglementations en vigueur dans le pays d'utilisation (ex.
Code européen d'élimination des déchets 16 02 14).




3 Description du produit

3.1 Modules UC WS0-CPUO et WS0-CPU1

Les modules UC WS0O-CPUO et WS0-CPU1 sont les unités centrales de I'ensem-

ble du systéme dans lesquelles tous les signaux sont supervisés et traités logi-

quement selon la configuration enregistrée en mémoire. Les sorties du systéme
sont commutées suite au traitement ; le bus de fond de panier FLEX BUS+
constitue l'interface des données.

La mémoire doit étre commandée séparément (voir le Manuel d'utilisation du

contréleur de sécurité.

Les modules UC sont de plus équipés d'une interface R5232 ayant les fonctions

suivantes :

@ Transfert des données de la mémoire et des appareils EFl (Enhanced Func-
tion Interface) connectés de/vers MELSEC-WS I'outil de configuration et de
supervision.

@ Supervision en ligne du systéme MELSEC-WS.

Le module UC WS0-CPU1 comporte en outre 2 interfaces EFI. Si le capteur
intelligent SICK est connecté, une extension fonctionnelle est alors simple-
ment possible sur les capteurs.

3.1.1 Nom et fonction des composants

o— 1

e
ol | € 9

=5 51

©— [TTry]

Repére | Description

o Emplacement mémoire WSO-MPLO (Alimentation 24 V CC)

(2] RS232 Interface

3) EFlinterface®

3.1.2 Affectation des bornes

Affectation des bornes de la mémoire WS0-MPLO

Le module WSO-XTIO est utilisable uniquement avec un module principal
WS0-CPUO/1 (voir I'outil de configuration et de supervision MELSEC-WS).

Il est possible d'utiliser simultanément plusieurs modules WS0-XTIO (maxi-
mum 12 modules WS0-XTIO et WSO-XTDI au total).

3.2.4 Affectation des bornes

Affectation des bornes - Module WS0-XTIO

Vert: L'application est en cours
[ ] d’exécution
Rouge: Erreur critique dans le systéme

Vert/Rouge: Un test automatique est en

(1 Hz) cours d’exécution et le systéme
est initialisé
MS Vert: Systéme prét a fonctionner
* (1 Hz)
Rouge: Erreur corrigible dans le module
(1 Hz) UC ou un des modules d’extension
Rouge: Le module a provoqué une
(2 Hz) erreur systeme interne

O | La tension d’alimentation est hors tolérances

o DEL ® | Jaune: Configuration correcte et vérifiée
Jaune: Configuration correcte mais
(1 Hz) non vérifiée
Jaune: Enregistrement en mémoire de
v * (2 Hz) la configuration.

Il nest pas possible de couper la
tension d’alimentation tant que
I'enregistrement n'est pas terminé.

O | Configuration demandée

Rouge: Erreur
[ ] Attente des appareils EFl aprés la
mise sous tension
EFI®
P Rouge: Erreur o
(1 Hz) Echec du controle de l'intégration
O | OK

@: DEL ON, @: DEL clignotante, O: DEL OFF
@ Uniquement WS0-CPU1

Bornes Affectation L'alimenttaion s'effectue via le bus de fond de panier FLEX BUS+. Module Bornes | Affectation
N - Un module WS0-XTIO est équipé de 2 générateurs de signaux de test. Un - N
Alimentation 24 V CC de tous les générateur de signaux de test est chargé des sorties d'impulsions impaires X1, X1/x2 | Sertiedimpulsion de test 1/
Al ;‘R‘i,dmes tiond ties) X3, X5 et X7, I'autre des sorties paires X2, X4, X6 et X8. 5 16 17 18 Sortie dimpulsion de test 2
exception des sorties,
Al 24V
A2 Connexion de I'alimentation |‘“ o A2 GND
ATTENTION S
Brochage de l'interface R$232 11-14  |Entrées 144
5 " Le module WS0-XTDI reconnait les courts-circuits entre les sorties 15-18 |Entrées548
Prise Broche | Affectation d’impulsions de test impaires et paires si les intervalles de test < 4 ms. Si c B O - -
1 réservés les intervalles de test gaps = 4 ms, les courts-circuits ne sont pas reconnus ———— 1 Q1-Q4 |Sorties144
f 3 2 "D dans tous les cas. Les courts-circuits sous les sorties de test impaires (X1,
o2 40 X3, X5, X7) ou paires (X2, X4, X6, X8) ne sont pas reconnues. Affectation des bornes - Module WS0-XTDI
50 3 GND Tenez en compte pour le cablage (ex. par un chemin séparé ou le gai -
des lignes). Module Bornes | Affectation
4 TxD -
X1/X3 | Sortie d'impulsion de test 1
Affectation des bornes de Iinterface EFI © 3.2.3 Nom et fonction des composants loooe b5 1|7 B X2/X4 | Sortie dimpulsion de test 2
Born: Broche |Affectation WSOXTIo WSOXTDI 2 X5 X8 X7 X3
ornes oche | Atectatio | | bt el 11-14 |Entrées144
|A1};E|TIAZB| 1A 0 1 1 0 2 134 I5-18 |Entrées548
1.8 Bomes'é ressort de connexion des I?'?'?'E' l;"g I;'? X1 X2 33 X4 X5/X7 | Sortie d'impulsion de test 1
2 A appareils EFI ggggq—@—» ooon HeB 4 2060 —— -
;I g g i § ———————a4 & X6/X8 | Sortie d'impulsion de test 2
2B < 0 >
® Uniguement WS0-CPU1 3.2.5 Dimensions
XTIO XTDI 120,8
3.1.3 Dimensions 0000 |«—@O—>(unpo "
1208 o— ,—lg TN ,_l _ a
n
— v b
g & 8| ®
Y Repére | Description
o o R R - -
af = (1] Sortie de test 1/Sortie de test 2/24 V/GND
@ |Entrées1a4
Affiche I'état de I'entrée (I)/sortie (Q) correspondante
" @ | Vert: L'entrée/sortie est active 937
|3: |4: Vert ; Synchronisée avec la DEL rouge MS 1208
25 93,7 15,16, (1Hz) L'entrée/sortie est inactive ;
- 17,18 * erreur irrécupérable Toutes dimensions en mm
1208 Vert ; Clignotant avec la DEL rouge MS
Toutes dimensions en mm Q1, (1H2) L'entrée/sortie est active ;
Q2, erreur irrécupérable
Q3,Q4

3.2 Modules d’extension

3.2.1 Module d’extension des entrées/sorties WS0-XTIO

Le module d’extension des entrées/sorties WSO-XTIO comporte 8 entrées et

4 sorties de sécurité. Il remplit les fonctions suivantes :

@ Supervision du matériel de détection connecté

@ Passage des informations d’entrée au module principal

@ Réception des signaux de commande provenant du module principal et
commutation correspondante vers les sorties

@ Coupure rapide

Le module WS0-XTIO est utilisable uniquement avec un module principal

WS0-CPUO/1 (voir I'outil de configuration et de supervision MELSEC-WS).

Il est possible d'utiliser simultanément plusieurs modules WS0-XTIO (maxi-

mum 12 modules WS0-XTIO et WSO-XTDI au total).

Chaque module d'extension d’entrée/sortie doit étre connecté a une alimen-

tation externe pour alimenter les sorties.

Un module WS0-XTIO est équipé de 2 générateurs de signaux de test. Les

courts-circuits entre les sorties de test X1 et X2 sont identifiés.

3.2.2 Module d’extension des entrées

Le module d’extension des entrées WS0-XTDI comporte 8 entrées de sécurité.
Il rempilit les fonctions suivantes :

@ Supervision du matériel de détection connecté

@ Passage des informations d’entrée au module principal

O | Lentrée/sortie est inactive

Affiche I'état du module.

Vert: L'application est en cours
[ ] d’exécution

® |DEL

Rouge : Erreur critique dans le systéme
Rouge/Vert : Configuration demandée
(1Hz)
Vert: Module prét a fonctionner

ms ol
Rouge : Erreur externe récupérable
(1Hz)
Rouge: Le module a provoqué une
(2Hz) erreur systeme interne

O | La tension d'alimentation est hors tolérances

Entrées5a8

Sorties 144

Sortie de test 1/Sortie de testt 2

o000

Sortie de test 1/Sortie de test 2

@ : DEL ON, ¢ : DEL clignotante, O : DEL OFF




4

Montage

DANGER

I

Coupez toujours I'alimentation de contréleur et les autres alimenta-
tions externes avant tout travail de montage et de cdblage.

N'utilisez pas le contréleur de sécurité MELSEC-WS dans une atmos-
phereinfl, ble ou explosive, ce qui peut provoquer un incendie ou
une explosion due par exemple a un arc lors de la commutation des
relais.

ATTENTION

Utilisez le contréleur de sécurité dans un environnement conforme
aux spécifications indiquées au Chapitre 7 de ce manuel.

Son utilisation dans un envir nec ;pondant pas aux spé-
cifications générales peut provoquer une électrocution, un incendie,
un dysfonctionnement ou des détériorations du produit.

Le systeme MELSEC-WS se monte uniquement dans une armoire de
commande ayant le niveau de protection minimal IP54.

Lorsque I'ali ion est sous ion, les dules ne doi pas
étre branchés ou débranchés du systéme MELSEC-WS.

Verrouillez le module sur le profile DIN. Un montage incorrect peut
entrainer un dysfonctionnement une panne ou une rupture du module.
Afin de garantir la compatibilité électr que (CEM) totale, le pro-
filé DIN de montage doit étre raccordé a une terre fonctionnelle (FE).
Vérifiez que le contact a la terre est correctement placé. Le contact
aressort de la terre du module doit étre en appui ferme sur le profilé
DIN pour garantir la conductivité électrique.

Ne touchez pas directement les piéces conductrices du module.

Si vous le faites, une panne ou un dysf i du module peut
se produire.

Montage conforme a la norme EN 50274

4.1 Montage des modules

Dans un systéme MELSEC-WS, le module UC WS0-CPUO ou WS0-CPU1 se
trouve a I'extreme gauche et les 2 passerellles en option sont directement
juxtaposées. Ensuite suivent les modules d’extension. Les modules relais
WS0-4RO doivent se monter a I'extreme droite.

Ces modules se trouvent dans un systéme modulaire de largeur 22,5 mm
pour profilés DIN de 35 mm (norme EN 60715).

La connexion entre les modules est réalisée au moyen de la prise intégrée
au boitier.

Vérifiez que les mesures adaptées contre les décharges électrostatiques
(ESD) sont prises lors du montage. Faute de quoi le bus FLEX BUS+ pourrait
étre endommagé.

@ Suspendezle module sur le profile DIN.

(@ Vérifiez que le contact a ressort de
la terre est en appui sur le profilé
DIN de fagon a assurer la conducti-
vité électrique.

® Appuyez légérement le module
sur le profilé DIN dans le sens de la
fleche pour le verrouiller.

@ Dans le cas de plusieurs modules,
faites-les glisser individuellement
dans le sens de la fleche jusqu'a ce
que la connexion latérale soit ver-
rouillée.

(® Montez les agrafes aux extrémités
droite et gauche.

(@ Enlevez les bornes amovibles avec
les cables.

(@ Enlevez les agrafes aux extrémités.

® Dans le cas de plusieurs modules, fai-
tes-les glisser dans le sens de la fle-
che pour les séparer jusqu'a ce que la
connexion latérale soit libérée.

@ Appuyez sur le module vers le bas
et déposez-le du profilé DIN.

(® Déposez-le dans le sens de la fle-
che tout en continuant a appuyer
vers le bas.

5 Montage électrique - Cablage

DANGER

6 Maintenance et Service

6.1 Points d'inspection

Vérifiez que toutes les phases de I'alimentation externe sont coupées
avant le cablage.

Sivous ne coupez pas totalement I'alimentation, il existe un risque d'élec-
trocution ou de détérioration du produit. Le systéme peut démarrer
a l'improviste pendant que vous connectez les appareils.

DANGER

ATTENTION

@ Le systéme MELSEC-WS est conforme aux spécifications de base de la
norme EN 61000-6-2:2005 pour I'utilisation industrielle.

M ge électrique conf alanorme EN 60204-1

Verifiez la i inale et la disp des bornes avant de réa-

liser le cablage avec le module ; raccordez corectement les cdbles.

Lac ion d'une ali ion d'une i inale différente

ou un cdblage incorrect peuvent provoquer un incendie ou une panne.

@ Serrezlavis de la borne au couple spécifié. Un serrage insuffisant peut
entrainer un court-circuit ou un dysfonctionnement. Un serrage trop
fort peut détériorer la vis et/ou le module, entrainant un court-circuit,
un incendie ou un dysfonctionnement.

@ Empechez tout corps étranger (ex. poussiéres, copeaux de cdbles) de
pénétrer dans le module. Le non-respect de cette consigne peut entrai-
ner un incendie, une panne ou un dysfonctionnement.

@ Raccordez les bornes FG et LG terminals au conducteur de protection
a la terre dédié au contréleur de sécurité MELSEC-WS.

Le non-respect de cette consigne peut entrainer une électrocution ou
un dysfonctionnement.

@ Vous devez raccorder a la méme terre (GND) tous les modules du sys-
téme de sécurité MELSEC-WS, les appareils de protection ainsi que les
alimentations.

@ L'alimentation de I'appareil doit pouvoir relayer des coupures de cou-

rant de 20 ms conformément a la norme EN 60204.

@ L’alimentation doit étre conforme aux réglementations applicables
aux trés basses tensions avec une séparation siire (SELV, PELV) confor-
mément aux normes EN 60664 et DIN 50178 (installation de matériel
électrique avec des appareils électroniques).

@ Les contréleurs de sécurité Mitsubishi MELSEC-WS doivent étre instal-
lés dans des armoires de commande. Connectez I’alimentation princi-
pale au contréleur de sécurité MELSEC-WS par un relais. Le cablage et
le remplacement d’une alimenttaion externe doivent étre effectués
par un personnel de maintenance qui connait les mesures a prendre
contre les électrocutions.

@ Placez les cdbles dans une goulotte ou bridez-les. Dans le cas contraire,
un cdble libre peut se balancer ou étre accidentellement tiré, ce qui
détériore le module ou les cdbles ou entraine un dysfonctionnement
dii a un faux contact.

@ Avant toute intervention et/ou inspection de maintenance, coupez
toutes les phases de I’alimentation externe utilisée par le systéme.
Si vous ne coupez pas totalement I'alimentation, il existe un risque
d'électrocution ou de détérioration du produit.

@ Toute personne participant aux inspections doit étre parfaitement
compétente pour cette tdche, Faute de quoi il existe un risqué d’élec-
trocution. Pour d’éventuelles répareations et des piéces détachées,
veuillez contacter votre représentant commercial.

ATTENTION

N’essayez pas de démonter, réparer ou modifier les modules MELSEC-WS,
ce qui pourrait perturber ou annuler les fonctions de sécurité. Dans ce cas,
Mitsubishi Electric décline toute responsabilité.

Les paragraphes suivants décrivent les tests normaux des modules modules

MELSEC-WS.

@ Vérifiez le systéme a la fréquence imposée par les réglementations natio-
nales. Cette procédure vérifie que toute modification de la machine ou
d’éventuelles manipulations de I'appareil de protcetion sont détectées
avant |'utilisation.

@ Chaque application de sécurité doit étre controlée a une fréquence que »
vous déterminez. L'efficacité de I'appareil de protection doit étre vérifiée
par des personnes autorisées.

@ Sides modifications ont été apportées a la machine ou a I'appareil de pro-
tection, ou si le contréleur de sécurité MELSEC-WS a été modifié ou réparé,
le systéme doit étre a nouveau vérifié en respectant scrupuleusement la
liste de controle figurant dans le Manuel d'utilisation du contréleur de
sécurité.

@ Effectuez des inspections réguliéres ou quotidiennes afin que les modules
du contréleur de sécurité MELSEC-WS fonctionnent au mieux. Vérifiez que
I'implémentation des modules correspond aux caractéristiques techniques
de I'appareil.

@ Vérifiez les conditions de montage et si le cablage des modules du contré-
leur de sécurité MELSEC-WS a été correctement effectué.

@ Vérifiez régulierement que les fonctions de sécurité remplissent les condi-
tions de I'application et sont conformes a toutes les normes et réglementa-
tions afin de garantir leur fiabilité.

6.2 Piéces ayant une durée de vie

Aucune piéce ne doit étre remplacée périodiquement. Si une piéce s'avére
défectueuse, elle doit étre changée immédiatement méme si elle na pas
atteint sa durée de vie : cela dépend de la méthode d'utilisation et des condi-

@ Lescdbles (ex. b de réinitialisation connecté) doi étreplacés tions environnementales. Pour des piéces détachées, veuillez contacter votre
dans des gainages indépendants. représentant commercial.
@ Connecter les cdbles aux bornes de telle maniére qu'aucun excés con- Modual Durée de vi ale d aul
traintes mécaniques seront placés sur les bornes amovibles. (LIS uree devietotaledesmodules
@ Tous les branchements et les contréleurs en aval, ainsi que le cablage WS0-CPUO
et l'installation, doivent remplir les conditions de sécurité voulues. WS0-CPU1
@ Pour protéger les sorties de sécurité et leur I évité, les 20ans
charges externes doi étre équipées par ple avec des résista WSO-XTIO
ces variables ou des composants RC. Tenez compte des temps de WSO0-XTDI
ép quip g en fonction du type de circuit de pro-
tection.

@ Les sorties de sécurité et la supervision du contacteur (EDM) doivent
étre raccordés a l'intérieur de I'armoire.

@ En cas de remplacement de modules, vérifiez que la prise du systéme
est branchée dans le module principal correct (ex. en repérant le
cablage).

@ Pour plus d’informations sur les paramétres a prendre en compte pen-
dant I'utilisation du systéme MELSEC-WS, voir le Manuel d'utilisation
du contréleur de sécurité et le Manuel de I'outil de configuration et de
supervision pour contréleur de sécurité.




7 Données techniques indiquées

7.2 Caractéristiques techniques - Module WS0-XTIO

7.2.3 Sorties des commandes (X1 a X2)

, . Elément Description Elément Description Elément Description
7.1 Données techniques de WS0-CPUO, WS0-CPU1 - B B 2
Catégorie Catégorie 4 (EN 13849-1) Nombre de sorties 2 (avec 2 générateurs d'impulsions Cable monotoron ou finement toroné :
Elément Description 9 Catégorie 4 (EN 954-19) de test) - 1x0,1432,5mm’ ou
emen WS0-CPUO [ wso-cpu1 Niveau de sécurité intégrée SIL3 (IEC 61508) PNP & semiconducteur, protection Circuit croisé des fils de connexion | F 2X 0'1‘:;‘ 0,75 mm bouts:
Catégorie 4 (EN/ISO 13849-1) Perf PL e (EN/ISO 13849) Type de sortie contre les courts-circuits, supervision Finement toroné avec embouts;
L atégorie - erformances e des circuits croisés :
Cat 3
ategone Catégorie 4 (EN 954-10) 0.9E.09 1/h (double canal) , . X - 1025425 mm’ou
PFHd - ouble cana Tension de sortie 156230V CC - 2x0,2540,5 mm?
Niveau de sécurité intégrée SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061) 4.8E-09 1/h (monocanal) - - - - -
- - Courant de sortie Maxi 120 mA sur une sortie de test Dimensions (Ixhxp) 22,5x106,5x120,8 mm
Performances PL e (EN/ISO 13849-1) Température ambiante 253455 °C . - - N n
de fonctionnement Fréquence des impulsions de test | 1a 25 Hz, configurable Poids 0,15 kg
PFHd 1.07E-09 1/h 1.69E-09 1/h - X 3 s N
- - Température ambiante 25 3470°C Durée des impulsions de test 1a100 ms, configurable
- A . R
'dl'een;g:cr?igur:ﬁ:rw:r:inte 258 455°C :e stodckageI - - e - ) ;gfe‘:firxrxsdurée des impulsions 7.3.1 Circuit d’entrée (11 a 18)
umidité relative admissible a 6 (sans condensation ité = A e
Température ambiante 255470°C - Capacité de la charge 0,5 UF pour une durée des impulsions Elément Description
de stockage e Conforme  la norme EN 61131-2 de test 1 ms Tension d'entrée HIGH 13430VCC
— - — Toco - Conditions climatiques (55 °C, humidité relative 95 %) — — -
Humidité relative admissible 10 a 95 % (sans condensation) Pas de gaz corrosif Résistance des cables Maxi 100 Q Tension d'entrée LOW _53+5VCC
. o Conforme a la norme EN 61131-2 brati igidite 5 Hz a 500 Hz, tests conformes a la . L, . Courant d'entrée HIGH 24a38mA
Conditions climatiques (55 °C, humidité relative 95 %) Vibrations - Rigidité norme EN 61131-2 7.2.4 Sorties de sécurité (Q1 a Q4) — -
Pas de gaz corrosif - - | - 0 Courant d’entrée LOW -25a+2,1 mA
rotection conforme a la norme ornes : Elé ipti N S
Vibrations - Rigidité 5 Hza 500 Hz, tests conformes a la EN/IEC 60529 Boitier : IP40 Elément BN Courant de commutation (avec | 144mAa5V
9 norme EN 61131-2 Nombre de sorties 4 contacts mécaniques) 3mAa24v
Protection conforme a la norme Bornes : IP20 Compatibilité électromagnétique Em g;;ﬂ_(zcgg;eA?)' EN 61000-6-2, PNP & semiconducteur, protection Durées des écarts 0,004 a 30, configurable
EN/IEC 60529 Boitier : IP40 Type de sortie contre les courts-circuits, supervision Nombre d'entrées 8

Compatibilité électromagnétique

EN 61000-6-2, EN 55011 (Classe A)

Classe de protection

Classe de protection

Branchement du systéme

Prise

des circuits croisés

Branchement du systéme

Prise Prise

Circuit croisé des fils de connexion

Cable mono torsadé ou finement
mono torsadé :

- 1x0,14a2,5mm’ou

- 2x0,1420,75 mm’

Finement torsadé avec embouts ;
norme DIN 46228 :

- 1x0,252a2,5mm?ou

- 2x0,2540,5mm?

Entrée d’alimenttaion via
FLEX BUS+

Maximum 1,1 W
(sans courants sur X1, X2)

Tension de sortie

24V CC(156a30VCQ)

7.3.2 Sorties des commandes (X1 a X8)

Circuit croisé des fils de connexion

Cable mono torsadé ou finement torsadé :

- 1x0,142 2,5 mm?ou

- 2x0,1440,75 mm?

Finement torsadé avec embouts ;
norme DIN 46228 :

- 1x0,25a2,5mm’ou

- 2x0,2520,5mm’

Elément

Description

Nombre de sorties

8 (avec 2 générateurs d'impulsions
de test)

Courant de sortie 2A
Courant total Isum Maxi 3,2 A
Largeur des impulsions de test < 0,65 ms
Fréquence des impulsions de test | Type 0,8 Hz
Capacité de la charge Maxi 0,5 pF

Longueur du céble

Maxi 100 m, 1,5 mm?

Type de sortie

PNP a semiconducteur, protection
contre les courts-circuits, supervision
des circuits croisés

Méthode de connexion EFI

Bornes a ressort
sur 2 rangées

Dimensions (Ixhxp)

22,5x106,5x120,8 mm

Temps de réponse / Réactivité

En fonction de la configuration logique

Tension de sortie

156a30VCC

Poids

0,18kg

Interface de données

Backplane bus (FLEX BUS+)

Nombre d'interfaces EFI

0 2

Interface de données

Bus de fond de panier (FLEX BUS+)

7.2.1 Bloc d'alimentation (A1, A2)

7.3 Caractéristiques techniques - Module WS0-XTDI

Courant de sortie

Max. 120 mA sur chacun des 2 géné-
rateurs de test
(X1/X3/X5/X7 ou X2/X4/X6/X8)

Fréquence des impulsions de test

14 25 Hz, configurable

Interface de configuration

RS232

Elément

Description

Durée des impulsions de test

1a 100 ms, configurable

Elément Description
Tension d'alimentation 24V CC(168a30VCQ)
Type de tension d'alimentation PELV ou SELV

Catégorie

Catégorie 4 (EN 13849-1)
Catégorie 4 (EN 954-1D)

Consommation électrique

Maxi 96 W ; déterminée par la charge
sur les sorties Q1 a Q4

Niveau de sécurité intégrée

SIL3 (IEC 61508)

Capacité de la charge

1 uF pour une durée des impulsions
detest=4ms

0,5 uF pour une durée des impulsions
detest 1 ms

Résistance des cables

Maxi 100 Q

Durée de commutation

Maxi 18 s

Protection contre les courts-
circuits

4AgG
(avec caractéristique de déclenche-
ment B ou C)

Type de tension d'alimentation

" " 22,5x96.5x 22,5x101,7x
Dimensions (Ixhxp) 120,8 mm 120,8 mm
Poids 0,10 kg 0,11 kg

7.1.1 Bloc d'alimentation (A1, A2)
. Description
Elément
WS0-CPUO WS0-CPU1
Tension d'alimentation 24V CC(168a30VCQ)
PELV ou SELV

Le courant de I'alimentation du
module UC doit étre limité a 4 A, soit
par l'alimentation elle-méme, soit par
un fusible.

7.2.2 Circuit d’entrée (11 2 18)

de stockage

Performances PL e (EN/ISO 13849)
PFHd 0.4E-09 1/h
Tempérqture ambiante 253455°C

de fonctionnement

Température ambiante 253470°C

Humidité relative admissible

10 495 % (sans condensation)

Conforme alanorme EN 61131-2

Consommation électrique

Maximum 2,5 W

Durée de commutation

Maximum 18 s

Protection contre les courts-
circuits

4AgG
(avec caractéristique de déclenche-
ment B ou C)

FLEX BUS+

Elément Description
B Conditions climatiques (55 °C, humidité relative 95 %)
Tension d'entrée HAUT 13a30VvCC Pas de gaz corrosif
Tension d'entrée BASSE -5a+5VCC . . I 5Hz a 500 Hz, tests conformes a la
Vibrations - Rigidité norme EN 61131-2
Courant dentrée HAUT 2,423,8mA orme
. p 5 Protection conforme a la norme Bornes :1P20
Courant d’entrée BAS -2,5a+2,1 mA EN/IEC 60529 Boitier : P40
Courant de commutation 144mAasV
PSR N IR - EN 61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
(avec contacts mécaniques) 3mAa24Vv Compatibilité électromagnétique EN 55011 (Classe A)
Durées des écarts 0,004 a 30 s, configurable Classe de protection n
Nombre d'entrées 8 Branchement du systéme Prise
Entrée d'alimenttaion via Maxi 1,4 W

(sans courants sur X1 a X8)

@ valable uniquement dans I'hypothése de la conformité jusqu'au 29.12.2009.
Apreés cette date, seule la norme EN ISO 13849-1 est applicable.
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Tutti i diritti riservati « Le proprieta indicate dei prodotti ed i dati tecnici non
costituiscono dichiarazione di garanzia.

1 Questo documento

Il documento € una traduzione della versione originale redatta in lingua inglese.

1.1 Documentazione per il sistema MELSEC-WS

Questo manuale descrive il montaggio del modulo CPU WS0-CPUO/WS0-CPU1
e del modulo di espansione WS0-XTIO/WS0-XTDI di un sistema di controllo di
sicurezza MELSEC-WS.

Il montaggio del modulo di interfaccia Ethernet MELSEC-WS WSO0-GETH e del
modulo di uscite a relé WS0-4RO é descritto in altri manuali. Installazione, con-
figurazione e messa in funzione del sistema di controllo di sicurezza MELSEC-WS
sono descritte nel “Manuale utente controllore di sicurezza” e nel “Manuale
configurazione controllore di sicurezza e strumento di monitorizzazione”.

Le informazioni di dettaglio non comprese in questo manuale possno essere
reperite nei manuali indicati di seguito. | manuali possono essere scaricati libe-
ramente dal nostro sito web www.mitsubishi-automation.it.

@® Manuale utente controllore di sicurezza

@ Manuale configurazione controllore di sicurezza e strumento di monitorizzazione
@ Manuale utente interfaccia Ethernet controllore di sicurezza

@® Manuale utente modulo CPU controllore di sicurezza (hardware)

@ Manuale utente modulo interfaccia Ethernet controllore di sicurezza (hardware)
@® Manuale utente modulo I/0 di sicurezza controllore di sicurezza (hardware)
@® Manuale utente modulo uscite a relé controllore di sicurezza (hardware)

Si ricorda che il montaggio dei dispositivi di protezione richiede una espe-
rienza tecnica non dettagliata in questa documentazione.

1.2 Scopo del presente documento

Questo manuale istruisce il personale tecnico del costruttore della macchina e/
o |'operatore di macchina relativamente al montaggio del modulo CPU WS0-CPU0/
WS0-CPU1 e del modulo di espansione WS0-XTIO/WS0-XTDI di un sistema di
controllo di sicurezza MELSEC-WS.

Questo manuale non fornisce indicazioni relative al funzionamento della mac-
china in cui il sistema di sicurezza viene o verra integrato. Le informazioni di
questo tipo vengono fornite nei manuali operativi della macchina.

2 Safety Instructions

Questa sezione si occupa della vostra sicurezza e della sicurezza degli opera-
tori di macchina. Leggere attentamente questa sezione prima di iniziare
i lavori di montaggio.

Le avvertenze particolari che sono importanti per il corretto e sicuro uso di
questi prodotti, sono chiaramente identificate nel manuale come segue:

| costruttori ed i proprietari delle macchine su cui viene impiegato il sistema
di sicurezza modulare MELSEC-WS sono responsabili relativamente
all'ottenimento ed alla osservanza di tutta la normativa di sicurezza appli-

PERICOLO:

Avvertenze per la salute e incolumita personale.
La mancata osservanza delle indicazioni descritte pué com-
portare seri pericoli per la salute e I'incolumita fisica.

ATTENZIONE:
A Avvertenzerelative a danni alle apparecchiature o alle cose.
[ )) La mancata osservanze delle indicazioni descritte pué com-

portare seri danni all'apparecchiatura o altri beni.

2.1 Personale di sicurezza

Il sistema di sicurezza modulare MELSEC-WS pud essere installato solo da per-

sonale di sicurezza. Si definiscono come personale di sicurezza coloro che...

@ hanno seguito un addestramento tecnico appropriato,

@ sono stati istruiti dall'operatore di macchina responsabile relativamente
all'uso della macchina e sulle linee guida attuali riguardanti la sicurezza, e

@ hanno accesso ai manuali operativi del sistema di sicurezza modulare
MELSEC-WS, li hanno letti, ne hanno assimilato il contenuto e

@ hanno accesso ai manuali operativi dei dispositivi di protezione (ad es. bar-
riere ottiche) collegati al sistema di controllo di sicurezza, li hanno letti ed
assimilati.

2.2 Applicazioni dell'apparecchiatura

Il sistema di sicurezza MELSEC serie QS & un sistema di controllo configurabile

per applicazioni di sicurezza. Puo essere usato:

@ inaccordo con EN 61508 fino a SIL 3

@ inaccordo con EN 62061 finoa SILCL 3

@ inaccordo con EN954-1/1SO13849-1 categoria 4/PLe @

Il grado di sicurezza effettivamente raggiunto dipende dalla circuiteria

esterna, dalla realizzazione del cablaggio, dalla configurazione dei parametri,

dalla scelta dei rilevatori e dalla loro disposizione sulla macchina.

| sensori di sicurezza opto elettronici e tattili (ad es, barriere ottiche, scanner

laser, interruttori di sicurezza, sensori, pulsanti di emergenza) sono collegati al

sistema di sicurezza modulare MELSEC-WS e sono collegati logicamente. Gli

attuatori corrispondenti della macchina o del sistema possono essere disinse-

riti in sicurezza tramite le uscite commutate del sistema di sicurezza modulare

MELSEC-WS.

® valido per le assunzioni di conformita dichiarate solo fino al 29-12-2009. Successi-
vamente solo con EN ISO 13849-1.

2.3 Uso appropriato

Il sistema di sicurezza modulare MELSEC-WS puo essere impiegato solo entro
i limiti operativi specificati (tensione, temperatura, ecc,; fare riferimento alle
specifiche). Il sistema puo essere utilizzato solo da personale specialistico
e solo sulla macchina su cui é stato installato e messo in servizio da personale
specializzato, secondo la "Manuale utente controllore di sicurezza" e il
"Manuale configurazione controllore di sicurezza e strumento di monitorizza-
zione ( progettazione hardware, manutenzione e ispezione)".

Mitsubishi Electric Co. non accetta richieste di risarcimento se I'apparec-
chiatura viene usata in altro modo, o se vengono apportate modifiche ai dispo-
sitivi, anche nel contesto del montaggio e installazione.

2.4 Note di protezione generali e misure di protezione

ATTENZIONE

cabile.

@ E assolutamente necessario che siano osservate le note, in particolare le

note di test, contenute nei manuali.

i test stessi in un secondo tempo.

unita di alimentazione appropriate compatibili PELV e SELV.

cinque secondi prima di ripristinare I'alimentazione.

piata tramite i cavi, necessaria al funzionamento interno del dispositivo.

PERICOLO

| test devono essere eseguiti da personale specializzato o da personale spe-
cialmente qualificato e autorizzato, e devono essere registrati e documen-
tati per assicurare la possibilita da parte di terzi di ricostruire e ritracciare

La sorgente esterna della tensione di alimentazione deve essere capace di
coprire brevi interruzioni (20 ms) come specificato da EN 60204. Utilizzare

Il sistema pud avviarsi in modo anomalo se la potenza viene ripristinata
subito dopo uno spegnimento (entro cinque secondi). Attendere almeno

| moduli del sistema MELSEC-WS sono conformi alla Classe A, Gruppo 1,
secondo EN 55011. 11 Gruppo 1 comprende tutti i dispositivi ISM in cui si veri-
fica produzione di energia RF, sia generata intenzionalmente che accop-

PERICOLO

Il sistema MELSEC-WS soddisfa i requisiti della Classe A (applicazioni
industriali) in accordo con le specifiche di base “Emissione interferenze”!
1l sistema MELSEC-WS é quindi adatto esclusivamente per 'uso in
ambiente industriale e non per uso privato.

Progettazione

PERICOLO

Non toccare i morsetti con I'alimentazione inserita. La mancata osser-
vanza puo provocare shock elettrici.

Scollegare tutte le fasi della sorgente esterna di alimentazione del
sistema prima di procedere alla pulizia del modulo o di controllare il
serraggio delle viti di della morsettiera.

Lamancata osservanza pué provocare shock elettrici. Serrare le viti di fis-
saggio della morsettiera rispettando i valori di coppia specificati.

Se le viti di fissaggio della morsettiera sono troppo lenti, possono
essere causa di cortocircuiti, incendi o malfunzionamenti.

Se troppo serrate, la vite e/o il modulo possono risultare danneggiati, provo-
cando la caduta della vite o del modulo, cortocircuiti o malfunzionamenti.

I dispositivi dedicati alla sicurezza devono essere adatti ai segnali
relativi alla sicurezza.Una interruzione sulle uscite di sicurezza com-
porta una mancanza delle funzioni relative con il rischio di gravi
lesioni. Non collegare carichi che superano i valori nominali delle
uscite di sicurezza.

Collegare il controllore di sicurezza MELSEC-WS in modo che i segnali

24V DCnonp entrare ¢ [ in c con le uscite di
sicurezza.

Collegare i conduttori di terra della rete di alimentazione in modo che
idi itivinon si accendano seil le dell'uscita disicurezza entra
in contatto conil potenzlale di terra.

Utilizzare comp i o di denti a tutte le normative

e regolamenti applicabili. Gh attuaton sulle uscite possono essere col-
legati a singolo canale. Per conservare i relativi livelli di integrita di
sicurezza, i cavi che potrebbero incrociare altri segnali attivi, devono
essere separati ad esempio con un quadretto elettrico o utilizzando un
cavo in una guaina separata.

@ Quando un controllore di sicurezza MELSEC-WS rileva un errore in un ali-
mentatore esterno oun guasto nel modulo principale del PLC, tutte le
uscite lizzare una circuiteria esterna capace di
evitare i pericoli potenziali provocati da una disattivazione di tutte le
uscite. Una configurazione non corretta pué provocare incidenti.

® Se fluisce per un Iungo periodo una corrente di carico superiore
a quella nominale, si puo verificare pr i [

di fumo o sviluppo di
fiamme. Per evitare questirischi, creare una circuiteria esterna di sicu-
rezza, ad es. un fusibile.

@ Realizzare una protezione contro la corrente di corto per un relé di sicu-
rezza, ed un circuito di protezione esterno al controllore di sicurezza, ad
esempio un fusibile o un interruttore automatico.

@ Seviene eseguita una modifica dati/programmi o un controllo di stato
da un PC verso un controllore di sicurezza, creare un circuito di intre-
blocco esterno al programma sequenziale ed al controllore di sicu-
rezza MELSEC-WS per assicurare che l'intero sistema continui comunque
ad operare in condizioni di sicurezza.

Durante il funzionamento di un controllore di sicurezza MELSEC-WS,
prestare particolare cura nella lettura accurata dei manuali significativi
e nello stabilire la procedura operativa.

E inoltre necessario prevedere nel sistema adeguate azioni correttive in
caso di errori di comunicazione che intervengano durante operazioni
online da un PC verso un controllore di sicurezza MELSEC-WS, dovute
a guasti nel cavo di collegamento, ecc.

@ Per disabilitare la ripartenza senza intervento manuale, dopo l'intervento
della funzione di sicurezza in cui le uscite sono state disattivate, creare un
programma di interblocco che faccia uso di un pulsante di riavvio per abi-
litare la ripartenza.

ATTENZIONE

Osservare le note e misure di protezione!
Osservare le indicazioni seguenti per assicurare I'uso appropriato del sistema
di sicurezza modulare MELSEC-WS

ATTENZIONE

@ Durante il montaggio, installazione e uso del sistema di sicurezza modulare
MELSEC-WS, osservare le normative e direttive valide per il vostro Paese.
@ Norme eregolamenti nazionali si riferiscono alla installazione, all'uso ed alla manu-
tenzione periodica del sistema di sicurezza modulare MELSEC-WS, in particolare:
- Direttiva Macchine 98/37/EC
(dal 29-12-2009 Direttiva Macchine 2006/42/EC)
— Direttiva EMC 2004/108/EC
- Direttiva sulla preparazione e uso attrezzature da lavoro 89/655/EC
- Direttiva Bassa tensione 2006/95/EC
- Regolamenti sicurezza sul lavoro/regole di sicurezza

@ Accertarsi che l'intero sistema che impiega il controllore di sicurezza
MELSEC-WS risponda ai req della c ia di sicurezza corri-
spondente.

® La VIra del relé di s:curezza, usato nel modulo di uscita relé di sicu-
rezza, di de dalle condi. idic i e/o di carico. La pro-
gettazi del si deve c are il numero di commutazioni
utili del relé di sicurezza del modulo.

@ Far correre separatamente i cavi di comunicazione da quelli di alimen-
tazione o di potenza. Mantenere i cavi ad una distanza di almeno
100 mm fra di loro. La mancata osservanza pud provocare malfunzio-
namenti dovuti a disturbi.
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Prima di eseguire con un PC operazioni online (forzamento) sui con-
trollori di sicurezza MELSEC-WS, leggere attentamente i manuali rela-
tivi ed accertarsi della sicurezza.

Leop ioni online de solodap le qualificato,
secondo la procedura operativa def nita nella fase dl progettazione.

Si raccomanda di assimilare le precauzioni descritte nel manuale , Safety
Controller Setting” e ,Monitoring Tool Operating Manual” prima
dell'uso.

Non manomettere o modificare i moduli.

Queste operazioni possono provocare guasti, malfunzionamenti, lesioni,
incendi.

Se il prodotto viene riparato o ricondizionato al difuori dei centri FA
specificati, la garanzia decade automaticamente.

Utilizzare qualsiasi dispositivo di comunicazione radio, quali telefoni cellu-

lari o telefoni PHS ad una di dial 25 cm dal PLC di sicurezza, in

tutte le direzioni.

La mancata osservanza pué provocare malfunzionamenti.

Disinserire comp I'alii esterna utilizzata nel
prima di eo il modul

La mancata osservanza pu6 comportare guasti o malfunzionamenti del
modulo.

Dopo il primo utilizzo del prod non e o0 e dalla
guida DIN, oppure il blocco morsettiera dal modulo, per oltre 50 volte
(secondo IEC 61131-2). Il superamento del limite di 50 manovre pué
provocare malfunzionamenti.

Prima di toccare il modulo, mettersi sempre in contatto con una super-
ficie metallica messa a terra per scaricare l'elettricita elettrostatica dal
corpo umano.

La mancata osservanza puoé comportare guasti o malfunzionamenti del
modulo.

2.5 Smaltimento

Lo smaltimento di dispositivi inutilizzabili o non riparabili deve sempre
avvenire in accordo con le normative nazionali specifiche per lo smaltimento
dei rifiuti (ad es. European Waste Code 16 02 14).



3 Descrizione prodotto

3.1 Moduli CPU WS0-CPUO e WS0-CPU1

Il modulo CPU WS0-CPUO o WSO0-CPU1 & I'unita centrale di elaborazione

dell'intero sistema, in cui tutti i segnali vengono monitorati ed elaborati logi-

camente, secondo la configurazione immagazzinata nell'unita di memoria. Le

uscite del sistema vengono comandate in funzione del risultato dell’elabora-

zione, mentre il bus del backplane FLEX BUS+ costituisce I'interfaccia dati.

Il modulo di memoria deve essere ordinato separatamente; consultare il

“Manuale utente controllore di sicurezza”.

Inoltre i moduli CPU possiedono una interfaccia RS232 con le funzioni seguenti:

@ Trasferimento dei dati di configurazione dal modulo di memoria e dai
dispositivi compatibili EFI collegati verso lo strumento di monitoraggio
e configurazione MELSEC WS e viceversa.

@ Monitoraggio ondine del sistema MELSEC-WS.

Il modulo CPU WS0.CPU1 possiede inoltre due interfacce EFI. Se é collegata

una apparecchiatura con sensori SICK intelligenti € possibile una semplice
estensione funzionale a livello dei sensori.

3.1.1 Nomi e funzioni delle parti

o— 1

e
ol | € 9

75l el

©— [TTry]

Num. | Descrizione

o Modulo memoria WSO-MPLO (Alimentazione 24 V DC)

@ | Interfaccia RS232

© | Interfaccia EFI ®

3.1.2 Disposizione segnali

Disposizi gnali modulo di memoria WS0-MPLO

Morsetto Assegnazione

Alimentazione 24 V DC per tutti

Al i moduli (Eccetto le uscite)

A2 Massa alimentatore

Assegnazione segnali interfaccia R$232

Il modulo WS0-XTDI puo essere usato solo in combinazione con un modulo
principale WS0-CPUO/1 (vedi strumento di monitoraggio e configurazione
MELSEC-WS).

E consentito I'uso contemporaneo di pit moduli WSO-XTDI (fino ad un mas-

3.2.4 Disposizione segnali

Disposizione segnali WS0-XTIO

Maschio/femmina Pin Assegnazione
1 Riservato
1 3 2 RxD
O © 3 GND
O O
4 TxD

Disposizione segnali interfaccia EFI @

Morsetto Pin Assegnazione
1-EFI-2 1A
L
1B Morsetti a molla per il collegamento
;'gg 2A di dispositivi compatibili EFI
2B

@ Solo WS0-CPUT

3.1.3 Dimensioni

Verde: Applicazione in esecuzione
[ ] . L N
Rosso: Errore critico del sistema
Verde/
Rosso: Viene eseguito un self test
(1 Hz) e il sistema viene inizializzato
Verde: Sistema pronto al funzionamento
MS . (1 Hz)
Rosso: Errore non fatale nel
(1 Hz) modulo CPU o inun
modulo di espansione
Rosso: Il modulo ha provocato un
(2Hz) errore interno di sistema
O | Tensione di alimentazione fuori specifica
® | Giallo: Configurazione valida e verificata
o | o Giallo: Configurazione valida
(1 Hz) ma non verificata
Giallo: Memorizzazione dei dati di

configurazione nel modulo di
memoria.

L'alimentazione non deve essere
interrotta prima del termine del
processo di memorizzazione.

v * (2Hz)

O | Necessaria configurazione

Rosso: Errore
[ ] Attesa integrazione dispositivi
EFl dopo l'accensione
EFIO
P Rosso: Errore
(1 Hz) Controllo integrazione fallito
O | OK

@: LED ON, @: LED lampeggiante, O: LED OFF
@ solo WS0-CPUT

1208
n
— a
n| =
S| @ 3 R
25 937
1208

Tutte le dimensioni sono in "mm"
3.2 Moduli di espansione

3.2.1 Modulo espansione ingresso/uscita WS0-XTIO

I modulo WS0-XTIO & una espansione di ingresso/uscita con 8 ingressi di sicu-

rezza e 4 uscite di sicurezza. Svolge i compiti seguenti

@ Monitoraggio dei sensori collegati

@ Instradamento delle informazioni d'ingresso al modulo principale

@ Ricezione di segnali di controllo dal modulo principale e pilotaggio corri-
spondente delle uscite

@ Disattivazione veloce

Il modulo WS0-XTIO puo essere usato solo in combinazione con un modulo

principale WS0-CPU0/1 (vedi strumento di monitoraggio e configurazione

MELSEC-WS).

E consentito I'uso contemporaneo di pitt moduli WSO-XTIO (fino ad un mas-

simo totale di 12 WS0-XTIO e WSO-XTDI).

Ogni modulo di espansione di ingresso/uscita deve essere collegato ad una

alimentazione esterna per il pilotaggio delle uscite.

Il modulo WSO0-XTIO possiede due generatori di segnali di prova. Vengonorrile-

vati cortocircuiti fra le uscite di test X1 e X2.

3.2.2 Modulo espansione ingresso WS0-XTDI

Il modulo WSO-XTIO & una espansione di ingresso con 8 ingressi di sicurezza
Svolge i compiti seguenti:

@ Monitoraggio dei sensori collegati

@ Instradamento delle informazioni d'ingresso al modulo principale

simo totale di 12 WS0-XTIO e WS0-XTDI). Modulo Morsetto | Assegnazione
La tensione di alimentazione viene collegata tramite il bus di backplane FLEX- . N n
BUS+. Il modulo WSO0-XTDI possiede due generatori di segnali di prova. Un X1/x2 |Uscita impulsiva di test 1/
generatore di segnali di test pilota le uscite impulsive di test con numerazione 5 16 7 18 Uscita impulsiva di test 2
dispari: X1, X3, X5 e X7, mentre |'altro pilota le uscite con numerazione pari: X2, | 1 Al 24V
X4, X6 e X8. a1 a2
A2 GND
ATTENZIONE 11-14  [Ingressi 1finoa4
15-18  [Ingressi5finoa8
WS0-XTDI rileva cortocircuiti fra le uscite impulsive di test dispari (X1, X3, o 2 E L) Q1-Q4 |Usciteda1finoa4
X5, X7) e quelle pari (X2, X4, X6, X8) con intervallo di test | 4 ms. Se I'inter-
vallo di test M 4 ms é possibile che in alcuni casi il cortocircuito non venga Di - 1i WSO-XTDI
riconosciuto. I cortocircuiti fra le uscite impulsive di test dispari (X1, X3, isposizione segnali -
X5, X7) o fra le uscite pari (X2, X4, X6, X8) non vengono riconosciuti. Modulo Morsetto | Assegnazione
Questo deve essere ¢ ato durante il cablaggio, ed )pio con per- o . N
corsi separati o schermature. X1/X3 | Uscita impulsiva di test 1
oo 2L X2/X4 | Uscita impulsiva di test 2
. P . 4 =
3.2.3 Nomi e funzioni delle parti x5 x8 x7 xal| 114 | Ingressi fino4
WS0-XTIO WS0-XTDI
i i 213K« 15-18 | Ingressi 5 fino 8
H H 12X X 3 X5/X7 | Uscita impulsiva di test 1
4—e—> HE B34 2060 . ) "
ERT ] — X6/X8 | Uscitaimpulsiva di test 2
Tl |«——©— | TaT
e e ) -
L «—O——>|i 3.2.5 Dimensioni
120.8
XTIO 0
nong|e—O—— _ 2
0000
or @ as of
e
Num. ione
@ | Uscita di test 1/Uscita di test 2/24 V/GND
@ | Ingressiifinoa4
93.7
Visualizza lo stato dell'ingresso (1)/uscita (Q) corrispondente I_22_5’
@ | Verde: Ingresso/uscita on 29 1208
1,12, Verde; sincrono con il LED rosso MS Tutte le dimensioni sono in "mm
13,14, (1Hz) Ingresso/uscita OFF con errore
:;' :g' . non critico
' Verde; In alternativa con il LED rosso MS
Q1,Q2, (1 Hz) Ingresso/uscita OFF con errore
Q3,Q4 non critico

O | Ingresso/uscita off

Visualizza lo stato del modulo

© | LD o | Verde: Applicazione in esecuzione
Rosso: Errore critico del sistema
Rosso/Verde: Necessaria configurazione
(1H2)
Verde: Modulo pronto al funzionamento

Ms * (1Hz)

Rosso: Errore esterno non critico
(1Hz)
Rosso: Il modulo ha provocato un
(2H2) errore interno di sistema

O | Tensione di alimentazione fuori specifica

Ingressi 5 a8

Usciteda1a4

(4]
(5]
O | Uscita di test 1/Uscita di test 2
(7]

Uscita di test 1/Uscita di test 2

@: LED ON, @: LED lampeggiante, O: LED OFF




4

Montaggio

PERICOLO

I

Togliere sempre I'alimentazione del controllore di sicurezza ed altre
sorgenti esterne di alii ione prima di eseguire qualsiasi lavoro di
montaggio o di cablaggio.

Non utilizzare i controllori di sicurezza MELSEC-WS in atmosfera con
gas infi bili o fera losiva. La mancata osservanza puo
provocare incendi o esplosioni originate dall'arco elettrico alla com-
mutazione del relé.

ATTENZIONE

Usare il controllore di sicurezza nell'ambiente che risponde alle speci-
fiche generali descritte nel capitolo 7 di questo manuale.

L'uso di questo controllore in ienti diversi da q descritto
nelle specifiche pué comportare pericolo di scosse elettriche, incendi,
errori di funzii e danni o deteri del prodotto.

Il sistema MELSEC-WS puo essere montato esclusivamente in un qua-
dro elettrico con grado di protezione minimo IP54.

I moduli non possono essere inseriti o disinseriti dal sistema MELSEC-WS
in presenza di alimentazione.

Bloccare il modulo sulla guida DIN. Un montaggio non corretto puo
provocare malfunzionamenti, guasti o caduta del modulo.

Per assicurare una completa compatibilita elettr ica (EMC), la
guida DIN deve essere collegata a terra (FE).

Accertarsi che il contatto di terra sia posizionato correttamente. Il con-
tatto di terra a molla del modulo deve essere in buon contatto con la
guida DIN per assicurare la conducibilita elettrica.

Non toccare direttamente le zone conduttive del modulo.

In caso contrario si possono provocare malfunzionamenti o guasti del
modulo.

Montaggio secondo EN 50274

4.1 Montaggio dei moduli

I modulo CPU WS0-CPUO o WS0-CPU1 di un sistema MELSEC-WS & posizio-
nato all’'estrema sinistra; i due gateway opzionali vengono immediata-
mente dopo. | moduli di espansione vengono collegati solo dopo di essi.
I moduli relé WS0-4RO devono essere montati all’estrema destra.

I moduli sono posti in un sistema modulare con passo di 22,5 mm su guida
DIN, secondo EN 60715.

Il collegamento fra i moduli avviene per mezzo dei connettori integrati
nell'involucro.

Durante il montaggio adottare le misure protettive adeguate contro le scariche
elettrostatiche. In caso contrario il bus FLEX BUS+ pu0 venire danneggiato.

@ Inserire il modulo sulla guida DIN.

(@ Accertarsi che i contatti a molla di
terra entrino in contatto con la
guida DIN per assicurare la conti-
nuita elettrica.

® Bloccare il modulo sulla guida DIN
premendolo leggermente in dire-
zione della freccia.

@ Quando si montano diversi moduli,
far scorrere singolarmente i moduli
in direzione della freccia fino a inse-
rire il connettore laterale.

(® Inserire le piastre terminali a destra
e asinistra.

(@ Rimuovere le morsettiere sconnet-
tibili assieme al cablaggio.
(@ Smontare le piastre terminali.

® Se ci sono diversi moduli, allonta-
nare singolarmente i moduli uno
dall'altro facendoli scorrere in dire-
zione della freccia fino a disinserire
il connettore laterale.

@ Premere sul retro il modulo verso il
basso e smontarlo dalla guida DIN.

(® Rimuoverlo in direzione della frec-
cia mantenendolo premuto.

5 Installazione elettrica e cablaggio

PERICOLO

6 Manutenzione e assistenza

6.1 Ispezione

Accertarsi di sezionare tutte le fasi dell'alimentazione esterna usata dal
sistema prima di cablare.
Il sezi incompleto dellalii
che o danni al prodotto. Mentre si
avviarsi improvvisamente.

puoé provocare scosse elettri-
i di itivi il si: puo

ATTENZIONE

® Il sistema MELSEC-WS soddisfa i requisiti EMC in accordo con la speci-
fica base EN 61000-6-2:2005 per uso industriale.

@ |Installazione elettrica secondo EN 60204-1

® Controllare la le e la disposizi dei morsetti prima
di eseguire il cablaggio del modulo; collegare corret i cavi.
1l coll di una ali i a ione diversa o un cablag-

gio errato possono provocare incendi o guasti.

@ Serrarelavite del morsetto con una coppia compresa nel campo speci-
ficato. Un serraggio insufficiente puo provocare cortocircuiti, incendi
o malfunzionamenti. Un serraggio eccessivo pu6 danneggiare la vite
e/o il modulo con conseguente rischio di cortocircuiti, incendi o mal-
funzionamenti.

@ Evitare che materiale estraneo come polvere o spezzoni di filo pos-
sano entrare nel modulo. Questi detriti possono provocare incendi,
guasti o malfunzionamenti.

@ Collegare a terra i morsetti FG e LG con il conduttore di terra dedicato
al controllore di sicurezza MELSEC-WS.

La mancata osservanza pué provocare scosse elettriche o malfunzio-
namenti.

@ Tutti i moduli del controllore di sicurezza MELSEC-WS, i dispositivi di
sicurezza collegati e le sorgenti di alimentazione devono essere colle-
gati alla stessa terra (GND).

® L'ali e del disp deve essere capace di sopportare brevi
interruzioni di rete (20 ms) come specificato dalla EN 60204-1.

® L'ali deve risp e alle normative sulle bassissime ten-
sioni con separazione sicura (SELV, PELV) secondo EN 60664 e DIN
50178 (apparecchiature di con dispositivi elettronici).

®c i di sicurezza bishi MELSEC-WS devono essere instal-

lati all’interno diun quadro elettrico. Collegare larete di alimentazione

al controllore di sicurezza tramite un contattore. Il cablaggio e la sosti-

tuzione di un alimentatore esterno deve essere eseguito da personale

di i perlapr di scosse elettriche.
@ Posareicaviinc ofissarli ad I cavi pendenti pos-
sono oscillare oppure p essere tiratiinavverti con pos-

sibili danni al modulo o ai cavi, oppure provocare malfunzionamento
per falsi contatti.

I cavi (ad pio per il c: di un pul: di reset) di
essere fatti passare in guaine separate.

Collegare i cavi ai morsetti in modo da non applicare eccessivo stress
meccanico alle morsettiere sconnettibili.

Tuttiitrasduttori e controllori a valle, unitamente a cablaggio e instal-
lazione, devono rispondere alle caratteristiche di sicurezza richieste.
Per proteggere le uscite di sicurezza e aumentare la durata di vita,
i carichi esterni devono essere muniti ad esempio di varistori o gruppi

RC. Considerare che i tempi di risp p e, aseconda
del tipo di circuiteria di protezione.
@ Le uscite di sicurezza e il aggio del c e (EDM) d

essere collegati all’interno del quadro.

@ Se vengono sostituiti dei moduli, accertarsi che i connettori volanti
vengano inseriti nei relativi moduli (cablaggio o marcature).

@ Per q i altra infor i nec ia per I'uso del sistema
MELSEC-WS, fare rifer al “M le utente cont e di sicu-
rezza” e al “Manuale configurazione controllore di sicurezza e stru-
mento di monitoraggio”.

PERICOLO

@ Primadiiniziare lavori di e/oisp e tutte
le fasi della rete di alii usata dal si:

1l sezi to incompleto dell'alil puo provocare scosse
elettriche o danni al prodotto.

@ Qualsiasi p a coinvolta nell’isp deve essere pienamente
competente per il lavoro da svolgere. Esiste il pericolo di scosse elettri-
che. Per riparazioni e ituzi comp i, € e il rappre-
sentante locale.

ATTENZIONE

Non cercare di manomettere, riparare o modificare i moduli MELSEC-WS.
Queste ep compr e le funzioni di sicurezza. In que-
sti casi Mitsubishi Electric non si assume alcuna responsabilita.

Le sezioni che seguono descrivono i normali test sui moduli MELSEC-WS.

@ Controllare il sistema rispettando gli intervalli di ispezione specificati nei
regolamenti e normative nazionali. Questa procedura assicura che qual-
siasi modifica sulla macchina o manipolazione dei dispositivi di protezione
sia rilevata prima questi vengano utilizzati.

@® Ogni applicazione di sicurezza deve essere controllata a intervalli determi-
nati autonomamente. L'efficienza dei dispositivi di protezione deve essere
verificata da personale autorizzato.

@ Sesidevono apportare modifiche alla macchina, al dispositivo di protezione,
oppure se il controllore di sicurezza MELSEC-WS deve essere sostituito
o riparato, I'intero sistema deve essere nuovamente controllato come speci-
ficato nella checklist allegata al “Manuale utente controllore di sicurezza”.

@ Eseguire le ispezioni giornaliere o periodiche per mantenere i moduli del
controllore di sicurezza MELSEC-WS nello stato operativo ottimale. Verifi-
care che l'implementazione del controllore di sicurezza MELSEC-WS rispetti
tutte le caratteristiche tecniche del dispositivo.

@ Controllare che montaggio e cablaggio dei moduli del controllore di sicu-
rezza MELSEC-WS siano stati eseguiti correttamente.

@ Verificare regolarmente che le funzioni di sicurezza rispondano piena-
mente ai requisiti dell'applicazione ed ai regolamenti e normative applica-
bili, per assicurare I'affidabilita delle funzioni di sicurezza.

6.2 Componenti soggetti a manutenzione

Non ci sono componenti che devono essere sostituiti periodicamente. Se una
qualsiasi parte viene trovata difettosa, deve essere sostituitaimmediatamente
anche se non ha ancora raggiunto la fine della sua vita, che dipende dalle
modalita operative e dalle condizioni ambientali. Per la sostituzione dei com-
ponenti contatare il rappresentante locale.

Modulo Vita utile totale del modulo
WS0-CPUO
WS0-CPU1
20 anni
WSO0-XTIO
WSO0-XTDI




7 Dati tecnici

7.2 Dati tecnici di WS0-XTIO

7.2.3 Uscite di controllo (X1 fino a X2)

7.3.1 Circuito d’ingresso (11 fino a 18)

. . e ge Elemento Descrizione Elemento Descrizione Elemento Descrizione
7.1 Dati tecnici di WS0-CPUO, WS0-CPU1
Categoria Categoria 4 (EN 13849-1) Numero di uscite 2 (con 2 generatori impulsi di test) Tensione ingresso HIGH 13finoa30VDC
Elemento Descrizione Categoria 4 (EN 954-19) A semiconduttore PNP, protetta da Tensione ingresso LOW -5finoa+5V DC
WS0-CPUO [ wso-cpu1 Livello integrita di sicurezza SIL3 (IEC 61508) Tipo di uscita cortocircuiti, monitoraggio circuito Corrente ingresso HIGH 24finoa3,8mA
incrociato - -
. Categoria 4 (EN/ISO 13849-1) Livello di prestazione PL e (EN/ISO 13849) i _ i
Categoria Categoria 4 (EN 954-10) P Tensione di uscita 15,6 fino a 30 V DC Corrente ingresso LOW 2,5finoa+2,1 mA
gort PFHd 0.9E-09 1/h (doppio canale) < e di uscit Max. 120 mA ta di test Corrente commutata (con contatti | 144mAa5V
Livello integrita di sicurezza SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061) 4.8E-09 1/h (singolo canale) orrente di uscita ax. 120 mA su una uscita di tes meccanici) 3mAa24V
Livello di prestazione PL e (EN/ISO 13849-1) Temperatura di funzionamento | -25finoa+55 °C Frequenza impulsi di test 1finoa 25 Hz, configurabile Tempi di sfasamento 0,004 fino a 30 s, configurabile
PFHd 1.07E-09 1/h 1.69E-09 1/h Temperatura di magazzinaggio | -25finoa+70°C Durata impulsi di test 1fino a 100 ms, configurabile Numero di ingressi 8
Temperatura di funzionamento —25fino a +55 °C Umidita relativa 10 fino a 95 % (senza condensa) Capacita sul carico 1 pF perladurata dell |":PU|5° ditest=4ms
. 0,5 WF per la durata dellimpulso di test 1 ms 7.3.2 Uscite di trollo (X1 fi X8)
Temperatura di magazzinaggio —25finoa+70°C Secondo EN 61131-2 (55 °C, 95 % +3.2 Uscite di controllo inoa

Umidita relativa

10 fino a 95 % (senza condensa)

Condizioni climatiche

Secondo EN 61131-2 (55 °C, 95 %
umidita relativa)
Assenza di gas corrosivi

Condizioni climatiche

umidita relativa)
Assenza di gas corrosivi

Resistenza conduttori

Max. 100 Q

Vibrazioni e rigidita

5 Hz fino a 500 Hz, controllato
secondo EN 61131-2

7.2.4 Uscite di sicurezza (Q1 fino a Q4)

Descrizione

Numero di uscite

8 (con 2 generatori impulsi di test)

Vibrazioni e rigidita

5 Hz fino a 500 Hz, controllato
secondo EN 61131-2

Grado di protezione secondo EN/
IEC 60529

Terminali: IP20
Involucro: IP40

Elemento

Descrizione

Numero di uscite

4

Tipo di uscita

A semiconduttore PNP, protetta da
cortocircuiti, monitoraggio circuito
incrociato

Grado di protezione secondo EN/
IEC 60529

Terminali: IP20
Involucro: IP40

Compatibilita elettromagnetica

EN 61131-2 (zone B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (classe A)

Compatibilita elettromagnetica

EN 61000-6-2, EN 55011 (classe A)

Classe di protezione

Tipo di uscita

A semiconduttore PNP, protetta da
cortocircuiti, monitoraggio circuito
incrociato

Tensione di uscita

15,6 finoa 30V DC

Classe di protezione

Collegamento del sistema

Connettore

Corrente di uscita

Max. 120 mA su ciascuno dei due
generatori di impulsi di test

Collegamento del sistema

Connettore Connettore

Sezione dei conduttori

Rigido o a trefoli:

- 1x0,14finoa 2,5 mm?o

- 2x0,14fino a 0,75 mm?

A trefoli con capicorda secondo DIN
46228:

- 1x0,25finoa25mm?o

- 2x0,25finoa 0,5 mm?

Ingresso alimentazione da
FLEX BUS+

Max. 1.1 W
(senza corrente su X1, X2)

Sezione dei conduttori

Rigido o a trefoli:

- 1x0,14finoa 2,5 mm?o

- 2x0,14fino a 0,75 mm?

A trefoli con capicorda secondo DIN
46228:

- 1x0,25finoa 2,5 mm?o

- 2x0,25finoa0,5mm’

Tensione di uscita 24V DC (15,6 finoa 30V DC) (X1/X3/X5/X7 0 X2/X4/X6/X8)
Corrente di uscita 2A Frequenza impulsi di test 1 fino a 25 Hz, configurabile
Corrente totale Isum Max.3,2 A Durata impulsi di test 1 fino a 100 ms, configurabile
Larghezza impulso di test < 0,65ms 1 WF per la durata dellimpulso di test
Frequenza impulsi di test Tipo 0,8 Hz Capacita sul carico 02,54pr:;er la durata dellimpulso di
Capacita sul carico Max. 0,5 uF test 1 ms

lunghezza del cavo

Max. 100 m, 1,5 mm?

Resistenza conduttori

Max. 100 Q

Tempo di risposta

A seconda della configurazione logica

Metodo collegamento EFI _ Morsetti a mo[la Dimensioni (LxAXP) 22,5%106,5x120,8 mm Interfaccia dati Bus backplane (FLEX BUS+)
con due ordini ; 18k
eso 3 . . e e
Numero interfacce EFI 0 2 9 7.3 Dati tecnici di WSO-XTDI
Interfaccia dati Bus backplane (FLEX BUS+) 7.2.1 Alimentatore (A1, A2) Elemento Description
Interfaccia per configurazione RS232 B Descrizione Categoria Categoria 4 (EN 13849-1)
" — 22,5x96,5. 22,5x101,7. i 1O
Dimensioni (LxAXP) 108 mmy s mm Supply voltage 24V DC (16,8 fino a 30V D) Categoria 4 (EN 9541 )
P o10kg o1 kg Tipo di alimentatore PELV o SELV Livello integrita di sicurezza SIL3 (IEC 61508)
Aesorbimento Max. 96 W, determinate dal carico Livello di prestazione PL e (EN/ISO 13849)
7.1.1 Alimentatore (A1, A2) sulle uscite da Q1 a Q4 PFHd 0.4E-09 1/h
— Tempo di accensione Max. 18 s Temperatura di funzionamento -25finoa+55°C
i . Descrizione e tcadi - - - p -
Elemento eYCEln EoYeEt Protezione contro cortocircuiti 9G (con caratteristica di inter- Temperatura di magazzinaggio —25finoa+70°C
vento Bo C) N N "
- Umidita relativa 10 fino a95 % (senza condensa)
Supply voltage 24V DC (16,8 finoa 30V DC)
. . . . - ° 0
PELV 0 SELV 7.2.2 Circuito d’ingresso (I1 fino a 18) Secondo EN 61131-2 (55 °C, 95 %

Tipo di alimentatore

La corrente fornita dall'alimentatore
almodulo di CPU deve essere limitata
ad un massimo di 4 A, sia dall'alimen-
tatore stesso che da un fusibile.

Condizioni climatiche

umidita relativa)
Assenza di gas corrosivi

Assorbimento

Max.2,5W

Tempo di accensione

Max. 18 s

Protezione contro cortocircuiti

4 A gG (con caratteristica di inter-
vento Bo C)

Elemento Descrizione
Tensione ingresso HIGH 13finoa30VDC Vibrazioni e rigidita é'zlé 1ﬁ1n301 62500 Hz, controllato secondo
Tensi i LOW =5 fi +5VDC
enstone gresso noa Grado di protezione secondo EN/ | Terminali: IP20
Corrente ingresso HIGH 2,4finoa3,8 mA IEC 60529 Involucro: IP40
Corrente ingresso LOW -2,5finoa+2,1mA Compatibilita elettromagnetica Em g;éﬂ (2 I(zoneAl?), EN 61000-6-2,
Corrente commutata (con contatti | 144mAa5V classe
meccanici) 3mAa24Vv Classe di protezione ]

Tempi di sfasamento

0,004 fino a 30 s, configurabile

Collegamento del sistema

Connettore

Numero di ingressi

8

Ingresso alimentazione da FLEX BUS+

Max. 1,4 W (senza corrente su X1 a X8)

Sezione dei conduttori

Rigido o a trefoli:

- 1x0,14finoa 2,5 mm?o

- 2x0,14fino 0,75 mm?

Atrefoli con capicorda secondo DIN 46228:
- 1x0,25 fino 2,5 mm? o

D valido per le assunzioni di conformita dichiarate solo fino al 29-12-2009. Successi-

vamente solo con EN ISO 13849-1.

- 2x0,25 fino 0,5 mm?
Dimensioni (LxAxP) 22,5x106,5x120,8 mm
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1

Acerca de este documento

Este documento es una traduccion de la version original inglesa.

1.1 Documentacion para el sistema MELSEC-WS

Estas instrucciones describen la instalacién del médulo de CPU WS0-CPUO/
WS0-CPU1 asi como del médulo de extension WS0-XTIO/WS0-XTDI se un sis-
tema de control de seguridad MELSEC-WS.

La instalacion del médulo de interface Ethernet WSO-GETH y del médulo de
salida de relé WS0-4RO de MELSEC-WS se describe en manuales separados.
La instalacion, la configuracion y la puesta en funcionamiento del sistema de
control de seguridad MELSEC-WS se describen detalladamente en los manua-

les "Safety Controller User's Manual" y

"Safety Controller Setting and Monito-

ring Tool Operating Manual".

En siguientes manuales encontrara usted descripciones técnicas detalladas no
contenidas en el presente documento. Esos manuales estan a su disposicion
gratuitamente como descarga en nuestra pagina web www.mitsubishi-auto-
mation.es.

Safety Controller User’s Manual

Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual

Safety Controller Ethernet Interface User's Manual

Safety Controller CPU Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Ethernet Interface Module User's Manual (Hardware)
Safety Controller Safety I/O Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Safety Relay Output Module User's Manual (Hardware)

Por lo demas, la instalacion de dispositivos técnicos de seguridad requiere
conocimientos especiales no descritos en esta documentacion.

1.2 Funktion dieses Dokuments

La funcién de esta documentacion consiste en instruir a los empleados técni-
cos del fabricante de la méaquina y/o al operador de la maquina acerca del
modo como ha de llevarse a cabo una instalaciéon segura de un médulo de CPU
WS0-CPUO/WS0-CPU1 y del médulo de extension WSO0-XTIO/WSO0-XTDI de un
sistema de control de seguridad modular MELSEC-WS.

La documentacion no incluye instrucciones para el manejo de la maquina en
la que esta integrado o en la que va a ser integrado el sistema técnico de segu-
ridad. Esa informacion la encontrara en los manuales de operacion de la
maquina.

2 Indicaciones de seguridad

Este capitulo trata aspectos relevantes para su seguridad y para la seguridad
del operador de la maquina. Antes de empezar con la instalacion es necesario
leer atentamente este capitulo.

En estas instrucciones de instalacion hay una serie de indicaciones importan-
tes para una manipulacion segura y adecuada del producto. A continuacion se
recoge el significado de cada una de las indicaciones:

PELIGRO:

Advierte de un peligro para el usuario

La no observacion de las medidas de seguridad indicadas
puede tener como consecuencia un peligro para la vida o la
salud del usuario.

ATENCION:
A Advierte de un peligro para el equipo
¢ ) La no observacion de las medidas de seguridad indicadas

puede tener como consecuencia graves darios en el equipo
0 en otros bienes materiales.

2.1 Personas instruidas en la seguridad

Un sistema de control de seguridad MELSEC-WS tiene que ser instalado exclu-
sivamente por personas instruidas en la seguridad. Las condiciones que tienen
que cumplir las personas instruidas en la seguridad son:

@ Haber participado en un curso correspondiente,

@ Haber recibido instrucciones por parte del operador responsable de la
méaquina acerca de la manipulacion de la maquina de la misma y acerca de
las normas de seguridad actualmente vigentes,

@ Tener acceso a todos los manuales del sistema de control de seguridad
MELSEC-WS, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido,

@ Tener acceso a todos los manuales de los dispositivos de seguridad (p. ej.
barrera fotoeléctrica) que estan conectados al sistema de supervision téc-
nico de seguridad, haberlos leido y estar familiarizado con su contenido.

2.2 Empleo de la unidad

El sistema de PLC de seguridad MELSEC QS es un sistema de control configu-

rable que puede ser empleado en instalaciones relevantes para la seguridad

en conformidad con las directivas que se detallan a continuacion:

@ En conformidad con EN 61508 hasta SIL 3

@ En conformidad con EN 62061 hasta SIL CL 3

@ En conformidad con EN954-1/IS013849-1 categoria 4/PLe @

El grado de seguridad resultante depende del circuito externo, del disefio del

cableado, de la configuracion de los pardmetros, asi como de la seleccion de

los sensores y de su localizacion en la maquina.

Los sensores optoelectrénicos o sensibles al contacto (p.ej. cortinas fotoeléc-

tricas, escaneres laser, interruptores de seguridad, sensores, interruptores de

PARADA DE EMERGENCIA) se conectan al sistema de control de seguridad

modular y son enlazados l6gicamente. Los actores correspondientes de la

maquina o del sistema pueden ser desconectados asi de forma segura a través

de las salidas de conmutacién del sistema de control de seguridad.

@ valido s6lo hasta el 29.12.2009. A partir de entonces rige exclusivamente la norma
ENISO 13849-1.

2.3 Empleo reglamentario

Utilice el sistema de control de seguridad MELSEC-WS exclusivamente dentro
de los valores limites permitidos (tension, temperatura, etc., ver también los
datos y especificaciones técnicas). El sistema puede ser operado exclusiva-
mente por personal con la debida formacion y sélo en la maquina en la que ha
sido montado y puesto en marcha originalmente por personal con formacion
especial tomando en consideracion los manuales "Safety Controller User’s
Manual"y "Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual".
En caso de un empleo inadecuado o no reglamentario o de modificaciones en
la unidad, Mitsubishi Electric Co. no aceptara reclamaciones de dafios y perjui-
cios de ningun tipo, tampoco en el caso de que tengan que ver con el montaje
o lainstalacion.

2.4 Indicaciones de proteccion y medidas de
proteccion generales

- La Directiva de Compatibilidad Electromagnética 2004/108/EC

- La Directiva de Equipos de Trabajo 89/655/EC

- LaDirectiva de Baja Tensién 2006/95/CE

- Las prescripciones para la proteccion en el trabajo/la ley para la seguri-
dad en el trabajo.

@ Elfabricante y el propietario de la maquina en la que se opera el sistema de
control de seguridad MELSEC-WS son responsables de la adquisicion y obser-
vacion de todas las normas y directivas aplicables relevantes para la seguridad

@ Es estrictamente necesario observar todas las indicaciones, y especialmente
las indicaciones para el funcionamiento de comprobacién en los manuales.

@ El funcionamiento de comprobacion tiene que ser ejecutado exclusivamente
por especialistas o por personas con una formacién especial y que cuenten
con la debida autorizacion. El registro y la documentacion del funcionamiento
de comprobacion tienen que ser llevados a cabo de tal manera que puedan ser
entendidos y reconstruidos en todo momento por terceras personas.

@ La alimentacion externa de tension del equipo tiene que poder puentear
breves fallos del suministro eléctrico de hasta 20 ms, tal como se estipula
en EN 60204. Es necesario emplear unidades de alimentacion apropiadas
compatibles con PELV y SELV.

@ Después de desconectar la fuente de alimentacién es posible que no se
pueda conectar el sistema de nuevo inmediatamente (dentro de 5 segun-
dos). Espere un minimo de 5 segundos antes de volver a conectar el sistema.

@ Los mddulos del sistema MELSEC-WS se corresponden con la clase 1, grupo
A, en correspondencia con la norma EN 55011. El grupo 1 abarca todos los
equipos ISM en los que se genera y emplea directamente energia de alta
frecuencia por cable para la operacion interna de la unidad.

Puesta en marcha y mantenimiento

PELIGRO

@ Notoquelos bornes de conexion con la tension de alimentacion conectada.
Ello puede dar lugar a una electrocucién o a disfunciones en el equipo.

@ Antes de proceder a la limpieza de los equipos o antes de apretar los
tornillos de los tornillos de los bornes hay que desconectar todas las
fases de la unidad externa de alii pleada en el si Si
la fuente de alimentacion no se desconecta por completo, existe riesgo
de electrocucién.
Apriete los tornillos de los bornes con el par de apriete correcto. Un tor-
nillos de los bornes flojos pueden ser causa de electrocucién, de incen-
dios o de disfunciones.
Si se aprietan los tornillos demasiado fuertemente puede que resulte
danado un borne de conexién o el médulo mismo, lo cual traeria con-
sigo malfunciones y otros probl

@ Los componentes de seguridad tienen que ser apropiados para seria-
les de seguridad. Una interrupcién de las salidas de seguridad puede
dar lugar a una pérdida de las funciones de seguridad, con lo que
aumenta el peligro de que se produzcan accidentes. No conecte cargas
que excedan la potencia nominal de las salidas de seguridad.
Cablee el controlador de seguridad MELSEC-WS de manera que las
salidas de seguridad no puedan entrar en contacto accidental con la
tension DCde 24 V.
Ponga a tierra la ion de lac ion GND
para que no se activen componentes de seguridad cuando el cable de

.o ™

ATENCION

Els:sremaMELSEC WS satisface los req

especificados paralaclase A,

en confi d con los req bdsicos para "Emision de tension pardsita"
{apl:cac:on industrial). Por ello, el empleo del sistema MELSEC-WS estd permi-
tido uinic enunent ly no en el dmbito privado.
Diseio
PELIGRO

[ ion de la salida de seguridad entre en contacto con el potencial
de la carcasa.

lee tinic C J y equipos apropiados que satisf
gan n todos los r equeril es. Los aci es de las sali-

y
das pueden cablearse en forma monocanal.
Para mantener el nivel de seguridad (SIL), hay que instalar todos los
cables de manera que sea imposible una derivacion con otras sefiales
relevantes para la seguridad, p. ej. mediante la instalacion en una
zona protegida, como un armario de control o en cables separados
revestidos.

@ Todas las salidas se desconectan si se produce un fallo en el controla-

ATENCION

dor de seguridad MELSEC-WS o en la fuente externa de alii ion.
Lleve a cabo un cableado externo fuera del controlador con la que evi-
tar estados de funcionamiento peligrosos y dafios que podrian produ-
cirse debido a la desconexmn de las salidas.

® Sifluyeuna debid edelac
nal o debido aun cortoc:rcurto, es postble que se produzca hhumo o fuego. Evi-
telo por medio de un cablead or medio de un fusible.

@ Para un relé de seguridad fuera del ¢ de seguridad MELSEC-WS
hay que prever una proteccion contra cortocircuito y circuito de pro-
teccién, como por ejemplo fusibles e interruptores automdticos.

@ Si el controlador de seguridad MELSEC-WS se encuentra en funciona-
miento y al mismo tiempo se modifican en el controlador datos, pro-
gramas o el modo de funcionamiento por medio de un PC (modo online),
la seguridad tiene que estar gar da en todo
Prevea para ello circuitos de proteccion que funcionen independiente-
mente del programa de secuencia y del controlador. Antes de la puesta
en funcionamiento y antes de llevar a cabo manipulaciones en el con-
trolador de seguridad MELSEC-WS hay que tener en cuenta todas las
mdtcaaones relevantes de segundad de los manuales correspondien-
tes. Ad de ello, al diseriar el si: es necesario tener en cuenta
que es posible que se produzcan fallos en la comunicacién entre PC
y sistema de control de seguridad MELSEC-WS en el modo online
debido por ejemplo aunamalac por lo que es necesario tomar
las medidas de precaucion debidas a este respecto.

@ Para evitar una nueva puesta en marcha sin operaciéon manual des-
pués de la activacion de una funcién de seguridad y de la desc

externo, por ej

® Lea los les corr di antes de controlar
mediante un PC el controlador de segurldad MELSEC-WS en el modo
online (p.ej. modo para la puesta forzada de salidas).
Esta operacion tiene que ser llevada a cabo por una persona debida-
mente instruida que se atenga al modo de proceder determinado pre-
viamente.
Es estrictamente necesario observar todas las medidas de seguridad
descritas en el manual "Safety Controller Setting and Monitoring Tool
Operating Manual”.
@ No desmonte ni modifique los médulos.
Ello puede dar lugar a defectos, disfunciones, lesiones o incendios. La
se silos ipos son reparados o modificados en un
lugar que na sea una representac:on Mitsubishi.
® Al operar positit de c icacién a distancia, como teléfonos
o radioteléfe hay que una distancia minima de
25 cm con respecto a todos los lados del PLC de seguridad.
Si no se tiene esto en cuenta es posible que se produzcan disfunciones.
@ Antes de proceder al je y al d 1je de los médulos hay que
desconectar por comp la fuente de i6n externa del si
Si no se tiene esto en cuenta es posible que se produzcan daiios en los
méddulos o disfunciones.
[} Despues del prlmer empleo del producto, es necesario restringir el
de un médulo a un mdximo de 50 veces (en con-
form:dad con lEC61 131-2). Si no se tiene en cuenta este aspecto, es

de las salidas de seguridad, hay que crear un programa de bloqueo
que permita una nueva puesta en marcha tnicamente después de
accionar el pulsador de reset.

ATENCION

@ ;Es necesario observar las indicaciones y las medidas!
Para un empleo adecuado del sistema de control de seguridad
MELSEC-WS es necesario observar los siguientes puntos.

ATENCION

ible que el contacto de los conectores resulte pobre, dando lugar
adisfunciones.
@ Toque un objeto de metal con puesta a tierra para descargar la electri-
cidad estdtica antes de tocar médulos del PLC.
Si no se tiene esto en cuenta es posible que se produzcan dafrios en los
médulos o disfunciones.

@ Paraelmontaje, lainstalacion y la operacion del sistema de control de seguridad
MELSEC-WS hay que observar los estandares y las normas corrientes del pais.
@ En todo lo relativo a la instalacion, la operacién y el mantenimiento perié-
dico del sistema de control de seguridad MELSEC-WS hay que observar las
normas y prescripciones nacionales, especialmente:
- La Directiva de Maquinas 2006/42/EC (del 29.12.2009 Directiva de
Méquinas 2006/42/CE)

@ La totalidad del sistema con el controlador de seguridad MELSEC-WS
tiene que satisfacer los requerimi dela ci ia de seguridad.

@ Laduracion devida del relé en el médulo de salida de relé de seguridad
depende de la frecuencia de conmutacion y/o de la corriente de carga.
Planifique el si en correspondencia con el permitido de
ciclos de conmutacion del relé de seguridad del médulo.

@ No instale cables de seriales en las proximidades de cables de la red
eléctrica o de alta tension. Guarde una distancia minima de 100 mm.
En caso contrario pueden producirse disfunciones debido a fallos.

2.5 Eliminacion

Las unidades inservibles o irreparables hay que eliminarlas en conformidad
con las prescripciones locales para la eliminacién de residuos (p.ej. cédigo LER
segun la Lista Europea de Residuos: 16 02 14).




3 Descripcion del producto

3.1 Médulos de CPU WS0-CPUO y WS0-CPU1

El médulo de CPU WS0-CPUO 6 WS0-CPU1 representa la unidad de control de la

totalidad del sistema. En el mddulo de CPU se supervisan todas las sefales y se

procesan éstas l6gicamente en correspondencia con la configuraciéon guardada

en el conector de memoria. Como resultado del procesamiento se conectan las

salidas del sistema, sirviendo el backplane FLEX BUS+ como interface de datos.

El conector de memoria hay que encargarlo por separado (ver "Safety Controller

User's Manual").

Ademas, los médulos de CPU disponen de una interface R5232 con las siguien-

tes funciones:

@ Transmision de los datos de configuracion del conector de memoria y de
los dispositivos compatibles con EFl al programa auxiliar de configuracion
y monitorizacion MELSEC-WS y a la inversa

@ Monitorizacion online del sistema MELSEC-WS

Adicionalmente, el médulo de CPU dispone de 2 interfaces EFI. Conectando
sensores inteligentes de la empresa Sick es posible una sencilla extension fun-
cional.

3.1.1 Descripcion del equipo

o— 1

3.1.2 Asignacion de conexiones

Asignacion de conexiones del conector de memoria WS0-MPLO

Conexion Ocupacion

Fuente de alimentacion 24 V DC para
Al todos los modelos
(Con excepcion de las salidas)

Conexion GND de la fuente de

A2 X >
alimentacién

El médulo WSO0-XTDI puede emplearse sélo en combinacion con un médulo
principal WS0-CPUO/1 (ver programa aucxiliar de configuracién y de monitori-
zacion MELSEC-WS).

Es posible el empleo simultdneo de varios médulos WS0-XTDI (méx. 12 WS0-XTIO
y WS0-STDI).

La alimentacion de tension tiene lugar a través del backplane FLEX BUS+.

EI WSO-XTDI dispone de 2 generadores de sefiales de prueba. Las seiales de un
generador se encuentran en las salidas de pulsos de prueba impares X1, X3, X5
y X7, en tanto que las sefiales del otro generador se encuentran en las salidas
de pulsos de prueba X2, X4, X6 y X8.

3.2.4 Asignacion de conexiones

Asignacion de conexiones WS0-XTIO

Asignacion de pines de la interface RS232

ATENCION

Conector/hembrilla Pin Ocupacion
1 reservado
1 3 2 RxD
O © GND
eXe) 3
4 TxD

EI WSO0-XTDI registra cortocircuitos entre cada salida de pulsos de prueba
impar (X1, X3, X5, X7) y par (X2, X4, X6, X8) cuando la prueba se inte-
rrumpe durante menos de 4 ms. En caso de interrupciones de prueba
mayores o iguales a 4 ms no es posible detectar siempre cortocircuitos.
No seregistran los cortocircuitos dentro de las salidas de pulsos de prueba
impares (X1, X3, X5, X7) o dentro de las salidas de pulsos de prueba pares
(X2, X4, X6, X8).

Médulo Terminal | Ocupacién
Salida de pulsos de
5 B 7B X172 E;ﬁzza(il/pulsos de
|m g prueba 2

Al 24V

"2 A2 GND
X1 X2 A1 A2 1n-14 Entradas 1 hasta 4
H e B 4 15-18 | Entradas 5 hasta 8

Q1-Q4 |Salidas 1 hasta 4

Asignacion de conexiones WS0-XTDI

Bornes de resorte para la conexion

P
MITSUBISHI|
o|—0
@l o
CPU1
% o
[ |
© > FEE
N° | Descripcion
o Conector de memoria WSO-MPLO (Fuente de alimentacion 24 V DC)
@ | Interface RS232
© | Interface EFI ®
° Verde: Ejecutando aplicacién
Rojo: Error critico del sistema
Rojo/Verde: Ejecucion del autotest e iniciali-
(1 Hz) zacién del sistema
Verde: El sistema esté preparado para el
s (1Hz) funcionamiento
@ | Rojo: Error corregible en el médulo de
(1H2) CPU o en uno de los médulos de
extension
Rojo: El médulo ha causado un error
(2 Hz) interno de sistema
O | Alimentacién de tension fuera de rango
® | Amarillo:  Configuracién valida y verificada
Q LED Amarillo:  Configuracion valida, pero no
(1 Hz) verificada
Amarillo:  Guardando datos de configuracion
v * (2 Hz) en el conector de memoria.
No interrumpa la alimentacion de
tension antes de que concluya el
almacenamiento de los datos.
O | Configuracién requerida
Rojo: Error
° Esperando a la integracion de
dispositivos EFI después de la
EF® conexion
P Rojo: Error
Z est de integracion fallido
(1 Hz) Testdei ion fallid
O | OK

@: LED iluminado, 4: LED parpadea, O: LED apagado
@ s6lo0 WSO-CPUT

;I g g 2 A de dispositivos compatibles con EFI
2_B
@ s6l0 WS0-CPUT
3.1.3 Dimensiones
1208
"
— 0
8| & 8| ®
25 93,7
1208

Todas las medidas en unidades de "mm".
3.2 Médulos de extension

3.2.1 Médulo de extension de entrada/salida WS0-XTIO

El médulo WSO-XTIO permite la extension del sistema con 8 entradas de segu-

ridad y 4 salidas de seguridad. Tiene las siguientes funciones:

@ Monitorizacién de los sensores conectados

@ Reenvio de informaciones de entrada al médulo principal

@ Recepcion de sefiales de control del médulo principal y conexion de las salidas
correspondientes

@ Desconexion rapida

El médulo WS0-XTIO puede emplearse sélo en combinacién con un médulo

principal WS0-CPUO/1 (ver programa auxiliar de configuracion y de monitori-

zacién MELSEC-WS).

Es posible el empleo simultaneo de varios médulos WS0-XTIO (méx. 12 WSO-XTIO

y WSO0-STDI).

Para la alimentacion de las salidas hay que conectar cada uno de los médulos

de extension a una fuente de alimentacion.

El WSO0-XTIO dispone de 2 generadores de sefiales de prueba. Se registran los

cortocircuitos entre las salidas de prueba X1y X2.

3.2.2 Médulo de extension de salida WS0-XTDI

El médulo WS0-XTDI permite la extension del sistema con 8 entradas de segu-
ridad. Tiene las siguientes funciones:

@ Monitorizacion de los sensores conectados

@ Reenvio de informaciones de entrada al médulo principal

Tenga esto en cuenta para el cableado por ejemplo al i lar cables
Asignacion de conexiones de la interface EFI Q) separados o en caso de cables con revestimiento.
Terminales Pin Ocupacion
A 3.2.3 Descripcion del equipo
1-EF1-2 =
e T = WSO0-XTIO WSO0-XTDI

] ]
BaG0 | «—0— |[Baaa
T |+—0— | THTY

] «—OQ—|i

XTIO
oooao

B B 7B

©—— oy

XTDI

«—O@—|nooo
PR

00—

N° | Descripcién
@ | Salida de prueba 1/Salida de prueba 2/24 V/GND
@ | Entradas 1 hasta 4
Indicacion de estado de la entrada (1) y de la salida (Q)
® | Verde: Entrada o salida conectada
1,12, Verde; simultdneamente con LED MS rojo
13,14, (1Hz) Entrada/salida esta desconec-
15,16, i
718 . tada y hay un fallo solucionable
! Verde; alternativamente con LED MS rojo
Q1,Q2 (1Hz) Entrada/salida activa y hay un
Q3.04 fallo solucionable
O | Entrada o salida desconectada
Indicacién de estado del médulo
(3] LED ° Verde: Ejecutando aplicacion
Rojo: Error critico del sistema
Rojo/Verde: Configuracion requerida
(1Hz)
Verde: El médulo esta preparado para
MS (1H2) el funcionamiento
*—— -
Rojo: Error externo solucionable
(1Hz)
Rojo: El médulo ha causado un error
(2 Hz) interno de sistema
O | Alimentacién de tension fuera de rango
@ | Entradas 5 hasta 8
@ | salidas 1 hasta 4
@ | salida de prueba 1/Salida de prueba 2
@ | Salida de prueba 1/Salida de prueba 2

=

ED iluminado, 4: LED parpadea, O: LED apagado

Médulo Terminal | Ocupacién
Salida de pulsos de
X1/x3 prueba 1
— 3 Salida de pulsos de
I 5 B 7 B
0006 '34 |— X2/x4 prueba 2
ot bt 11-14 | Entradas 1 hasta 4
e B« I15-18 | Entradas 5 hasta 8
X1 X2 X3 X4) ; :
X5/X7 Salida de pulsos de
neR K 260606 prueba 1
Salida de pulsos de
X6/x8 prueba 2
3.2.5 Dimensiones
120,8
n
— B
gl 2 gl =
93,7
1208

Todas las medidas en unidades de "mm!
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Instalacion

PELIGRO

y

1 hload,

Antes de con la i ion y con el ¢ hay que
desconectar la tension de alimentacion del PLC y otras posibles
tensiones externas.

No opere el controlador de seguridad MELSEC-WS en un entorno con
gases inflamables o explosivos. Si no se tiene esto en cuenta, las chis-
pas producidas por los relés al operar pueden producir un incendio
o una explosién.

ATENCION

Ponga en funcionamiento un controlador de seguridad de seguridad
exclusivamente en un entorno que satisfaga las condiciones especifi-
cadas en el capitulo 7 de estas instrucciones de instalacion.

En caso contrario es posible que se produzcan electrocuciones, incen-
dios, disfunciones o darios en el controlador de seguridad.

El sistema MELSEC-WS es apropiado sélo para la instalacion dentro de
un armario de control que satisfaga como minimo el grado de protec-
cion IP54.

Mientras que estd conectada la fuente de alimentacion no se permite
retirar médulos del sistema MELSEC-WS ni instalar médulos en el mismo.

Enganche el médulo correctamente en el carril DIN. Debido a un mal
je es posible que se produzcan disfunciones, o es posible tam-
bién que el médulo se desprenda y caiga.
Para garantizar completamente la compatibilidad electromagnética
(CEM), hay que conectar el carril DIN con la tierra funcional (FE).
Preste atencion para que el contacto de tierra se encuentre en la posi-
cion correcta. El contacto de tierra con resorte del médulo tiene que
estar unido al carril DIN de manera que esté garantizada la conducti-
vidad.

No toque partes conductoras o elementos electrénicos de los médulos.
Ello puede dar lugar a fallos o a desperfectos en los médulos.

Lleve a cabo la instalacion en conformidad con la norma EN 50274.

4.1 Montaje de los médulos

El médulo de CPU WSO0-CPUO 6 WSO0-CPU1 tiene que montarse en la pri-
mera posicion a la izquierda del sistema MELSEC-WS, seguido por los dos
mddulos opcionales de red de comunicacién. Sélo después pueden mon-
tarse los médulos de extension. Los médulos de relé WS0-4RO tienen que
montarse entonces en la tltima posicion a la derecha.

Los modulos son componentes de un sistema modular con médulos de
22,5 mm de anchura para carriles DIN de 35 mm conforme a EN 60715.

La conexién entre los médulos se establece por medio de un conector inte-
grado en la carcasa de los mismos.

Observe que durante el montaje hay que tomar medidas de proteccion
adecuadas contra descargas electrostaticas (ESD). En caso contrario puede
resultar danado el FLEX BUS+.

@ Cuelgue el médulo desde arriba
en el carril DIN.

@ Tenga en cuenta que el carril DIN
tiene que ser tocado correcta-
mente por el contacto de tierra
con resorte para que haya una
buena conductividad eléctrica.

® El modulo encaja en el carril DIN
apretando cuidadosamente en la
direccion de la flecha.

@ Al emplear varios moédulos, des-
place cada médulo individual-
mente en la direccion de la flecha
hasta que encaje el conductor
lateral.

(® Monte una grapa de fijacion a la
izquierda y otra a la derecha.

(@ Retire los bloques de bornes des-
montables con las lineas de entrada.

() Retire las grapas de fijacién.

® Si hubiera varios médulos, separe
cada médulo individualmente en
la direccion de la flecha hasta que
quede separada la conexién de
enchufe.

@ Empuje el médulo hacia abajo por
la parte trasera para desprenderlo
del carril DIN.

(® Eleve el médulo delante en la
direccién de la flecha al tiempo
que lo empuja hacia abajo en la
parte trasera del mismo.

5

Cableado

PELIGRO

6 Mantenimiento y reparacion

6.1 Puntos de comprobacion

Antes de proceder al cableado, hay que desconectar todas las fases de la

fuente de ali

i6n externa del si:

Si no se tiene esto en cuenta existe el riesgo de electrocucion o de que se
Pyt .

produzcan darios en los

s Adul

podria arrancar

inesperadamente mientras que se conectan equipos.

PELIGRO

@ Antes de proceder a la realizacion de trabajos de mantenimiento o de
entretenimiento, hay que desconectar todas las fases de la fuente de
lii i6n externa del si:

Si no se tiene esto en cuenta existe el riesgo de electrocucién o de que
se produzcan darios en los médulos.

ATENCION @ Lostrabajos de mantenimientoy de inspeccion tienen que ser llevados

g a cabo exclusivamente por un electricista profesional reconocido que

® Elsistema MELSEC-WS e los requeri CEM en conformi- esté fami{iari{qdoEcon los estdndares de seguri iﬂad d; la ;ecnologic'zlde
dad con la especificacién bdsica de la norma EN 61000-6-2: 2005 para :'ftom atizacion. En caso conft_r qno;x:ste peligro de electrocucion.

el empleo en un entorno industrial. 6ngase en contacto con su oficina de ventas o con su representante
L de ventas cuando sea necesaria una reparacion o el recambio de com-

@ Elcableado eléctrico tiene que corresponderse con norma EN 60204. ponentes.

@® Compruebe la tension de la red y la asignacion de los bornes antes de
proceder a cablear un médulo y conecte correc los cables.

Si se conecta una fuente de ali ion con una incorrecta
ossino se observa la asignacién de los bornes, es posible que se pro- ATENC| ION
duzca fuego o que se presenten disfunciones. 3

@ Aprietelos tornillos de los bornes con el par de apriete correcto. Un tor- En cuanto usuario, no lleve a cabo ningtin intento de reparacién en los
nillo de bornes flojo puede ser causa de electrocucion, de incendios modulos MELSEC-WS niintente desmontarlos. En tal caso Mitsubishi Electric
o de disfunciones. no asume ningun tipo de responsabilidad o garantia por posibles daros.

Si se aprietan los tornillos demasiado fuertemente puede que resulte
;liar:’adogn b?’"f de c:’,"exm",‘,’ el médulo mismo, lo cual traeria con- Hay que comprobar regularmente los puntos siguientes en los modulos MELSEC-WS.
g . y? ospr . . . @® Compruebe el sistema a intervalos regulares en conformidad con las nor-
® Al ’reahzm: el montaje tenga cuidado de que no er’)tren al interior del mas nacionales del pais correspondiente. Con este procedimiento se
modf;lo Y,’mzls de rse’ml o restz?s de ;t_lble‘siaftmves de las ramm;sdqe garantiza la deteccién de cambios en la maquina o manipulaciones de los
;z’s,;:i:;mn. 0 podria causar incendios, defectos o errores en el dis- dispositivos de seguridad antes de volver a poner la maquina en funciona-
: miento.

® Conectelos bornes FG y LG a la tierra de proteccién del controlador de @ Es usted quien determina los intervalos de comprobacion de cada aplica-
seguridad MELSEC-WS. . 3 .. cion de seguridad. La comprobacion de la efectividad de un dispositivo de
Sino se tiene estg en cuenta e'xlste el riesgo de electrocucién o de que proteccion tiene que ser llevada a cabo por personas encargadas y autori-
se produzcan daiios en los médulos. zadas.

@ Todos los médulos del controlador de seguridad MELSEC-WS, los dis- @ Sise han llevado a cabo cambios o manipulaciones en la maquina o en los
positivos de proteccién conectados y las fuentes de alimentacién tie- dispositivos de proteccion o si se ha recambiado o reparado el controlador
nen que unirse al mismo punto de puesta a tierra (GND). de seguridad MELSEC-WS, hay que comprobar de nuevo la totalidad del

@ La alimentacién de tension tiene que ser inmune a cortes breves de sistema de la mano de la lista de comprobacién que se encuentra en el
tension de 20 ms en conformidad con la norma EN 60204-1. anexo del manual "Safety Controller User’s Manual".

@ La fuente de alimentacién tiene que cumplir con los requerimientos @ Lleve a cabo comprobaciones regulares o diarias para que el controlador
alas tensiones bajas de seguridad (SELV, PELV) en conformidad con de seguridad MELSEC-WS funcione siempre 6ptimamente. Verifique que
las normas EN 60664 y DIN 50178 (Equipamiento de redes de fuerza los médulos del controlador de seguridad MELSEC-WS se corresponden
con equipos electrénicos). siempre con todos los datos técnicos para la operacion de la instalacion.

@ Instale el controlador de seguridad MELSEC-WS en el interior de un @® Compruebeel estadq delainstalaciony sise ha IIevado acabo correctamente
armario de control. Conecte el cable de alimentacion de la fuente de el cableado de los modulos del controlador de seguridad MELSEC-WS.
alimentacién por medio de los bornes de distribucién. Ademds, el @ Asegurese regularmente de que las funciones de seguridad satisfacen
cableado y el recambio de una unidad de alimentacién tienen que ser todos los requerimientos de la aplicacion y de que cumplen con las normas
llevados a cabo excl por un electricista profesional recono- y estandares pertinentes para que quede siempre garantizada la fiabilidad
cido que esté familiarizado con las normas correspondientes para la de las funciones de seguridad.
prevencion de accidentes.

@ |Instale todos los cables dentro de un canal de cables o fijelos suficien- 6.2 Periodo de vida util

Los cables son una fuente de peligro y la traccion L, .
ejercida sobre ellos puede provocar dafios en los médulos o en los No hay ningtin componente que haya que recambiar regularmente. Cuando
cables mismos. se descubra que un componente esta dafiado, hay que recambiarlo de inme-
diato, también en el caso de que no haya transcurrido su periodo de vida util.

@ Instale los cables que van por ejemplo a un interruptor de RESET en La vida util puede resultar acortada debido al empleo bajo duras condiciones
forma de lineas separadas con revestimiento. de operacion. Para piezas de repuesto, dirijase a su oficina de ventas o a su

@ Conecte todos los cables de manera que no acttien fuerzas excesivas representante de ventas.
sobre los bloques de bornes d bl - —

. . I Periodo total de vida util

@ Todos los sensores conectados y los controladores subordinados tie- del médulo
nen que satisfacer el nivel de seguridad necesario.

@ Para la proteccion de las salidas de seguridad y para el WS0-CPUO
tiempo de vida titil, hay que equipar las cargas externas por ejemplo WS0-CPU1
con varistores o con circuitos RC. Tenga en cuenta que los tiempos de 20 afios
reaccion pueden prolongarse en dependencia del circuito de protec- WSO0-XTIO
cién conectado. WSO0-XTDI

@ Cablee las salidas de seguridad y la supervision de de contactores
(EDM) dentro del armario de control.

@ SAl recambiar un médulo, asegtirese, por ejemplo por medio de mar-
cas, de que los bloques de bornes se montan después en las posiciones
correspondi del médul

® Enlos les "Safety C ller User’s M I"y "Safety Controller
Setting and M ing Tool Op ing M I" podrd encontrar mds

informacién acerca de la operacion del sistema MELSEC-WS.




7 Datos técnicos

7.1 Datos técnicos del WS0-CPUO, WS0-CPU1

7.2 Datos técnicos del WSO-XTIO

7.2.3 Salidas de control (X1 hasta X2)

Caracteristica

Descripcion

Caracteristica

Descripcion

Caracteristica

Descripcion

Caracteristica

Descripcion

Categoria

Categoria 4 (EN 13849-1)
Categoria 4 (EN 954-19)

Numero de salidas

2 (con 2 generadores de pulsos de
prueba)

WS0-CPUO [ wso-cpu1

Nivel de seguridad

SIL3 (IEC 61508)

Categoria

Categoria 4 (EN/ISO 13849-1)
Categoria 4 (EN 954-1 ©)

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

Tipo de salida

Semiconductor PNP, proteccion contra
cortocircuito, supervision de derivacion

Nivel de seguridad

SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061)

PFHd

0,9E-09 1/h (bicanal)
4,8E-09 1/h (monocanal)

Tension de salida

15,6 hasta 30 V DC

Corriente de salida

Max. 120 mA en una salida de prueba

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849-1)

PFHd

1,07E-09 1/h 1,69E-09 1/h

Temperatura ambiente durante la
operacion

-25 hasta +55 °C

Frecuencia de pulsos de prueba

1 hasta 25 Hz, ajustable

Temperatura ambiente durante la
operacion

-25 hasta +55 °C

Temperatura de almacenaje

—25 hasta +70 °C

Duracién de pulsos de prueba

1 hasta 100 ms, ajustable

Secciones de cable

Conductor individual o trenza fina:
- 1x0,14 hasta 2,5 mm? o

- 2x0,14 hasta 0,75 mm?

Trenza fina con virola segtin DIN
46228:

- 1x0,25 hasta 2,5 mm?o

- 2x0,25 hasta 0,5 mm?

Temperatura de almacenaje

—25 hasta +70 °C

Humedad relativa
del aire permitida

10 hasta 95 % (sin condensacion)

Humedad relativa
del aire permitida

10 hasta 95 % (sin condensacion)

Condiciones ambientales

Seguin EN61131-2
(55 °C, 95 % humedad relativa del aire)
Sin gases agresivos

Condiciones ambientales

Segun EN 61131-2
(55 °C, 95 % humedad relativa del aire)
Sin gases agresivos

Capacidad de carga

1 WF con duracién de pulso de
prueba = 4 ms

0,5 YF con duracién de pulso de
prueba 1 ms

Resistencia a las vibraciones

5 Hz hasta 500 Hz, segtin EN 61131-2

Resistencia a las vibraciones

5 Hz hasta 500 Hz, segiin EN 61131-2

Grado de proteccién segun
EN/IEC 60529

Terminales: IP20
Carcasa: IP40

Grado de proteccién segun
EN/IEC 60529

Terminales: P20
Carcasa: IP40

Compatibilidad electromagnética

EN61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (clase A)

Resistencia de linea Max. 100 Q

7.2.4 Salidas de seguridad (Q1 hasta Q4)
Caracteristica Descripcion
Numero de salidas 4

Compatibilidad electromagnética

EN 61000-6-2, EN 55011 (clase A)

Clase de proteccion

Semiconductor PNP, proteccion contra

Clase de proteccion

Conexion del sistema

Conector

Dimensiones (LxAxP) 22,5x106,5x120,8 mm
Peso 0,15 kg

7.3.1 Entradas (I1 hasta 18)
Caracteristica Descripcion

Tension de entrada HIGH

13 hasta 30V DC

Tensién de entrada LOW

-5 hasta+5V DC

Conexion del sistema

Conector Conector

Secciones de cable

Conductor individual o trenza fina:
-~ 1x0,14 hasta 2,5 mm? o

- 2x0,14 hasta 0,75 mm’

Trenza fina con virola segtin DIN
46228:

- 1x0,25 hasta 2,5 mm?o

- 2x0,25 hasta 0,5 mm?

Consumo de potencia a través de
FLEX BUS+

Max. 1,1 W
(sin las corrientes para X1, X2)

Secciones de cable

Conductor individual o trenza fina:
- 1x0,14 hasta 2,5 mm? o

- 2x0,14 hasta 0,75 mm?

Trenza fina con virola segtin DIN
46228:

-~ 1x0,25 hasta 2,5 mm? o

- 2x0,25 hasta 0,5 mm?

Tipo de salida cortocircuito, supervision de derivacion
Tension de salida 24V DC (15,6 hasta 30 V DC)
Corriente de salida 2A

Corriente total Isum Max.3,2A

Ancho de pulso de prueba < 0,65ms

Frecuencia de pulsos de prueba Typ. 0,8 Hz

Capacidad de carga Méx. 0,5 uF

Longitud de cable

Méx. 100 m, 1,5 mm?

Corriente de entrada HIGH 2,4 hasta 3,8 mA
Corriente de entrada LOW -2,5 hasta +2,1 mA
Corriente conectable 144mAas5Vv
(con contactos mecanicos) 3mAa24Vv
Tiempos de divergencia 0,004 hasta 30 s, ajustable
Numero de entradas 8

7.3.2 Salidas de control (X1 hasta X8)
Caracteristica Descripcion

Numero de salidas

8 (con 2 generadores de pulsos de
prueba)

Tipo de salida

Semiconductor PNP, proteccion contra
cortocircuito, supervision de derivacion

Tiempo de demora

Dependiente de la configuracion de
la l6gica

Interface de datos

Backplane (FLEX BUS+)

Tension de salida

15,6 hasta 30 V DC

Corriente de salida

Max. 120 mA en una salida de prueba
(X1/X3/X5/X7 0 X2/X4/X6/X8)

7.3 Datos técnicos del WSO-XTDI

Frecuencia de pulsos de prueba

1 hasta 25 Hz, ajustable

Duracién de pulsos de prueba

1 hasta 100 ms, ajustable

Caracteristica

Descripcion

Categoria

Categoria 4 (EN 13849-1)
Categoria 4 (EN 954-1 D)

Nivel de seguridad

SIL3 (IEC 61508)

Capacidad de carga

1 WF con duracién de pulso de
prueba = 4 ms

0,5 uF con duracion de pulso de
prueba 1 ms

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

Resistencia de linea

Méx. 100 Q

PFHd

0,4E-09 1/h

Temperatura ambiente durante la
operacion

-25 hasta +55 °C

Tipo de unidad de alimentacion

La corriente de la fuente de alimenta-
cion para la alimentacién del médulo
de CPU tiene que estar limitada a un
maéximo de 4 A - ya sea a través de la
fuente de alimentacion misma o de
un fusible.

» Bornes de Dimensiones (LxAxP) 22,5x106,5x120,8 mm
Conexién EFI — resorte de dos
filas Peso 0,18 kg
Numero de interfaces EFI 0 2 A A ..
7.2.1 Unidades de alimentacion (A1, A2)
Interface de datos Backplane (FLEX BUS+)
Interface de configuracion RS232 Caracteristica Descripcion
Fuente de alimentacion 24V DC (16,8 hasta 30 V DC)
Dimensiones (LxAxP) 22,5x96,5x 22,5x101,7x - - —
120,8 mm 120,8 mm Tipo de unidad de alimentacion PELV o SELV
Peso 0,10 kg 0,11 kg Consumo de potencia Méx. 96 W, dependiente de la carga
p en las salidas de Q1 a Q4
7.1.1 Fuente de alimentacion (A1, A2) Tiempo de conexién Max. 18's
Descripcién ” - 4AgG
Caracteristica Proteccion contra cortocircuito (con curva de disparo B 6 C)
WS0-CPUO [ wso-cpu1
Fuente de alimentacion 24V DC (16,8 hasta 30 V DC) 7.2.2 Entradas (11 hasta 18)
PELV o SELV

Temperatura de almacenaje

—25 hasta +70 °C

Humedad relativa
del aire permitida

10 hasta 95 % (sin condensacién)

Condiciones ambientales

Segun EN 61131-2
(55 °C, 95 % humedad relativa del aire)
Sin gases agresivos

Resistencia a las vibraciones

5 Hz hasta 500 Hz, segiin EN 61131-2

Proteccién contra cortocircuito

Consumo de potencia Max.2,5W
Tiempo de conexion Max. 18s
4AgG

(con curva de disparo B 6 C)

Grado de proteccién seguin
EN/IEC 60529

Terminales: IP20
Carcasa: IP40

Compatibilidad electromagnética

EN 61131-2 (Zone B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (clase A)

Caracteristica Descripcion

Tension de entrada HIGH 13 hasta 30 VDC

Tension de entrada LOW -5 hasta +5V DC
Corriente de entrada HIGH 2,4 hasta 3,8 mA
Corriente de entrada LOW -2,5 hasta +2,1 mA
Corriente conectable 144mAasVv

(con contactos mecanicos) 3mAa24Vv

Tiempos de divergencia 0,004 hasta 30 s, ajustable
Numero de entradas 8

Clase de proteccion

Conexion del sistema

Conector

Consumo de potencia a través de
FLEX BUS+

Maéx. 1,4 W (sin las corrientes para X1
hasta X8)

@ Vélido s6lo hasta el 29.12.2009. A partir de entonces rige exclusivamente la norma

ENISO 13849-1.
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PykoBoACTBO NO yCTaHOBKE NMPOLLECCOPHbIX
mogaynen u mogynen pacumpenua WS0-CPUO,
WS0-CPU1, WS0-XTIO, WSO-XTDI

ApT. N2: 251513 RUS, Bepcua A, 24032011

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer Stral3e 8, 40880 Ratingen, Germany

Bce npasa 3aluileHbl « YKasaHHble XapakTepuctnkn I/I3Fle]1|/|lh N TeXxHn4yeckne
AaHHbIE MOTYT N3MEHATbCA.

1

CBefleHNA 0 LOKYMEHTe

uaHHbIVI AOKYMEHT ABNAETCA NepeBoAOM C OpUrnHana Ha AHIMUNINCKOM AA3bIKe.

1.1 [AokymeHTaums k cucteme MELSEC-WS

B naHHOM [OKyMeHTe NprBeeHO ONnCaHue YCTaHOBKM NPOLIECCOPHOro
mogyna Tuna WS0-CPUO/WS0-CPU1 1 moayna pacwmpenua WS0-XTIO/WSO0-
XTDI MNK npombiwnerHomn 6esonacHoctn MELSEC-WS .

MoHTax mopyna nntepdeiica Ethernet WSO-GETH 1 moaynein peneiiHbix
Bbixopos WS0-4RO ana MELSEC-WS onucaHbl B Apyrux pykoBoacTBax.
MoHTax, KOHGUryprpoBaHyie 1 BBOJ, B SKCMJTyaTaLmio KOHTposnnepa 6esonac-
Hoctn MELSEC-WS onucaHbl B "PyKoBofCTBE MO NMPUMEHEHUIO KOHTponnepa
6e3onacHocTn" 1 "PykoBofCTBe No NporpaMmMHOMy obecneyeHunto ana
HaCTPOWKM 1 KOHTPONA KOHTponnepa 6esonacHoctn".

Moppo6Hbie TEXHUYECKIE laHHbIE, HEe YKa3aHHble B JaHHOM OMCaHUM, MOXHO
HaNTN B NepeunciieHHbIX HKe JoKyMeHTax. Kpome Toro, ux MoxHo Gecnnart-
HO 3arpy3nTb Ha Beb-caiiTe KomnaHum www.mitsubishi-automation.ru.

PYKOBOACTBO MO NPUMEHEHUIO KOHTPONIepa 6e30NacHOCTM

PYKOBOACTBO MO NPOrpaMMHOMY 0GeCreUeHuI0 ANA HACTPOKN 1 KOHTPO-
NA KoHTponnepa 6e3onacHOCTU

PyKOBOACTBO MO NpumeHeHuio nHTepderica Ethernet ana KoHTponnepa
6e3onacHocTn

PYKOBOACTBO MO 3KCMJlyaTaLit NPOLIECCOPHOTO MOAYNA KOHTponnepa
6e30nacHOCTM (annapaTHas 4acTb)

PyKOBOACTBO MO 3KCMyaTaumy moayna nHtepderica Ethernet KoHTponne-
pa 6e30nacHOCTU (annapaTHas YacTb)

PYKOBOACTBO MO 3KCM/lyaTauuu MOAyns BBOAA-BbIBOAA KOHTponnepa
6e30nacHOCTM (annapaTHas 4acTb)

PyKOBOF[CTBO no 3KcnnyaTayuu moaynsa peneVlelx BbIXOA0B KOHTpONNepa
6e3onacHoOCTM (annapaTtHas YacTb)

Kpome Toro, AnA yCTaHOBKM YCTPOIICTB 3alynTbl TpebyloTCA crieyuanbHbie
TeXHUYECKIE HaBbIKM 1 3HaHUA, MOAPO6HOE U3NOXKEHNE KOTOPbIX B JaHHOM
[IOKyMeHTe He NpefyCMOTPEHO.

1.2 Ha3sHauyeHmne pOKyMeHTa

B flaHHOM [JOKYMeHTe NprBeAeHbl yKa3aHWA No yCTaHOBKE MPOLEeCCOPHOro
moayna Tvna WS0-CPUO/WS0-CPUT n mopynsa paclmperna WS0-XTIO/WS0-
XTDI MK npombiwneHHon 6esonacHoctn MELSEC-WS.

B HeM HeT MHCTPYKLWiA MO SKCryaTalummn 06opyoBaHIA, 1A KOTOPOTo npes-
Ha3HayeHa flaHHaA cucTema ynpasneHus 6e3onacHocTbio. MogobHas nHpop-
MaLua COAePXKIUTCA B PyKOBOACTBAX MO 3KCMNyaTaLmm 060pyaoBaHus.

2 YKasaHuA no TexHuke 6esonacHocTn

B AaHHOM pasfene npuBefeHbl ykasaHuA No TeXHWKe 6e30MmacHoCTy Npu Npo-
BefleHNM PaboT No MoHTaxy. Mpexae Yem NPUCTyNaTb K paboTe No MOHTaXY,
BHUMaTe/IbHO NPOUTUTE JaHHOE OMUCaHNE.

B naHHOM OKYMeHTe coflepXKaTca yKa3aHua, KoTopble cneayeT BbiNONHATb
ANA NpaBunbHOro 1 6e3onacHoro obpalueHus ¢ nsgenvem. OTAenbHble ykasa-
HUA UMEIOT ClleflylolLee 3HaueHve:

OMNACHOCTb:

\. [Ipedynpexderue 06 onacHocmu 01 nonv3oeamens.
( ) Heco6nwodeHue ykazaHHbIX Mep npedocmopoXxXHocmu
MOXKem co30ameb y2po3y 01 XU3HU Uu 300p08bA.

BHUMAHME:
/'\ npeBynpe)KBet-lue 06 onacHocmu dna annapamypebl.
U Heco6n100

X Mep npedocmopo)KHocmu
moxem npueecmu K C
mypbl unu uHoz0 umy(uecmea.

2.1 KeanudpuuympoBaHHble CneunanmncTbl

YCTaHOBKY KOHTpoOsiepa npombiiuneHHoi 6esonacHoct MELSEC-WS gonx-

Hbl BbIMOJIHATH TOMIbKO KBaNMGMLMPOBaHHbIE CrieuuanvcTbl. Ksanupuumpo-

BaHHbIMY ClleflyeT CunTaTb CNeLnanucToB, KOTOpbIE...

@ npoLN COOTBETCTBYIOLEE TeXHMYeCcKoe obyyeHue;

@ NpOLLNV MHCTPYKTaX NOA PYKOBOZCTBOM OTBETCTBEHHOTO 32 060PY/I0BaHMe 1 O3Ha-
KOMJIeHbI C ero paboToi 1 efCTBYIOLMMI NPaBUiami TeXHUKKM be3onacHocTy;

@ V3yunnn pyKOBOACTBA MO SKCMJyaTaLmy CMCTeMbl KOHTposnepa 6esonac-
HocTn MELSEC-WS;

@ V3yunnun pyKoBO/CTBa NO SKCMyaTaLu yCTPONCTB 3alLmTbl (Taknx Kak ce-
TOBblE 3aBeCbl), CBA3AHHDBIX C JAHHOI CUCTEMOW YNpaBneHus.

2.2 HasHaueHue ycTpolicTBa

CncTema KOHTPONA NPoMbiLNeHHo 6e3onacHocTn MELSEC-WS npeactasna-
eT coboi KoHGUTyprpyemyto cMCTemy yNpaBJieHna CpeacTBami obecneyeHuns
6e3onacHocTy. CUCTEMY MOXHO NPUMEHATb:
@ B cooTBeTCTBUM C TpeboBaHuammu EN 61508 go SIL 3
@ B cooTBeTCTBUM C TpeboBaHuamu EN 62061 go SIL CL 3
@ B cootBeTCTBUYM C TpeboBaHuaMY EN954-1/ISO13849-1 kaTeropun 4/PLe ®
Peanunsyembiit ypoBeHb 6€30MacHOCT 3aBUCUT OT BHELLHEN Lieny, BbinosHe-
HUA 31EKTPONPOBOJKM, KOHGUTYPMPOBAHMA NapameTpOB, BbIGopa AaTYNKoOB
1 X PacnonoXxeHusa Ha obopyaoBaHum.
ONTO3NEKTPOHHbIE 1 TaKTU/bHbIE AaTUMKK 6e30MacHOCTM (Takne Kak CBeTo-
Bble 3aBeCbl, la3epHble CKaHepbl, NPeoXpaHUTENbHble BbIKNOUaTeNN, CEHCO-
pbl 1 BbIK/IIOYATENIN aBapUHOTO OCTaHOBA) MOAKNIOYAIOTCA K CucTeMe
KOHTpO//Nepa NPOMbILLIEHHO 6e30MacHOCTY 1 NPUBA3bLIBAIOTCA IOTUYECKM.
CooTBeTCTBYIOLME UCMONHUTENbHbIE YCTPOWCTBA 060PYA0BaHUA U CUCTEM
MOHO OTKNoYaTb 6e30nacHbIM 06pa3omM NyTem NepekioyeHns BbIXOA0B
CcUCTeMbl KOHTPOsNepa 6e30nacHOCTU.
JlaHHOe cooTBeTCTBUE AeiiCTBYET TONbKO 10 29.12.2009. B fanbHeliwem feiicTBy-
eT TonbKo ctaHaapT EN 1SO 13849-1.

2.3 TMpumeHeHune

CncTema KOHTPOA NpombllwneHHoln 6esonacHoct MELSEC-WS npepHasHa-
YeHa [iNA NPUMEHEHNA B onpefeneHHbIX npefenax pabounx napameTpos
(HanpsXKeHUs, TemnepaTtypsbl 1 T. A., CM. TEXHUYeCKMe flaHHble). OHa npefHa-
3HauyeHa ANA NPUMeHeHUA KBanMGULMPOBaHHbIMK CNeLnanucTammn Ha
060pyAOBaHNU, KOTOPOE CMOHTVPOBAHO M BBEJEHO B 3KCMyaTaluunio
B COOTBETCTBUM C AOKYMeHTamMU "PyKOBOACTBO NO MPUMEHEHUIO CUCTEMbI
6esonacHocTn" 1 "MpoueccopHbiit Mogynb cepun WS. OnvicaHve annapartHomn
4acTn (KOHCTPYKUUA, 06CNyKMBaHWe 1 NpoBepka)”.

Komnanua Mitsubishi Electric He HeceT OTBETCTBEHHOCTH 3a SKCNNyaTauuio
YCTPOWCTBa KaknM-1M60 NHbBIM CTIOCO6OM MM €ro MofiePHIU3aL|NIo, B TOM YIC-
Ne Npy MOHTaXe 1 yCTaHOBKe.

2.4 O6wue yKasaHunA No 6e30NacHOCTN 1 Mepbl

npeaoCToOpPOXKHOCTU
Y BHUMAHUE
Cmpozo ¢ datime O« y no HOCMU U MepbI npe-
docmopoxHocmu.
Ymobbl obecnedume p cucmemel np
Hoti 6ezonacHocmu MELSEC- WS, cobntodaiime cnedyrowy p

@ [py MoHTaXe, yCTaHOBKE 1 CMOb30BaHIN KOHTPOJIIEpa NPOMbILLIIEHHO 6e30-
nacHocT MELSEC-WS cobniopaiite fieficTBYyIOLLME CTAHAAPTbI Y UHCTRYKLMN.

@ [lopAAOK yCTaHOBKM, MPUMEHEHNA 1 NePUOANYECKOrO TEXHNYECKOTO KOHT-
ponA KOHTpONNEepa NPoMbILLIeHHOM 6e3onacHocTn MELSEC-WS perynupy-
€TcA onpe/eneHHbIMY HOPMaMy 1 MPaBuaamu, B TOM Ynciie Cleayiowmi:

- [wupekTnBa no obopyposaHuto 98/37/EC
(€ 29.12.2009 AnpekTtrBa no obopyaoBaHuto 2006/42/EC);
- [lMpekTrBa No 3neKTpOMarHUTHO coBmecTmocTi 2004/108/EC;
- [lmpeKTnBa no mMawmHocTpoeHuto 89/655/EC;
- [vpekTtnBa No HM3KOBONLTHOMY 06opyaoBaHuio 2006/95/EC;
Hopmbl 1 NpaBuna TeXHWKKN 6e30nacHoCTU.

[ ] I'Ipovnzsonmrenm 1 BnagenbLibl 060pyA0BaHUA, 1A KOTOPOrO NPUMEHAETCA KOH-
Tponnep NpombiLuneHHo 6esonacHoctn MELSEC-WS, HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a
cobniofieHme Bcex AeiCTBYIOLNX HOPM U NPaBuN TeXHNKI 6e30MacHOCTU.

@ O6sa3atenbHo cobnopalite NpuBefeHHble 3[ecb yKasaHuA, 0CO6eHHO
B 4aCTU NPOBEPKU PaGoTbl.

@ [laHHble NPOBEPKMN AOMKHbI BbIMONHATL KBaNGULIMPOBaHHbIE aTTECTOBAH-
Hble cneLmanucTbl. [poBepKM cneayeT perncTpupoBaTh U JOKYMEHTUPOBaTD,
UTOGbI VX MOXHO 6bINO B NI060E BPemsA BOCMPON3BOANTL 1 OTCIEXMNBATD.

@ Llenb BHelWHero NUTaHNA YCTPONCTBA AO/KHA BbIAEPKMBaTb BbiNajieHne
HanpsxeHua po 20 mc cornacHo TpebosaHuam EN 60204. CnepyeT npume-
HATb UCTOYHUKN MUTAHWUA C 3aLUNTO MO CBEPXHU3KOMY HanpsXKeHUo
(PELV) nnu ¢ 6e30nacHbIM CBEPXHU3KMM HanpsxeHnem (SELV).

@ CucTema MOXET He 3anyckaTbCaA Kak 00bIYHO, eC/I NUTaHKNe CHOBA BKJOYe-
HO Cpa3y nocsie ero OTKloYeHus (B Npeaenax NATu cekyHA). Mpexae yem
CHOBa BK/IOYaTb NUTaHUE, BbIXKAUTE NATb CEKYHJ, UK lonblue.

@® Mopaynu cuctembl MELSEC-WS cooTBeTCTBYIOT Knaccy A, rpynna 1, cTaH-
napta EN 55011. Tpynna 1 BkntouaeT B ce6s BCe MPOMbILLNIEHHDBIE, HayuYHble
1 MeAVNLMHCKNE YCTPOWNCTBA, B KOTOPbIX HAMEPEeHHO reHepupyeTca
1 NCMONb3yeTCA KOHAYKTVNBHAA PaanoyacToTHas SHeprus, Heobxoanmas

3anyck n o6cnyxmBatue

OMACHOCTb

He kacaiimece knemm, K020a 6K104YeHO NuMaxue.
3mo Moxem npueecmu K NOpaXxeHuto MoKkom.

Meped yucmkoli yna unu noo Knemm
8ce ¢hasel cucmemel.

Hec 0 P npueecmu K nopaxeHuto

mokom. 3

Ecnu 8uHMa ¢ [ smo npusecmu

K Y unu Heuc mam.

Ecnu 3amsaXKa euHma 6y6em "IPBSMEPNOU, 3mo moxxem npueecmu

K noepexdeHuto suHmMa u/unu Modyna u cmame np.

8uHMa, Kop unu Heuc 'meli
Yempoiicmea, op Ip Ha HOCMb, O 6bIme

)PU200HbI ONIA p cc OmHoC AK HoCcmu.
lMpep ') Ip 0 HOCMU np 0
Kymp p HOCMU, Yymo 3a co6oli puck cepe-
€3HbIX HeCHACMHbIX cnyqaes. He noo, P p
mue HOCMU.

) p pa MELSEC-WS makx,

4mo6bi cuzHanb 24 B nocm. m. He Moenu 6bIMb CyyaiiHo coeOUHeHbI
c ebixodamu 6esonacHocmu.
3 5

(GND) yeneli numaHus c 3emnet

3

P
mak, 4mo6s1 ycmpolicmea He 6K.

1A BHYTPeHHero GpyHKLUMOHMPOBaHMA CaMoro yCTPOICTBa. b, €C/1U bl uens
HOCMU C c pamor.
" S N
BHUMAHUE Uc w u ycmpoucmea, omeeya
owue ecem np uc
— — — Hble ycmpolicmea MOXHO nodkmouams k sblxoaaM ¢ nomouwibio
Bc meuu ¢ yeHus nomex", 00HOKAaHANbHBIX NUHUL. Ymo6bl noddep c ‘meyio-
cucmema MELSEC-| WS ‘omeeyaem mpe6oennu:m knacca "A (npommw- wud Hocmu, npu uHui Cre-
cucmema MELSEC-WS npu2ooHa mosne- o -
7 'me
Ko dnA 3KenAY enp Cucmema WS He dyem uck. ux neperecmHozoasaMbmaHun
sKcnnyamup 4 6 Kauecmeae 66Mo8020 o6opydoeaHus. copy N Ans smozo ux cnedyem nposno-
Xumeb e 30HAX p p, pacnp wika-
) unu c uci 0
KoHcTpykunsa by, _ _
OMNACHOCTb
® Ecnu P p Hocmu MELSEC-WS o6Hapyxun nenonaa- BHUMAHUE
unu eHymp ce6n, OH —
Ana HO20 OC Py nymem @ Ip yem c pa e p P
doe cnedy ; 0« c ylouly u yeneo. yuu, ynp p " p p HOCMU
Henp puzyp cmams np p MELSEC-WS (onepay, IPUHY npuceoeHus cocmos-
® Ecnu mok J P i mok, unu ecnu Hull), cnedyem eHUMAamesnbHO NpoYecms coomeemcmeyioujue pyKo-

mok,
meyem 0onzoe epemsa, 3mo Mo»(em npusecmu K BbaneHu:o u 80320-

HOCM®b.

8o0cmea u obec
o iH & .

payuu e p

S

paHuio. Bo usbexaHue >mozo npeaycmompume

puyup
(i nepcoHan, c pabouyio np dypy, npedycmomper-

@ Y6edumecb 8 mom, ymo eca cucmema, 8 Komopoli ucnonssyemca
Konmponnep 6esonacHocmu MELSEC-WS, yaoenemaopnem mpe6o-
"HOCMu.

uw P
@ Cpok cnyx6bi pene e modyne p 7] doe 6e3o-
nacHocmu 3asucum om ycnoeuti nep u/unu py3KU.

CKkoHpuzypupyilime cucmemy c y yucna cpab. 7]

Holl yp P P, np P Hylo KOHcmpykmopamu. [lpexde yem ucnonszoeams makue
@ BHe cucmemsi P p 7] cnedy 0 NOIHOCMbIO NOHAMb Mepbl NPedOoCMOopPOoX-
c ommokakop ona pene Hocmu, onucaHsie e "Pykoeodcmee no npoepaMMHomy obecneye-
U yenb 3auyumel, Makyo Kak np 0 (p unup HUI0 015 Hac p u p p pa”.
[ J B cnyyae 0 unu npozp unu npu ynp ® Hep ipaiime u He cuyupyii )
coc Y panp 3mo npusecmuk P mam, mp w J
neHHou 6esonacHocmu MELSEC-WS c uenb 6He Bo ii
yuknau P P 661 06ecneyums Gesonac- pemfum - — - -
Hy:o paﬁomy 8celi cucmembl. ol . )
[fina ynpaenenus P p p i 6 HOCMU @ Ycmpoiicmeamu paduocensu, KaK ¢ ¢hoH, credy-
MELSEC-WS P em A Ha pacc He meHee 25 cm om KoHmMponnepa
meinoc 7] u oﬁecne-lenmo HOCMU. p (i HoCmu.
Kpome mozo, npu ynpasnenuu KoHmponnepom 6esonacHocmu Hec P ) )
MELSEC-WS ¢ Pano cemu cnedy npeaycmomperyb Kop- e mp yem yc any ¢ Y nonHocmeo
peKmupyiowue Mmepbl Ha c1y4aii OWUGKU C8A3U U3-3a HEHAOEXHO20 cucmenms:.
KoHmakma kabens u m. 0. H, 3 .
Hec P npueecmu K omkasy unu
® /[nasanp K020 nep ycKka nocne cp Y
A < 16 Heucnp ‘mu Mody
HusA pyHKY HOCMU C OMK cnedy .
€030 pozp y p c uc ons nep @ [locne p He
nycka kHonku c6poca. modyne ¢ DIN-| peuxu uHe MOHmupyume ezo Ha DIN-| peuxe, a mmo«e
He cHUMaiime 610K KnemMm ¢ MoOOyNiA U He yc ezo Ha
modynb 6onee 50 pa3 (8 coomeemcmeuu c IEC61131-2).
BHUMAHMUE p p "50 pas" cmame npuyuHoii Henpa-
@y P P P

IMpexde yem 83ambcs 3a MODYsb, 0653amenbHO NPUKOCHUMECH K 3a3em-
4mo6bl cHAMb ¢ ceb cmamuvec-

Komy np
KoeaneKmpu-lecmeo.

Hec npusecmu K omkasy
unu HeucnpasHocmu MOByI’ﬂ.

3awumHsIX pesie 6 Modye.

@® Henp 0l 17 emecme ¢ NUHUA-
mu i yenu unu ci Mex0y Humu domKHO
6bImb pacc 100 Mm unu 6 3mozo mpe-

GoeaHun MoXXem npueecmu K HenonaBKaM (nomexam)

2.5 Ytunmusauua

YTUnnsnpoBatb YCTPONCTBA, HEMPUrOAHbBIE K UCMOJb30BaHMIO UMK He noge-
allyie PeMOHTY, cieflyeT B COOTBETCTBIN C e/CTBYIOLLMMI NPaBUNamm yTu-
nn3aumnm oTXOA0B (eBPONencKuii kog oTxofos 16 02 14).



3 OnucaHue npubopa

3.1 Moaynu WS0-CPUO n WS0-CPU1

MpoueccopHbiit mopynb WS0-CPUO nnn WS0-CPU1 npeacTaBnaeT co6oi LieHT-
panbHoe NPOoLIECCOPHOE YCTPONCTBO BCe CUCTEMbI, B KOTOPOM OCYLLeCTBNIAET-
CA KOHTPONb U Noruyeckas obpaboTka BCex CUrHaNOB B COOTBETCTBUN
C KOHdUrypaLmen, CoxpaHeHHON BO BCTAaBHOWM KapTe NamATw. B pesynbTate
06paboTKN KOMMYTUPYIOTCA BbIXOAbI CUCTEMbI. B KayecTBe nHTepdelica ana
obMeHa AaHHbIMY CIYXXUT 06beanHNTENbHaA WiHa FLEX BUS+.

BcTaBHylo KapTy namATh cneayeT 3akasaTb OTAe/NbHO, CM. "PyKoBOACTBO NO
NprIMeHeHNIo KOHTpoNNepa 6esonacHocTn'.

Kpome Toro, npoLeccopHble MOaynun UMetoT nHTepdeiic RS-232 co cnegytowm-
MU GYHKLMAMM:

@ nepenaya AaHHbIX KOHGUrypaLun 13 BCTaBHOW KapTbl MaMATUA W MPUCO-
eaviHeHHbIX EFl-coBMeCTUMBIX YCTPOMCTB B NporpamMmmHoe obecneyeHvie
ANA HaCTPOMNKM U KoHTpona MELSEC-WS 1 Hao6oporT.

@ KoHTpOnb cnctembl MELSEC-WS B pexxvme OHNamH.

Kpome Toro, moaynb LeHTpanbHoro npoteccopa WS0-CPU1 nmeet 2 nHtep-

deiica EFI. Ecm nogkntoueHa cuctema vHTeNNEKTyanbHbix Aatunkos SICK, To

C MOMOLUbIO 3TUX UHTEP(EICOB BO3MOXHO OUYEHb NPOCTOE GYHKLMOHaNbHOe

paclumpeHue CUCTeMbl JaTYNKOB.

3.1.13.
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N2 | Onucanmne

3.1.2 HasHauyeHune Knemm

HasHaueHne kKnemm rHespfa AnA KapTbl namatn WS0-MPLO

Knemma HasHauenne

WcTouHuk nutaHus 24 B nocr. 1. ana
Al BCeX Moaynen

Mopynb WS0-XTDI MOXHO 1cnonb3oBaTb B COYETaHUN C FaBHbIM MOAyeM
WS0-CPUO/1 (cM. nporpammHoe obecrieyeHune A HaCTPOMKN N KOHTPONA
MELSEC-WS).

MOXHO OAHOBPEMEHHO UCMOoNb30BaTh pa3nnyHbie moaynu WS0-XTDI
(B 06LYelt CNOXKHOCTM MaKcmyMm 12 mopaynen WSO-XTIO n WSO-XTDI).
MuTaHve ocywecTensAeTca Yepes ob6beanHUTENbHYIO WiHY FLEX BUS+.
WSO0-XTDI umeeT aBa reHepaTopa TeCTOBbIX CUrHanoB. OAVH reHepaTop TeCTo-

3.2.4 HasHauyeHue Knemm

HazHaueHne knemm WSO0-XTIO

Mopaynb

Knemma

HasHaveHue

TecToBbI UMNYNbCHBIN
Bbixoa 1/

He3po ana kapTbl namat WSO-MPLO (nuTaHwue 24 B nocrt. 1.)

Nntepdeiic RS232

o 00

Nnrepdeiic EFI O

3enieHblii:  BbinonHAeTca nporpamma
[ ] NPUNoXeHnA

KpacHbi:  KpuTunueckas ownbKa B cucteme
KpacHbIin/
3eneHblii:  MponcxoanT camoanarHocTuka
(1 Tw) W MHMLManu3aunsa CucTembl
3eneHbii:  Cuctema rotoBa K pabote
Ms . (1)
KpacHblii:  McnpaBumas owwbka B moayne
(11w LieHTPasbHOro npoLieccopa nnn
OfJHOM U3 MOAYIel pacLUMPEeHVA
KpaCHbIﬁ: MOﬂyJ'Ib Bbl3Bajl BHyTPEHHIO
CNCTEMHYIO OINGKY
Hal'lpﬂ)KEHI/IE NUTaHWA BHe AnanasoHa
JKenTbIn: [leficTBUTENbHAA N NOATBEPK-
(4] Caero- nleHHas KoHUrypaums
avopn yp
KenTbIn: [LencTBrTEeNbHARA, HO He Noa-
(1Tw) TBepPXAEHHaA KOHGUrypauua
@Y% KenTblii:  XpaHeHue AaHHbIX KOHGUrypaLmmn
* (2Tw) BO BCTaBHOW KapTe NamATH.

HanpsaxeHve nutaHna Henb3a
npepbiBaTb A0 3aBepLlieHns
npoLiecca CoxpaHeHus.

O | Heobxoaumo KoHdUrypuposaHue

KpacHbit:  Owwbka
[ ] OKnpaHvie BCTpanBaHWA yCTPONCTB
EFl nocne BKnioueHya nutaHna
EFI@ KpacHbit:  Owwnbka
L AN MpoBepka BcTpanBaHua Aana
oTpuLaTeNbHbIN pesynbTaTt
O | OK

@®: Ceetopmog roput, 4: CBetoanog muraet, O: CBETOANOA He roput
D ronbko y WSO0-CPU1

BbIX CUFHANOB UCMOMNb3YeTCA ANA HEUYETHbIX TECTOBBIX VMMYNbCHBIX BbIXOA0B X1/X2 . .
(3 MCKIIOYEHNEM BbIXOA0B) X1, X3, X5 v X7, a ppyrov — ins 4eTHbIX BbIXOA0B X2, X4, X6 1 X8. 5 & I 18 TecToBbI MNYNIbCHbIN
BbIXof 2
A2 Macca nutaHua a1 @
Al 24B
HasHaueHne KoHTaKTOB NHTepdeiica RS-232 BHMMAHUE A2 GND
LWitekep/rHespo KoHTtakT | HazHaueHne WS0-XTDI pac p Mexdy (X1, 1n-14 Bxogpbl 1..4
1 3ape3epBIpOBaHO X3, X5, X7) u yemueimu (X2, X4, X6, X8) mecmoesimu umnynbCcHeiMu 15-18 | Bxoabi 5.8
ecnu np ymku mecma < 4 mc. Ecnu npomexymku mec-
1 3 2 RxD ma=4mc e cnyqasax mo2ym He pac- Q1-Q4 |Bbixoabl 1..4
o, 0 3 oD p cpedu (X1, X3, X5, X7)
0 C A,
O O unu wemmilx (X2, X4, X6, X8) mec % ¢ He pa . Hasnauenne knemm WSO-XTDI
4 TxD Y 3mo npu ] Hanp p p
paso p onsa np OKu unu uci y U poHuUp Moaynb Knemma | HazHaueHue
. ® eaHHble Kabenu.
HasHaueHue KoHTakTOB MHTepdeiica EFI X1/X3 TecToBbIV UMNYNLCHBIN
Knemma KoHTtakT | HazHaueHune 3.2.3 ), Tbl yNp Bbixon 1
5 - T o= = =l TecToBbIN MMYNbCHBIN
el 1A WS0-XTIO WS0-XTDI o000 ||5 B 7 XX |0
FABINA B r r o
1B MpyXuHHbIE KNeMMbI ANA nofKoye- o > O 1-14 Bxopbi 1.4
Hus EFl-COBMeCTUMBIX yCTPOWCTB I " 9 > I =
CICIC] 2_A yerp ez B 15-18  |Bxopgpi 5..8
2.8 OO0 (< e > TO0T (X1 X2 X3 X4) X5/X7 TecToBbI UMNYNbCHBIN
@ tonbko WSO-CPU1 i +«—O—|i MOECE Y ," 660 BbiXOA T
TecToBbI UMNYNbCHBIN
X6/X8
BbIXOA 2
3.1.3 Pasmepbi XTIO XTDI a
1208 noon [«—©——|non
R BEEE 3.2.5 Pasmepbl
— E 34 ot @ as o 1208
1C100LC
§5539 0
I I — 2
O— ==
8| & 8l ®
N2 | Onucanue
n| =
@ | TecTobiii BbIXOA 1/TecToBbIi BbixOA 2/24 B/GND & & IS
@ | Bxogbi 1.4
— Moka3blBaeT cOCToAHMeE cooTBeTCTBYloWero Bxoaa (1)/
Bbixoaa (Q)
225 937 @ | 3eneHblii:  Bxoa/BbixoA BKIOUYEH =
1208 3eeHblii; CUHXPOHHO C KPacHbIM 937
Bce pasme) 11,12, cseTogmopom MS
Pasmepe! & MM 13,14, (1Tw) Bxo[1/BbIXOA BbIKIOUEH U MMe- 120.8
:;’ :g' * eTcA ucnpasyman olmbka
3.2 Mopaynu pacwmpexns ' 3eneHbilt; NOMepPeMeHHO C KPacHbIM Bce pazmepul &
Q1,Q2 ceetoguogom MS
3.2.1 Moaynb BBOAa/BbIBOAA WSO-XTIO Q3,Q4 (1T Bxop/Bbixop aKTMBeH 1 uMeeT-

Mogaynb WSO-XTIO npeacTaBnaeT coboii Moaynb BBOAa/BbIBOAA C 8 BXOAAMU

6e30MnacHOCTV 1 4 BbIxoAaMu 6e30nacHOCTU. OH BLINONHAET CiefyloLne 3aaun:

@ KOHTPONb NOAKNIOUYEHHON CUCTEMbI 1aTUNKOB

@ nepefaya BXOAHOW MHGOPMALMM Ha FaBHbIA MOAYb

@ npvem ynpaBAAoLLNX CUFHANOB OT IN1aBHOTO MOJYNIA U COOTBETCTBYIOLAn
KOMMYTaL1A BbIXOAOB

@ 6bICTPOE BbIKMIOYEHNE

Mogaynb WS0-XTIO MOXHO MCNONb30BaThb B COYETAHWUM C FNaBHbIM MOAYNEM

WS0-CPUO/1 (cm. nporpammHoe obecrneueHune 1A HaCTPONKN N KOHTpONA

MELSEC-WS).

Mo>XHO OHOBpPEMEHHO UCMNonb3oBaTb pa3nuyHbie mogynum WS0-XTIO

(B 06LLert CNOXHOCTU Makcumym 12 mogynen WSO-XTIO n WSO-XTDI).

[inA nUTaHNA BbIXOAOB Kax/ibIlt MOAYNb BBOAA/BbIBOAA JOMKeEH ObITb NOAKNI0-

YeH K BHEeLHEeMY UCTOYHNKY NUTaHUA.

WSO0-XTIO umeeT fBa reHepaTopa TECTOBbIX CUIHANIOB. Pacno3HaloTca KopoT-

KMe 3aMblKaH1A MeX[y TeCTOBbIMM Bbixogamu X1 u X2.

3.2.2 PacumpuTtenbHbiii moaynb BBoga WS0-XTDI

Mopynb WS0-XTDI npepctaenaeT coboit Moay/b BBoAa C 8 Bxofjamm Gesonac-
HocTu. OH BbINOMHAET Cleaylolme 3afaun:

[ ] KOHTPONb I'IO[JK]'IIOHGHHOVI CNCTeMbl AaTYNKOB

@ nepeaaya BXOAHOI UHPOPMALIM Ha FNaBHbI MOAYb

CA ncnpasumas ownbKa

O | Bxoa/BbiXOA BbIKMOYEH

Py Tcge' Moka3blBaeT COCTOAHIE MOAYNS
anon 3eneHbil:  BbinonHaeTca nporpamma
[ ] NPUNOXeHUA
KpacHblii:  Kputuyeckas olumbKka B cucteme
KpacHbIii/
3eneHblii:  Heo6xoanmo KOHGUrypUpoBaHyie
(1Tw)
MS 3eneHbli:  Mopgynb rotos K pabote
& | (0T
KpacHblli:  MicnpaBrman BHeLWHAA owmnbka
(1Tw)
KpacHblii:  Mogaynb Bbi3Ban BHYTPEHHIOK
(2My) CUCTEMHYIO OLINGKY
O | HanpsxeHvie NUTaHUA BHe inanasoHa
Bxogpl 5...8
Bbixopb! 1..4

TecToBbI BbIXOA 1/TeCTOBbIN BbIXOA 2

O 00

TecToBbI BbIXOA 1/T€CTOBbIN BbIXOA 2

[a]

Betogvog ropuT, 4: Ceetoano muraet, O: CBETOANOA He ropuT



OMNACHOCTb
® [leped u )ponpoeod.
P paunp

@ He uci yi p p 'Hocmu MELSEC-WS e ammoc-
¢epec HbIM WU HbIM 2a30M. 9MO MOXem npusecmu
K noXapy unu espeiey 8ciedcmeue Uckp npu nep pene.

BHUMAHUE
® Uc 7] p p py jeli cpede,
i ¢ b dena 7 d dcmea.
P p Py
Uc 3mozo p pa e cpede, gbixo-
dAuwell 3a npedensl o6wux cneyuukayuii, MoXxem npusecmu
knop P Kum P P
my ¢ p unu P y p KOHmM-
ponnepa.

® Cucmema MELSEC-WS pacc Ha 8 wkagy
ynp coc He HuXe IP54.

@® 3anp A N0OC oynu k cucmeme MELSEC-WS u omco-
eduHAMb ux om 3mol cucmemMbl NPU 8K/IIOYEHHOM HanpsaXeHuu
numaHus.

® Hasecome modyne Ha DIN-peliky u 3a¢ ipylime. Henp 7]

cmamso np i P by P
eaHus, unu oy

@ Ymob6bl 6b11a nonHOCMbIO 06ecneyeHa 31IeKMpPOMAZHUMHAA CO8MecC-
mumocme (3MC), DIN-peiika o 66I1mb C
¢ hyHkyuoHaneHoli semneli (FE).

Y6edumeco 8 mom, ymo paci npa-
n i dyns d 3
Ho conpukacameca ¢ DIN-peiikoli, 4mo6el 66110 06ecneyeHo
ponp o\ coed

@® Hedomp limeco Henocpedc donp yacmeli
3mo moxem npusecmu K Henp y ¢y P unu
omkasy modyns.

o M 8c 'meuu c EN 50274

4.1 MoHTax mogynei

B cucteme MELSEC-WS npoueccopHblii Moaynb WS0-CPUO unn WS0-CPU1
|PacnonoxeH Ha CaMOM NIeBOM KOHLIe. 3a HUM C/ieflytoT [1Ba OMLMOHabHbIX
KOMMYHVKaLMOHHbIX MOAYNA. JTULib NOCAe HUX yCTaHaBNUBAOTCA MOAYNN
paclvperua. PeneiiHble moaynn WS0-4RO ycTaHaBnMBalOTCA Ha CaMOM
NpaBoOM KOHLIe.

Mopgynu umeloT WMPKHY 22.5 MM 1 pacCuUTaHbl Ha KpenieHue Ha 35-mMun-
numetposbix DIN-peiikax no EN 60715.

CoepjHeHne MeXy MOAyNAMU OCYLIECTBAAETCA C MOMOLLbIO Pa3bemoB,
BCTPOEHHbIX B KOPMYC MOAYNA.

Mepes MOHTaXHbIMM paboTamyt 06A3aTeNbHO NPYMKUTE Mepbl MO 3alynTe
annapaTypbl OT 3fIeKTpoCTaTUYeCcKoro 3apsaaa. B npotneHom cnyuae
MOXeET 6bITb NoBpexaeHa wrHa FLEX BUS+.

(D HasecbTe yctpoiicTao Ha DIN-peiiky.

(@ Y6eputecb B TOM, YTO MPY>KWUHHbII
KOHTaKT 3a3eM/IeHIA conpuKacaeT-
cA ¢ DIN-pelikoii TaK, uTo o6pasyeT-
CA 3NeKTpuYeckn nposojallee
coefiuHeHve.

® 3adukcupyirte Mogynb Ha DIN-peiike,
crlerka HaxaB Ha Hero B Hamnpase-
HUW CTPENKU.

@ Ecnu cuctema cocTonT U3 HECKOMb-
KUX Mofynei, NpuaBMHbTE MOAYN
oAVH Kapyromy (no oaHomy)
B HaNpaB/eHN CTPESIKW, Tak YToGbI
60KOBOI pazbeM 3apuKc1poBanca.

(® YcTaHOBWTE KOHLEBblE 3arfyLiKu
CNpaBoro 1 1eBoro KoHUa cMcTembl.

@ OTcoeanHNTE CbEMHbIE KNEMMHbIE
6110KM C NPOBOAKON.
(@ Ypanute KOHUEBbIe 3aryLuKy.

® Ecm cuctema cOCTOUT M3 HECKOb-
KNX MOZlyNel, pasaBuHbTE MOAYIN
N0 Of{HOMY B HanpaBeHUn CTpe-
K, 4TO6bI 6OKOBbIE Pa3bembl pac-
COeAVHUNNCD.

@ HaxmuTe Ha MOfyNb C 3afHeil CTo-
POHbI BHM3 1 cHUMUTe ero ¢ DIN-
penku.

(® OrtBeauTe MOAY/b B HAMPABNEHUN
CTpenku, NPofloNXan yepKnBaTb
€ro oTXaTbiM BHI3.

5 DneKTPOMOHTaX ! BbINONIHEHVIE NPOBOAKU

6 O6cnyxnBaHue N cepBuC

P P P
cucmema mox<em HeoXudaHHO 3anycmumecsa.

ONACHOCTb 6.1 WUnHcnekuyun
Meped ponp ) ime ece ¢hasel 8He-
WHe20 numaHus cucmemsl. onACHOCTb
H omk pusecmu K nop
unu 0 Mpu ycmpotiicme 4Yem npucmy K u/unu unc

cucmemesl no ecem (pasaM.

npueecmu K nopaeHuro

unu

@ Jlo6oti yyac (i 8 UHC Ip 0 umems
BHUMAHUE ¢ ans smoii p Bnp cny-
4Yae umeemcsa onacHocme yoapa Anap u
Cucmema MELSEC-WS omeeyaem mpe6osanuam no SMC e coom- o P bKp npedc
semcmeuu ¢ 6azoeoli cneyucduxayueti EN 61000-6-2: 2005 dns npo-
uc
P A8C 'meuu c EN 60204-1.
Mpexde vem nodc p \posepome Homu- BHUMAHUE
P up 0
npasusnsHo. He 7] b p p up p oynu MELSEC-WS
Moo € UHbIM unu UIU BHOCUMb 8 HUX U3MeHeHUSA. IMo Mo)Kem npusecmu K ympame ¢yHK-
] npusecmu K 60320paHuio unu yuti 6esonacHocmu. B smom cnyyae Mitsubishi Electric He Hecem Huka-

peny P

omkasy annapamypel.

8UHM do 8y dua-

nasoHe. HedocmamoyHas 3amsAXKa Moxem cmame npuyuHoU
P L P unu 0 4p P

p 8UHM u/unu Modynb, YyMo makxxe

mu K Kop y 80320p unu

p
Henonaokam.
IMpumume mepobl K momy, 4mo6bi 8 MOOy/Ib He MO2/TU honacms Noc-
MOopoHHUe éewjecmea — Hanpumep, NbIIb UNU KYyCOYKU NPOBOJIOKU.
Takue nocmopoHHuUe ewjecmea Mozym 6bi36amb 60320paHue, Noe-
P pamypbel unu 0

3 FG u LG, nodcoed! uxK oy
y ona p p Hocmu

MELSEC-WS.
H 3mozo mpe6 p mu K nop
Huto p meom unu Ol
Bce Mo0, cucmemol P p u MELSEC-WS,

KHUM ycmpolicmea u ucmoYHUKu numa-
HuA oc K 00HOU u moii xe "3emne" (GND).

NecmoyHuk numanus ycmpolicmea domxeH 66ime cnocobeH 6ycgepu-
P uc C P 0.
Hocmeblo 20 Mc, Kak 5mo npedycmompeHo cmaHdapmom EN 60204-1.

Wc P ons ceep
Kux i ¢ HbIM pac (SELV, PELV) 8 coom-
semcmeuu co cmaHdapmamu EN 60664 u DIN 50178 (cunoeoe
Py c ycmpolic ).
K P P Hocmu Mitsubishi MELSEC-WS domxHobl ycma-
A8 ¢ax ynp C C 1 610K
c p p ‘Hocmu MELSEC-WS yepes3 peneli-
Holl i 6noK. M po80OKU U
] ocywec nepcoHan mexxHu4ecko2o o6cnyxu-
8aHus, Juti np om T 'mea.
Pasmecmume e unu 3a ipytime ux
Ecnu 3mozo He cd c80600HO c8 i Kab.

Kayameca unu cnyuaﬁﬂo 3ayenumeca 3a Beux(ymuecﬂ npeBMmel,

Koli omeemcmeeHHocmu.

B cnepytownx pasaenax onucaH NopafoK perynapHbIX NpoBepok Moaynei

MELSEC-WS.

@ [lposepAiiTe cucTeMy C WHTepBanamu, NpPefyCMOTPEHHBIMIA HaLMOHaNb-
HbIMU MpaBUnamu 1 Hopmamu. 3Ta Npoueaypa obecneunBaeT cBOeBpe-
MeHHOe O6HapyXeHNe N3MEeHeHUIT B MallHe UM MaHUNYNALWA Ha
3aLMUTHBIX YCTPOWCTBAX NEPEZ UX UCMOSb30BaHVEM UM BO3OGHOBNEHVEM
3KCnayaTauum.

@ Kaxpaa npuknagHas cuctema 6e30nacHOCTY JOMKHa NPOBEPATLCA C yCTa-
HOBJIEHHO BaMM1 NePUOANYHOCTBIO. [leficTBIIe 3aLMUTHOro 060PYyA0BaHMA
[IONMXHbl NPOBEPATb YNOSHOMOYEHHbIe InLa.

@ T[locne BHeCEHUA KaKUX-NNBO N3MEHEHWIA B MALLMHY UNW 3almUTHOE 060py-
[I0BaHMe UK NOC/e 3aMeHbl U PEMOHTa KOHTposnnepa 6e3onacHoCTH
MELSEC-WS cuctema aosnHa 6biTb NpoBepeHa elye pas B COOTBETCTBUN
C nepeyHem NPOBEPOK B NPUNOXKEHNH K "PYKOBOACTBY MO MPUMEHEHNI0
KOHTponnepa 6esonacHocTn".

@ UYTo6bl NoAAepKMBaTL MOAYNN KoHTponnepa MELSEC-WS B onTumanbHom
3KCMNYyaTaLMOHHOM COCTOAHWY, BbIMOMHANTE PETyNAPHbIE U eXKe[HEB-
Hble nHcnekuuu. MposepAiTe, OTBEYAET NN NPUMEHEHNE MOAYNeN KOHT-
ponnepa MELSEC-WS Bcem TeXHUYECKUM [laHHbIM YCTaHOBKM.

@ [poBepbTe yCNoBUA Ha MecTe MOHTaxa. [poBepbTe TakKe, NPaBUIbHO
BbINOMIHEHA NPOBOAKa MOAYel KoHTponnepa 6esonacHocT MELSEC-WS.

@ UYTo6bl obecneunTb HaAAEXHOCTb QYHKUMA 6Ge30nacHOCTW, PerynapHo
y6expantecb B Tom, UTO GyHKLMM 6e30MacHOCTV OTBeYatoT TpeGoBaHNAM
NpYIKNajHo 3aaun 1 Bcem HOpMaMm U CTaHapTaMm.

6.2 [leTanu c onpefiefieHHbIM CPOKOM CITY»KObl

[eTanei, Tpebylowyx NeproaNYECKoli 3ameHbl, He MeeTcA. Ecnn Kakas-n6o
[leTanb COYTEHa HeNCNPaBHOW, OHa [J0/XHa 6biTb 3aMeHeHa He3ameannTeNb-
HO, AaXke eC/v ellje He OCTUTHYT CPOK ee CITy»Obl (3aBUCALLMI OT Croco6a Kc-
nnyaTauum 1 oKpyxatowmx ycnosuin). ina 3ameHbl geTaneit obpatutech

P P P
npozpammHomy obecneveHuro 0151 HACMPOUKU U KOHMPOJIA KOHM-
ponnepa 6ezonacHocmu”.

ep 4ez0 P - WU Ka6enb, a maioke K pervioHanbHoMy npeacTaBuTenio.
moaym OKu, 06Yyc " oo 6
. oaynb Wi CPOK cny6bl MoaynAa
P \pumep, om nodc c6poca) cnedy AY. wun cp y: Ay
J 8 sude NuHul, om WS0-CPUO
YecKux eo3zdelicmeudi. WSO-CPUT
® [odc KC mak, 661 Ha Knem- 20 net
Mbl He Oelic p P Kue cunol. WSO0-XTIO
Hu»Ke
® 5ce bie nomp U HUuXecmoAu ponnep WS0-XTDI
a p u 3. p Hble cpedcmea 00/IKHbI
p y p 17 "HOCMu.
Ana 0 Hocmu uy CPOKa UX CIyX-
661 p 0 66Imb OC ] p, 8apuc-
P unu RC ye 77 4Ymo epems p
MOKem yee/lu4umbeca 8 3a6UcUMoCmu om muna yeneli 3awumel.
Mp Ol 0 'HOCMu u P P (EDM)
] p A BHymp npocmpaHcmeom wkagpa
ynpaeneHus.
Mpu Oyneliy b 8 MOM, YMO paszvem cucmembl Nod-
- A K N09X00: y y Mmodynio (Hanpumep, Ha
ocHose OKu unu
Bonee P hop P 0 y
8ame npu npumeHenuu cucmemol MELSEC-WS, cm. 8 "Pykoeodcmee
no Hocmu" u "Pykosodcmee no



7 TexHMuyecKkue gaHHble

7.2 TexHuuyeckue aaHHble WSO-XTIO

7.2.3 Ynpasnsawowue Bbixoabl (X1 go X2)

Napamer Onucanue Mapamer, Onucanne Napamer, Onucanne
7.1 TexHuuyeckue aaHHble WS0-CPUO, WS0-CPU1 PAMETP) pamerp pamerp
KaTeropus Kateropus 4 (EN 13849-1) KoA-B0 BbIXOGOB 2 (C 2 reHepaTOpamu TECTOBBIX OAHOXMAbHbBIN/MHOTOXIbHbIA NPOBO;:
n Onucanne P Kateropus 4 (EN 954-10) VMMNY/bCOB) - 1x0.14 go 2.5 mm? unn
apamer _ 2
i P WS0-CPUO l WS0-CPU1 YpoBeHb Ge3onacHoCTN SIL3 (IEC 61508) nonynposoaHuKoBble PNP, ¢ 3auu- CeueHue NOAKNIYAEMbIX M 2x0.14 10 0.75 M6M
— Tvin BbIXOAA TOM OT KOPOTKOTO 3aMbIKaHUS 1 KOH- NpoBOAOB HOroXmnbHble MoKMe nposoda ¢
KaTeropws Kateropus 4 (EN/ISO 13849-1) YpoBeHb 6bIcTpoAencTBUA PL e (EN/ISO 13849) TPONeM NepeKpecTHOro 3aMblKaHMA HaKOHeYHUKOM B cooTB. ¢ DIN 46228:
P! - 1x0.25go 2.5 Mm? unu

Kateropus 4 (EN 954-19)

YpoBeHb 6e30nacHOCTU

SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061)

PFHd

0.9E-09 1/4 (ABYXKaHanbHbI)
4.8E-09 1/4 (ofHOKaHaNbHbIN)

BbIXOF[ HanpsaxeHua

ot 15.6 go 30 Bnocr. 1.

YpoBeHb 6bICTPOAENCTBIA

PL e (EN/ISO 13849-1)

PFHd

1.07E-09 1/4 1.69E-09 1/u

Temnepatypa OKpy»aloLero
BO3[yXa nNpu 3Kcnnyataunm

0T =25 0 +55 °C

BbixogHoM TOK

Makc. 120 MA Ha TeCToBOM Bbixofie

YacToTa TecToBbIX nMnynbcos

oT 1 o 25 'y, KoHGUryprpyembiin

Temnepatypa oKpyXatoLero
BO3AyXa Mpu 3KCMayaTaLmm

oT-25 po +55 °C

TemnepaTypa OKpy»KaloLiero
BO3/lyXa Npw XpaHeHUu

oT-25p0+70°C

ﬂﬂI/ITETIbHOCTb TecToBoro nmnynbca

ot 1 4o 100 Mc, KOHGUryprpyemblit

TemnepaTypa OKpy»aloLiero
BO3Ayxa NPy XpaHeHun

0T =25 10 +70 °C

OTHOCUTENbHaA BNaXXHOCTb
BO34yXa

o1 10 8o 95 % (6e3 KoHaeHcauum)

OTHOCUTEeNbHasA BNaXHOCTb
BO3ayxa

ot 10 80 95 % (6e3 KoHAeHcaLUmmn)

Knumatnyeckume ycnosua

B cootsetctBum cEN 61131-2
(55 °C, 95 % OTHOC. BNa)KHOCTb)
be3 arpeccrBHbIX rasos.

Knumatnueckne yaiosna

B cootsetcTBum c EN 61131-2
(55 °C, 95 % OTHOC. BNaXKHOCTb)
bes arpeccmBHbIX ra3os.

EmkocTtb

1 MK Npu ANUTENBHOCTY TECTOBbIX
NMNYbCOB = 4 MC

0.5 MKO® Npu ANNTENBHOCTY TECTOBbIX
Mmnynbcos 1 mc

YCTonumMBOCTb K BUGpaLmumn

oT 5 ao 500 'y, cornacHo EN 61131-2

YcTonumnBoCTb K BUGpauum

ot 5 go 500 'y, cornacHo EN 61131-2

Knacc 3awmtbi no EN/IEC 60529

Knemmbi: IP20
Kopnyc: IP40

Knacc 3awmtbl no EN/IEC 60529

Knemmb!: IP20
Kopnyc: IP40

SneKTpoMarHuTHas
COBMECTUMOCTb

EN 61131-2 (30Ha B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (knacc A)

ConpoTvBneHue Kabens Makc. 100 Om

7.2.4 Boixogpl 6e3onacHoctu (Q1 go Q4)
Mapametp OnucanHne
Kon-Bo BbixofoB 4

3]'IeKTpOMaI'HI/ITHaﬂ
COBMeCTUMOCTb

EN 61000-6-2, EN 55011 (knacc A)

Knacc 3awmtbl

CoefiMHeHMe cucTeMbl

Ltekep

Twvn BbIXOAA

nonynposogHukosble PNP, ¢ 3awm-
TOIN OT KOPOTKOrO 3aMblKaHUA U KOH-
Tponem nepekpecTHoro 3aMmbikaHua

2x0.25 g0 0.5 mm?
Pa3smepbi (LLIxBxI) 22.5x106.5x120.8 Mm
Bec 0.15 kr
7.3.1 BxogHbie uenu (11 go 18)
Napametp Onucanne

BxopHoe HanpsxeHne HIGH

ot 13 go30Bnocrt. 1.

BxopHoe HanpsxeHne LOW

oT-5 go +5Bnocr. T.

BxopgHow Tok HIGH

o124 po3.8mA

BxopHol Tok LOW

oT-2.500+2.1 MA

Tok nepekntoueHna
(C MeXaHNYeCKNMI KOHTaKTamm)

144mAnpn5B
3mMAnpn24B

Bpems HecooTBeTCTBUA

ot 0.004 f10 30 ¢, KOHUrypupyemblin

Kon-Bo BxogoB

8

Knacc 3awutbl

CoepvnHeHmne cuctembl

LLtekep Ltekep

MoTpebnisiemas MOLHOCTb Yepes
FLEX BUS+

Makc. 1.1 Bt
(6e3 TokoB yepes X1, X2)

Bbixog HanpsaxeHna

24 B noct. T. (o1 15.6 1o 30 B nocr. 1.)

BbixoaHOI TOK

2A

7.3.2 Ynpasnsiowme BbIXoAbl

(X1 po X8)

CeueHue nogknwyaemMmbix
npoeoaos

OfHOXMUNbHBIA/MHOrOMUNBHDBIN NPOBOA:

- 1x0.14 go 2.5 Mm? unu

- 2x0.14 5o 0.75 mm?
MHOroXunbHble rmGK1e NPOBOAa C
HakoHeuHnKom B cooTB. ¢ DIN 46228:
- 1x0.25 g0 2.5 MM? unu

CeueHue NofKNOYAEMbIX
nposofos

OAHOMMbHBIN/MHOFOXWbHbIN NPOBOA:

- 1x0.14 8o 2.5 Mm? unu
- 2x0.14 po 0.75 mm?
MHoroxunbHble rmbK1e NPoBoAa C

HaKOHeYHNKoMm B cooTB. ¢ DIN 46228:

- 1x0.25 [0 2.5 Mm? unu
- 2x0.25 5o 0.5 Mm?

O6wwin ToK Isum Makc. 3.2 A
LLnpuHa TeCToBbIX UMMYNbCOB < 0.65 mc
YacToTa TeCTOBbIX UMMYNbCOB Typ. 0.8y
EmkocTb Makc. 0.5 Mk®

[nviHa kabens

Makc. 100 m, 1.5 mm?

Bpems 3apepxku

B 3aBMCMMOCTY OT JIOTUYECKomn
KoHdurypauum

NHTepdenc faHHbIX

O6beavHMTeNnbHan WirHa (FLEX BUS+)

n P

Onucanve

Kon-Bo BbIxooB

8 (C 2 reHepaTOpamm TECTOBbIX
MIMNY/bCOB)

Twn BbixOAa

nonynpoBoAaHuKosble PNP, ¢ 3awu-
TON OT KOPOTKOIrO 3aMbIKaHUA N KOH-
TPOJIeM NepeKPecTHOro 3aMblKaHWA

Bbixog Han pAXKeHNA

o1 15.6 po 30 Bnocr. 1.

BbixoaHoI TOK

Makc. 120 MA Ha Kaxablil U3 ABYX
reHepaTopOB TECTOBbIX MMMYNbCOB
(X1/X3/X5/X7 nnn X2/X4/X6/X8)

7.3 TexHuuyeckue paHHbie WSO-XTDI

YacToTa TecTtoBbix nMnNynbCcoB

oT 1 fo 25 'y, KoHOUryprpyembiit

[InuTtenbHOCTL TeCToBOro nmMnynbca

oT 1 40 100 MC, KOHOUIYpUpPYyeMbIiA

Mapametp

Onuncanne

Kateropusa

Kateropua 4 (EN 13849-1)
Kateropus 4 (EN 954-1 ®)

YpoBeHb 6e30MacHOCTN

SIL3 (IEC 61508)

EmkocTtb

1 Mk® npu ANnUTeNbHOCTU TECTOBbIX
MMMYNbCOB = 4 MC

0.5 MKO Npw ANNTENBHOCTN TECTOBbIX
“MnNynbcos 1 mc

YpoBeHb bbicTpofeincTBmA

PL e (EN/ISO 13849)

ConpotvBneHue Kabens

Makc. 100 Om

PFHd

0.4E-09 1/u

TemnepaTtypa OKpy<aioLero
BO3/lyxa Npw 3KCrnyaTauum

oT-25 o +55 °C

Temnepatypa oKpy»aioLiero
BO3/lyXa Npv XpaHeHun

oT-25p0 +70°C

BI/I[Z[ WCTOYHMKA NUTAHMA

Tok 6noka NUTaHWA, NUTaKLwWwero
MOAYJb LEHTPaNbHOro npoueccopa,
AOKeH 6bITb OrpaHn4eH Makcnumy-
MOM 4 A - 60 C MOMOLLbIO OrpaHu-
yuTena Toka B 6oke nuTaHNA, NM6o
C oMoLLblo NPeaoXpaHUTeNs.

BxopaHoe HanpsaxeHune HIGH

- 2x0.25 go 0.5 Mm?
Pazmeps! (LLIXBxI) 22.5x106.5x120.8 mm
[MByxnoniocHble
Mopkniouerme EFI — NPYXUHHbIE Bec 0.18 kr
KIIeMMbl
Kon-8o nntepdeiicos EFI 0 2 7.2.1 bnok nutanua (A1, A2)
VHTepdelic naHHbIX O6beguHUTenbHas WwWiHa (FLEX BUS+) MapameTtp Onucanue
WnTepdeiic ana RS232 HanpsxeHne nutaHusa 24 B nocrT. 7. (o7 16.8 o 30 B nocT. 1.)
KOHUrypuposaHus
Bup nctouHrka nuTaHua PELV vnun SELV
Pasmepei (LLIxBXT) 225%96.5x 225x101.7x MaKc. 96 BT, 3aBMCUT OT Harpysku Ha
120.8 Mm 120.8 Mm MolwHocTb noTpebnexns BbIX().,ClaX Q% Q4
Bec 0.10 Kr 0.11 kr
Bpema BknoueHua Makc. 18 ¢
7.1.1 bnok nutanus (A1, A2) 3aMTa OT KOPOTKOTO 3aMbIKAHNA ﬁ.;(fs)'('a.f;ﬂgMCTMKom pacuenne-
i Onucanuve
apamer .
P P WS0-CPUO WS0-CPU1 7.2.2 BxogHon ToK (11 go 18)
HanpsxeHue nutaHna 24 B nocr.T.(16.8 go 30 B nocr. 1.) Map P OnucaHue
PELV vnu SELV

ot 13 go30Bnocrt. 1.

OTHOCUT. BNaXKHOCTb BO3ayxa

ot 10 g0 95 % (6e3 KoHAEeHcaLMn)

BxoaHoe HanpsaxeHne LOW

oT-5 o +5 B noct. T.

BxopHoi Tok HIGH

or 2401 3.8 MA

Knumatnyeckne ycnosua

B cootseTcTBUM CEN 61131-2
(55 °C, 95 % OTHOC. BNaXKHOCTb)
be3 arpeccrBHbIX ra3os.

BxopaHou Tok LOW

0-2.5p00+2.1MA

YcTonumnBOCTb K BUGpaLumn

oT 5 po 500 'y, cornacHo EN 61131-2

MolyHoCTb NoTpebneHns

Makc. 2.5 BT

Tok nepekni4yeHna
(C MEXAQHNYECKUMUN KOHTaKTamm)

144mAnpu5B
3mMAnpn24B

Knacc 3awmtbl no EN/IEC 60529

Knemmbi: IP20; Kopnyc: IP40

Bpemsa BkntoueHna

Makc. 18 ¢

BpeMH HecooTBeTCTBMA

0.004 o 30 ¢, KoHUrypUpyembiii

3neKTpomarH nTHaA
COBMeCTUMOCTb

EN 61131-2 (30oHa B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (knacc A)

33LL[I/ITa OT KOPOTKOr0 3aMblKaHuUA

4 A (c xapaKTepuCTUKoI pacuenne-
Hus "B" v "CY)

Konuuectso Bxofos

8

Knacc 3awutbl

CoefjMHeHWe cucTembl

Ltekep

lMoTpebnsaeman MoLyH. yepes FLEX BUS+

Makc. 1.4 BT (6e3 TokoB Yepe3 X1..X8)

0] [laHHOe COOTBETCTBYIE 1e/CTBYET TON
et TonbKo ctangapt EN 1SO 13849-1.
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Wszelkie prawa zastrzezone « Wtasciwosci wymienionych produktéw oraz

dane techniczne nie oznaczaja deklaracji udzielenia gwarancji.

1 O niniejszym dokumencie

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem oryginalnej, angielskiej wersji.

1.1 Dokumentacje do systemu MELSEC-WS

2 Instrukcje zwigzane zbezpieczenstwem

Ta cze$¢ instrukgji poswiecona jest Twojemu wiasnemu bezpieczerstwu oraz
bezpieczenstwu operatorédw sprzetu. Przed rozpoczeciem prac montazowych
nalezy doktadnie zapoznac sie z trescia tego rozdziatu.

Wystepujace w niniejszej instrukcji specjalne ostrzezenia, wazne do wtasciwe-
go i bezpiecznego uzywania produktéw, sa wyraznie wyréznione w nastepu-
jacy sposéb:

NIEBEZPIECZENSTWO:

Ostrzezenia dotyczqce zdrowia i obrazeri personelu.
Nieprzestrzeganie opisanych tutaj srodkéw ostroznosci
moze doprowadzi¢ do powaznych obrazern i utraty zdrowia.

UWAGA:

A Ostrzezenia dotyczqce uszkodzenia sprzetu i mienia.

( )] N:eprzestrzegame oplsanych tutaj srodkow ostroznosci
moze dop ¢ do p przetu lub
innej wiasnosci.

2.1 Osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczeristwa

MELSEC-WS bezpieczenistwa modutowy system sterowania moze by¢ monto-

wany wytacznie przez osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczenstwa. Za

osoby zaznajomione z zagadnieniami bezpieczeristwa uznaje si¢ osoby, ktére...

@ odbyta stosowne szkolenia techniczne i

@ zostaly przeszkolone przez odpowiedzialnych operatoréw maszyn w zakresie
obstugi maszyny i aktualnie obowigzujacych zasad bezpieczenistwa i

@® maja dostep do instrukgji obstugi systemu PLC MELSEC-WS, przeczytaty te
podreczniki oraz zaznajomity sie z nimi,

@® maja dostep do instrukgji obstugi urzadzen bezpieczenstwa (na przyktad
Swietlnych barier bezpieczerstwa), podtaczanych do systemu sterowania
bezpieczerstwem i zapoznaly sie z trescia tych dokumentéw.

- Dyrektywa EMC 2004/108/EC

- Dyrektywa 89/655/EC dotyczaca minimalnych wymagan w zakresie
bezpieczenstwa i higieny uzytkowania sprzetu roboczego

- Dyrektywa Niskonapieciowa 2006/95/EC
Regulacje i zasady, dotyczace bezpieczenistwa pracy.

@ Producenci i wtasciciele maszyny, w ktdrej uzywana jest system MELSEC-WS
kontroli bezpieczeristwa zobowiazani sg do uzyskania i przestrzegania
wszystkich obowiazujacych norm i zasad dotyczacych bezpieczenistwa.

@ Koniecznie musza by¢ przestrzegane wszelkie uwagi zawarte w instruk-
cjach, w szczegdlnosci uwagi dotyczace trybu recznego.

@ Testy muszg by¢ przeprowadzane przez wyspecjalizowany lub specjalnie
upowazniony i autoryzowany personel oraz muszg by¢ rejestrowane
i dokumentowane, zapewniajac innym osobom mozliwo$¢ zrekonstruo-
wania i odtworzenia testow w dowolnym czasie.

@ Zewnetrzne napiecie zasilajace to urzadzenie, musi by¢ zdolne do buforowa-
nia krétkich, 20 ms zanikdw napiecia sieci zasilajacej, co okresla norma EN 60204.
Nalezy zastosowac¢ odpowiednie zasilacze, kompatybilne z PELV i SELV.

@ Jesli napiecia zasilania zostanie wytaczone i w przeciggu pieciu sekund
przywrdcone, system moze si¢ normalnie nie uruchomic. Przed przywréce-
niem zasilania nalezy odczekac pie¢ sekund lub dtuzej.

® Moduly systemu MELSEC-WS spetniajg wymagania normy EN 55011
(klasa A, grupa 1). Grupa 1 obejmuje wszystkie urzadzenia przemystowe,
naukowe i medyczne, w ktorych energia fal radiowych jest celowo wytwa-
rzana i wykorzystywana w obrebie przewodnika i wymagana jest do
wewnetrznych funkcji samego urzadzenia.

Uruchomienie i konserwacja

N\ NIEBEZPIECZENSTWO

@ Przy zatqczonym napieciu zasilania nie dotykac zaciskéw modutu.
Grozi to porazeniem prqdem elektrycznym.

@ Podczas czyszczenia modutéw lub dokrecania srub w listwach zaci-
skowych, wszystkie uzywane w ie fazy e go napiecia
zasilania muszq by¢ odlqczone.

Nieprzestrzeganie tego zalecenia grozi porazeniem prqdem elektrycznym
Sruby montazowe nalezy dokrecaé w okr y
wartosci.

Zbyt stabe dokrecenie srub mocujqcych moze by¢ przyczynq zwarcia,
pozaru lub nieprawidtowego dziatania.

Zbyt mocne dokrecenle srub moze byc przyczynq uszkodzenia sruby i/
lub modutu, co moze sp Ipadnigcie sruby, zwarcie lub nie-
praw:dlowe dzmlame.

o L ia ukierunk

na bezpieczen: muszq 4 sig do
h z bezpiec Przerwanie funkcji wyjsé bez-
pleczenstwa prawadzl do takiej utraty funkcji bezpieczeristwa, ze
powstaje ryzyko powaznych obrazen. Nle podlqczac jakichkolwiek obcig-
Zeri, ktére przekraczajq wartosci wyjsé bezpieczen:
Sterownik bezpieczeristwa MELSEC-WS nalezy podlqczyc w taki spo-
sob, zeby niechcqcy sygnaty 24 V DC nie mogly dotkngc wyjs¢ bezpie-
czenistwa.
Przewody GND napiecia zasilania podtqczy¢ do uziemienia w taki spo-
s6b, aby urzqdzenia nie wiqczaly sie, gdy linia wyjscia bezpieczenstwa

Projektowanie

UWAGA powiqzana jest z potencjatem konstrukcji.
Uzywac odp h p lub urzqdzen, iajqcych
System MELSEC-WS spehnia wy ia klasy A ( wszystkie obowiqzujqce przepisy i normy. Wy]scwwe urzqdzema
stowe) zg mi war i technicznymi ,,Emls;l zakds- wykonawcze mogq byc polqczone jed; 1ak W celu utrzy
cen”! Dlatega system MELSEC WS jest wquczme przeznaczony do go p nienar z I A i b ) enstwa, Ilme'
wsr przemystowym, a nie do uzytku prywatnego. ”"‘Slq by¢ prowad. w taki sposdb, zeby mozna byto wykluczyc
ie obwodow z innymi Y i uzytecznymi. Na przyktad

przez r dzenie ichw ob h chronionych, jak szafy sterownicze
lub kable o oddz:elnych powlokach.

Niniejsza instrukcja opisuje montaz modutu jednostki centralnej WS0-CPUO/
WS0-CPU1 oraz modutu rozszerzenia WS0-XTIO/WS0-XTDI, modutowego
systemu sterowania bez-pieczenstwem.

Montaz modutu WSO-GETH (interfejs Ethernet MELSEC-WS) oraz modutéw
wyjs¢ przekaznikowych WS0-4ROW jest opisany w oddzielnych instrukcjach.

2.2 Zastosowania urzadzenia

System sterowania MELSEC-WS jest konfigurowalnym systemem sterowania,
do zastosowan zwigzanych z bezpieczerstwem. Moze by¢ uzywany
@ zgodnie zEN 61508 do SIL 3

NIEBEZPIECZENSTWO

W ,Podreczniku uzytkownika sterownika bezpieczenstwa” oraz w ,Instrukdji @ zgodnie zEN 62061 do SILCL 3 L4 Ggystderowniklbezplie;zeﬁst;va MEL'SEC -Ws wykr);{'le;:sterkg wzewnetrznym N UWAGA

obstugi narzedzia do monitorowania i nastawy sterownika bezpieczenstwa” @ zgodnie z EN954-1/IS013849-1 kategoria 4/pLe®@ obwodzle zasilania lub w sobie - wylqcza wyjscia. ﬂezyutworzyczewnetrz-

zostata opisana instalacja, konfiguracja i przekazanie do uzytku systemu stero- Uzyskany stopien bezpieczeristwa zalezy od obwodu zewnetrznego, wykona- ny obwdd, aby przez wylqczenie wyjsc pewnie wplyw zag @ Przed wykonywaniem dziatari online z k a PC na pracujqcym ste-
wania bezpieczeristwem MELSEC-WS. nia instalacji elektrycznej, konfiguracji parametrow, wyboru przetwornikow ® Gdy prqd obciqzenia przekracza wartosc prqdu znjam:anawego, lub rowniku bezpieczeristwa MELSEC-WS (tryb wymuszony), nalezy uwaznie
Szczegobtowe informacje techniczne, ktére nie zostaty tutaj zamieszczone, i ich usytuowania na maszynie. przez diuzszy czas plynie ‘ny prqd sp 1y zZwarciem przeczytac odpowiedni mstrukc/e: p i¢ bezpiec

mozna znalez¢ w ponizszych podrecznikach. Mozna je bezptatnie pobra¢ Optoelektroniczne i dotykowe czujniki bezpieczenistwa (np. kurtyny Swietlne, obciqzenia, .moze to P'nyl}’"'C sie do POWSMH"-’ dymu i °9'""~ Aby Operacje onlme muszq byc wykony przez wykwalifik y per-
z naszej strony internetowej www.mitsubishi-automation.pl. skanery laserowe, przyciski stopu awaryjnego) sa podtaczone do modutowy temu zapobiec, nalezy sk owac. etrzny obwod bezpieczen- sonel, postepujq z lonymi przy projek iuprocedu-

@ Podrecznik uzytkownika sterownika bezpieczenstwa

system kontroli bezpieczenstwa i sg logicznie powigzane. Odpowiednie ele-

stwa, taki jak bezpiecznik.

rami eksploatacy]nymr. Przed uzyciem nalezy w pelm zrozum:ec

N X X N P . menty wykonawcze maszyn lub systeméw moga by¢ bezpiecznie wytgczone N PLC bezpit éoch bezpi . bk
Instrukcja obstugi narzedzia do monitorowania i nastawy sterownika bez- et H A h 2 a q Dezpiec yc ochronep ezpieczen: Srodki ostroznoscl, oplsane wlnstrukql e do
pieczenstwa poprzez wyjscia przefaczajace systemu kontroli bezpieczenistwa. stwa od prqdu zwarcia oraz obwdd ochronny typu bezpiecznik i wylqcznik. r i y ster P d
0o e . . . . ® Aktualna tylko do 29.12.2009. Od tego dnia obowigzuje tylko norma EN ISO 13849-1. . .
Podrecznik uzytkownika interfejsu Ethernet sterownika bezpieczenstwa Gdy zpoziomu PC przeprowadzane sq zmiany danych, programu lub kon- @ Nie rozmantowywac lub nie modyﬁkowac modutéw. Moze bycto przyczy-
Podrecznik uzytkownika modutu CPU sterownika bezpieczenstwa (opis trola statusu pracujgcego MELSEC-WS bezpieczeristwa kontroler, nale- nq awarii, niep ia, obrazeri p lu lub pozaru.

Podrecznik uzytkownika modutu interfejsu Ethernet sterownika bezpie-

czenstwa (opis sprzetu)

Podrecznik uzytkownika modutu we/wy bezpieczeristwa sterownika bez-

[ ]
[ ]
[ ]
sprzetu)
[ ]
[ ]
pieczenstwa (opis sprzetu)
[ ]

Podrecznik uzytkownika modutu wyjs¢ przekaznika bezpieczenstwa ste-

rownika bezpieczenstwa (opis sprzetu)

2.3 Prawidlowe zastosowanie

System kontroli bezpieczeristwa przemystowego MELSEC-WS moze by¢ uzywany
tylko w obrebie okreslonych parametrow eksploatacyjnych, takich jak napiecie,
temperatura, itd. (patrz dane techniczne). Moze by¢ uzywany wytacznie przez
wyspecjalizowany personel i tylko z maszyng, do ktorej zostat zamontowany oraz
pierwotnie oddany do uzytku przez wyspecjalizowany personel, zgodnie
z "Przewodnikiem po aplikacji bezpieczenstwa" i "Podrecznikiem uzytkownika
QSCPU (projekt wyposazenia, konserwacja i przeglady)".

2y poza sekwencjq programu i MELSEC-WS bezpieczeristwa kontroler
utworzy¢ obwad blokady, gwarantujqcy, ze caly system zawsze pracuje
bezpiecznie.

Przy dziataniach z uzyciem MELSEC-WS bezpieczeristwa kontroler, nale-
2y catq uwage zwréci¢ na bezpieczeristwo, przez uwazne czytanie odpo-
wiednich podrecznikéw i okreslanie procedury dziatania.

Ponadto, w przypadku dziatari online wykonywanych z poziomu kompu-
tera PC na MELSEC-WS b eristwa kontroler, powinny by¢ z géry

Jesli produkt zostanie napmwwny lub przerobmny przezinng strone, niz
okreslone centrum FA lub przez nas, nie zostanie objety gwarancjq.

@ Kazde radi yjne, jak np. telefon komérkowy
lub telefon osoblsty systemu PHS, uzywac z dala od PLC bezpieczeristwa,
zachowujqc we wszystkich kierunkach odstep wigkszy od 25 cm.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze by¢ przyczynq nieprawidtowego
dziatania.

Ponadto, montowanie urzadzen ochronnych réwniez wymaga szczegdlnych Mitsubishi Electric Co. nie akceptuje roszczen o odpowiedzialnos¢, jesli sprzet (sy ) okreslone d ia korygujqce w stosunku do bledéw ® Przed instalacjq lub demontazem modutu, nalezy catkowicie wylqczy¢
umiejetnosci technicznych, ktére w tym dokumencie nie zostaly szczegétowo uzywany jest w jakikolwiek inny sposéb, lub jesli zostaty zrobione modyfikacje k ikacyjnych, sp ych np. q kabla tqczqcego. A ¢ . S " .
opisane. urzadzenia nawet zwigzane z montazem i instalacja. A by po wypet iu funkeji bezpiec i wylqczeniu wyjéc, wstrzy- ngfrzestrzigyr:le t'ego zaiecer'ua moze by¢ przyczynq awarii lub niepra-

mac restart bez obslug: rgczne], nalezy utworzyc program blokady, ktéry

9 q

. 2 . . .z . @ Popierwszym iu produktu nie  ani d ¢

12 Funkqe tego dokumentu 24 °g°|n.e uwagi zwigzane z OChronq i srodki dop o e przycisk reset. dut zszynyDlNorazodpowiedniolistwyzaciskowejzmodulu wie-

Niniejsza instrukcja uczy personel techniczny producenta maszyn i/lub opera- zapobiegawcze cej niz 50 razy (zgodnie zIEC61131 2) Przekraczeme ograniczenia do

tora maszyny, jak bezpiecznie zamontowa¢ modut jednostki centralnej WS0- 50 razy moze sp de dl

CPUO/WS0-CPU1 oraz modutu rozszerzenia WS0-XTIO/WS0-XTDI, modutowe- " 1o, : P
" . 2 UWAGA @ Przed dotknigciem modutu zawsze nalezy [ statyczny

go systemu sterowania bezpieczefistwem. UWAGA lekt d h n dotyk

Niniejszy dokument nie stanowi instrukcji obstugi maszyny, z ktéra system ste- I ) elektryczny zgromadzony na p! owierzchni ciata, np. dotykajqc uziemionej

rowania bezpieczenstwa jest lub bedzie zintegrowany. Tego rodzaju informa- bi hni

@ Nalezy przestrzegac uwag dotyczqcych ochrony i srodkéw zap

cje mozna znalez¢ w podrecznikach obstugi maszyny. gawczych! Nalezy zagwarantowa, aby caly system wykorzystujqcy sterownik N.:eprze.s‘t'rzegam'e‘t?gq zalecenia moze by¢ przyczynq awarii lub
Celem zapewnienia prawidlowego uzywania sy PLC MELSEC QS bezpieczeristwa MELSEC-WS spetniat wy dp j kate- niepr 9
Safety, prosimy o p ganie ponizszych zalecen. gorii bezpleczensrwa.
2y $¢ przekaznikow b eristwa w wyjsciowym module 2.5 Usuwanie
Lo . . " kaznika bezp eristwa zalez od warunkow przetqczania i/lub
® Podczas montazu, instalagji i uzywania systemu MELSEC-WS kontroli bez- obcigzenia.System nalezy skonfi y owac tak, abyp ot } warunek Nieuzywane lub uszkodzone urzadzenie nalezy zawsze usuwac zgodnie
pieczenstwa, nalezy przestrzegac standardéw i norm obowiazujacych liczby przelqczer przekaznikéw bezpi ” w modul z obowigzujacymi krajowymi przepisami o usuwaniu odpadéw (np. Europejski
w Twoim kraju. . o N L. . kod odpadu 16 02 14).
@ Narodowe przepisy i uregulowania odnosza sie do instalacji, uzywania Nie kabli yjnych razem z liniami obwodow

i okresowych przegladdéw technicznych systemu MELSEC-WS kontroli bez-
pieczenstwa, a w szczegolnosci:

- Dyrektywa Maszynowa 98/37/EC
(od 29.12.2009 Dyrektywa Maszynowa 2006/42/EC)

gtownych lub z kablami zasilajgcymi. Zachowac miedzy nimi odstep
100 mm lub wiekszy. Jesli zalecenia te nie bedq przestrzegane, zakté-
cenia mogq by¢ przyczynq wadliwego dziatania.




3 Opis produktu
3.1 Moduty CPU WS0-CPUO i WS0-CPU1

3.1.2 Przeznaczenie zaciskow

Przeznaczenie zaciskéw karty pamigeci WSO-MPLO

Modut WS0-XTIO moze by¢ uzywany tylko w potaczeniu z gtéwnym modutem
WS0-CPU0/1 (patrz narzedzie do ustawiania i monitorowania MELSEC-WS).
Mozliwe jest rownoczesne uzywanie kilku modutéw WS0-XTIO (maksymalnie
facznie 12 WSO-XTIO i WSO-XTDI).

3.2.4 Przeznaczenie zaciskow

Przeznaczenie zaciskéw WS0-XTIO

Moduty CPU WS0-CPUO i WSO-CPU1 s3 procesorami centralnymi catego systemu, Zacisk Przeznaczenie ﬂ\la(;)iecie zasilania jest p?dawane poprzez msgistrelllzp!ylty bazovyej FLEXBUS+. Modut Zacisk |Przeznaczenie
w ktérym wszystkie sygnaty, zgodnie z konfiguracja zapisang w karcie pamieci, sg P - . Jeden generator sygnatu testowego jest odpowiedzialny za nieparzyste wyj- . ,
monitorowane i logicznie przetwarzane. W wyniku przetwarzania wyjicia systemu sa Al (Zzasﬂan!etZkA}VdIa V%Z{Stk'd‘ modutéw Scia impulséw testowych X1, X3, X5 i X7, natomiast drugi za parzyste wyjscia X1/x2 | Wyssde !mPU:“?WEESIOWYCE 12/
przetaczane, przez co magistrala plyty bazowej FLEX BUS+ stuzy jako interfejs danych. a wyjatkiem wyjsc impulséw testowych X2, X4, X6 i X8. JEITIR TR Wyjscieimpulséw testowyd
Karte pamieci nalezy zamawiac oddzielnie (patrz ,Podrecznik uzytkownika ste- A2 GND napigcia zasilania | Al 24V
rownika bezpieczenstwa”). e A2 GND
Ponadto moduty CPU maja interfejs RS232 z nastepujacymi funkcjami: Przeznaczenie stykéw interfejsu RS232 UWAGA —
@ Przesylanie danych dotyczacych konfiguracji z karty pamieci i podtaczo- - - - 11-14 [ Wejscia1do 4
nych urzadzen zgodnych z EFI do narzedzia MELSEC-WS stuzacego do usta- Wtyczka/gniazdo Pin | Przeznaczenie Jesli odstepy testowe sq < 4 ms, WSO-XTDI rozpoznaje zwarcie miedzy nie- 1518 | Wejicia5do8
W|anl|a i monltlorovvlanla oraz w przeciwna strone. 1 zarezerwowany parzystymi (X1, X3, X5, X7) i parzystymi (X2, X4, X6, X8) wyjsciami impul- CEE 0 .
@ Monitorowanie online systemu MELSEC-WS. g 3 2 R sow testowych. Jesli odstepy testowe sq >= 4 ms, zwarcia nie sq = Q1-Q4 |Wyjscia1do4
Modut CPU WS0-CPU1 ma dodatkowo dwa interfejsy EFI. Jesli podtaczony jest o) O X rozp 2Zwarcie w nieparzystych wyjsciach impulséw testowych
inteligentny sprzet czujnikowy SICK, wtedy w prosty sposéb mozliwe jest funk- CZ) C“> 3 GND (X1, X3, X5, X7) lubw parzystych wyjsciach impulséw testowych nie sq roz- Przeznaczenie zaciskéw WS0-XTDI
cjonalne rozszerzenie czujnikami. 2 D P - -
. . . Nalezy to wziqé pod uwage przy instalacji, np. przez odrgbne pr d: Modut Zacisk | Przeznaczenie
3.1.1 Nazwy i funkcje czesci sktadowych nie linii lub ich ostanianie. 3 e a1
Przeznaczenie zaciskow interfejsu EFIQ _ Wyjécie impulsow testowyc!
jb:@: ; ; ; e o cpedc [eoee fcie mpulss
o— - Zacisk Pin | Przeznaczenie 3.2.3 Nazwy i funkcje czesci sktadowych 7 Xa/x4 _ | Wyjécieimpulsow testowych 2
-EFl2 1A WSO0-XTIO WSO0-XTDI 11-14 | Wejscia 1 do 4
P faBlABl r r e B K _
MITSUBISHI| 18 Zaciski sprezynowe do podtaczenia o— | | —O0 S 15-18 [ Wejscia5do 8
" o ;l g g 2.A urzadzer zgodnych z EFI SEac |« _o_> T m 3060 X5/X7 | Wyjscieimpulsow testowych 1
2 ® i|l«—O 2B T i — 1 X6/X8 | Wyjcie impulséw testowych 2
et @ tylko WS0-CPU1 i 3.2.5 Wymi
«—O0 .2.5 Wymiary
e . 120.8
R § «—0 3.1.3 Wymiary s <TI0 <TDI
noog|«—O——|onpo 2
©—— [ITmo] 2 ©—— [Ty e
] 1C1CAL
53555
Nr_| Opis O0—> === ey | - al -
U b H ) of
@ | Karta pamieci WS0-MPLO (zasilaczy 24 V DC) " g & BN
2 ? ®| o
! gl @ A R
@ | Interfejs RS232 N Topis
© | interfejs EFI O @ | Wyjscie testowe 1/Wyjscie testowe 2/24 V/GND
° Zielony: Aplikacja jest realizowana @ | Wejscia1do4 —
czerwony: Krytyczny btad w systemie
— Wyswietla stan odpowiedniego wyjscia (I)/output (Q) 937
czerwony/ - N Py YR
zielony: Wykonywany jest autotest, . 93.7 ® | zielony: Wejscie/wyjscie jest wigczone 1208
(1 Hz) a system jest zainicjowany Zielony; synchroniczne z czerwong
zielony:  System jest gotowy do dziatania 1208 112 diodq LED MS Wszystkie wymiary sa w “mm”
MS . (1Hz) Wszystkie wymiary sa w “mm” I3: I4: (1H2) Y;l:;:if{)‘gésgiﬁay é/:f)qczone
czerwony: Nadajacy sie do skorygowania . 15,16, usuniecia
(1 H2) blad w module CPU, lub w jednym 3.2 Moduly rozszerzajace 718 & ony; N przemian z czerwona
zmodutéw rozszerzajacych Q1,Q2 ' dioda LED MS
czerwony: Modut spowodowat 3.2.1 Modul WS0-XTIO rozszerzen wejsé/wyjs¢ Q3,04 (1 Hz) Wejscie/wyjscie jest aktywne
(2Hz) wewnetrzny btad systemu . . e . . i jest to btad mozliwy
Modut WS0-XTIO jest rozszerzeniem wejs¢/wyjs¢, zawierajacym 8 wejs¢ bez- do usuniecia
Napiecie zasilania jest poza zakresem pieczenstwa i 4 wyjscia bezpieczeristwa. Spetnia on nastepujace zadania: ' — — <
26ity: Konfiguracja prawidiowa [ J MonitorowarTie_podtaczc_)_nyd.\,u_rzqdzer’l czujnikowych 3] LDéoDdy — O | Wejscie/wyjécie jest wytaczone
Diod i zweryfikowana @ Przekazywanie informacji wejsciowych do modutu gtéwnego Wyswietla status modutu
6 LED 26ty: Konfiguracja prawidfowa [} Odbiel{anie §Xgnaléw sterujacych zmodutu gtéwnego i odpowiednie prze- ° Zielony: Aplikacja jest realizowang
(1 H) leez nie zweryfikowana ' tqczame wyjs¢ czerwony:  Krytyczny btad w systemie
— - @ Szybkie wylaczanie czerwony/
v (Zf',:’;) Egieffg\?gzgs;éigfagfge Modut WSO-XTIO moze by¢ uzywany tylko w pofaczeniu z gtéwnym modutem zielony: Wymagana konfiguracja (1 Hz)
3 pamieci. WS0-CPUO/1 (patrz narzedzie do ustawiania i monitorowania MELSEC-WS). Zielony: Modut jest gotowy do dziatania
Napiecie zasilania do czasu Mozliwe jest rownoczesne uzywanie kilku modutéw WS0-XTIO (maksymalnie Ms (1 Hz)
zakonczenia procesu facznie 12 WSO-XTIO | WSO-XTDI). 5 WeidE/WVice  byé ¢ czerwony:  Zewnegtrzny btad mozliw
Zapamietywania nie moze W celu zasilenia wyj$¢, kazdy modut rozszerzer wejsé¢/wyjs¢ musi by¢ podia- Y: etrzny big Y
by¢ przerwane. czony do zewnetrznego zrédta napiecia zasilania. (1H2) do usuniecia
- - Modut WS0-XTIO posiada dwa testowe generatory sygnatu. Zwarcia pomiedzy czerwony: Modut spowodowat wewnetrzny
O | Wymagana konfiguracja wyjsciami testowymi X1 i X2 sa rozpoznawane. (2Hz) btad systemu

czerwony: Blad
[ ] Oczekiwanie na integracje
urzadzen EFI po wigczeniu zasilania

EFI® czerwony: Bfad

€| (1H2) Sprawdzenie integracji nie
powiodto sie

O | OK

®: LED ZAt, 4: Dioda LED miga, O: LED WYL
@ tylko WS0-CPU1

3.2.2 Modut WS0-XTDI rozszerzen wejs¢

Modut WSO0-XTDI jest rozszerzeniem wejs¢ i zawiera 8 wejs¢ bezpieczenstwa.
Spetnia on nastepujace zadania:

@ Monitorowanie podtaczonych urzadzen czujnikowych

@ Przekazywanie informacji wejsciowych do modutu gtéwnego

O | Napiecie zasilania jest poza zakresem

Wejscia5do 8

Wyjécia 1do 4

Wyjécie testowe 1/Wyjécie testowe2

Wyjscie testowe 1/ Wyjécie testowe 2

(]

=

ED ZAt, @: Dioda LED miga, O: LED WYL




4

Instalowanie

/A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed rozpoczeciem ‘)

potqczen elektrycznych, nalezy zawsze wylqczyc zasilanie kontroler iinne
zewnetrzne Zrédta zasilania.

Nie wolno uzywac¢ sterownika bezpieczeristwa MELSEC-WS w atmosferze
zawierajqcej gazy tatwopalne lub wybuchowe. Nieprzestrzeganie tego
zalecenia moze doprowadzié do pozaru lub wybuchu wywotanego np.
tukiem elektrycznym, wytworzonym podczas przetqczania przekaznikéw.

h prac zwit h z instalacjq i wyk

Sterownika bezpieczeristwa nalezy uzywac w takim srodowisku, ktére
spefnia wymagania techniczne, opi w7 rozdziale niniejszej instrukcji.
ie tego ster ika w sr isku, ktorego wlasciwosci
wykraczajq poza zakres ogélnych wymagar technicznych moze spo-
wodowac porazenie prqdem elektrycznym, pozar, bledne dziatanie,
uszkodzenie lub psucie sie produktu.
Odpowiednim miejscem do instalacji systemu MELSEC-WS jest tylko
szafa sterujqca, posiadajqca stopien ochrony co najmniej IP54.
Dopdki napiecie zasilania jest podlqczone, do systemu MELSEC-WS
nie wolno wktada¢ modutéw ani ich usuwac.
Moduty zaczepiac na szynie DIN. Niepoprawny montaz moze spowo-
P . dek moduh

dowac wadliwe dziat d; lub

W celu zap ienie peifnej kompatybilnosci elektromagnetycznej
(EMC), szyna montazowa DIN musi byc podlqczona do uziemienia
funkcjonalnego (FE).

Nalezy zagwar ¢, aby styk iajqcy byt poprawnie usytuo-
wany. Uziemiajqcy styk sprezynowy modutu musi pewnie stykac sie
zszynq DIN, aby zag ¢ pr dnos¢ elektrycznq.

duh

posrednio nie dotykac jakic P dzqcych czesci
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze spowodowac wadliwe dziata-
nie modutu lub jego uszkodzeni

m J,

g iezwy iami normy EN 50274

4.1 Montowanie modulow

Moduty CPU WSO0-CPUO lub WS0-CPU1 sg w systemie MELSEC-WS usytuo-
wane skrajnie z lewej strony, a bezposrednio po nich znajduja sie dwie
dodatkowe bramy. Dopiero wtedy nastepuja moduty rozszerzajace. Modu-
ty przekaznikowe WS0-4RO nalezy zamontowac skrajnie z prawej strony.
Zgodnie z EN 60715 moduty umieszczone sg na szynie DIN w systemie
modutowym o szerokosci 22,5 mm.

Potaczenie pomiedzy modutami jest realizowane za pomocg potaczen wty-
kowych zintegrowanych z obudowa.

W trakcie montazu nalezy réwniez zapewnic¢ wiasciwe $rodki ochrony anty-
statycznej. W przeciwnym wypadku magistrala FLEX BUS+ moze zostac
uszkodzona.

@ Zawiesi¢ modut na szynie DIN.

@ Upewnic sie, ze uziemiajacy styk
sprezysty styka sie z szyna DIN tak,
Ze stanowi potaczenie elektryczne.

® Naciskajac lekko w kierunku ozna-
czonym strzatkg zatrzasnaé modut
na szynie DIN.

@ Jesli wystepuije kilka modutéw, nale-
2y w kierunku oznaczonym strzatka
dosuwac do siebie poszczegdlne
moduty, az do zatrzasniecia bocz-
nego ztacza wtykowego.

(® Z prawej i lewej strony modutéw
nalezy zamontowac zaciski ograni-
czajace.

@ Usuna¢ wymienne listwy zaciskowe
z przewodami.
(@ Usunac¢ zaciski ograniczajace.

® Jesli wystepuje kilka modutéw,
nalezy poszczegélne moduty odsu-
wac do siebie w kierunku oznaczo-
nym strzatka, az boczne ztacza
wtykowe zostana rozdzielone.

@ Tyt modutu nacisna¢ w dét i zdjaé
go zszyny DIN.

(® Podczas naciskania w dét zdejmo-
wac modut zgodnie z kierunkiem
oznaczonym strzatka.

5 Instalacja elektryczna i okablowanie

NIEBEZPIECZENSTWO

6 Konserwacjai serwis

6.1 Przeglady

Przed wykonaniem instalacji elektrycznej nalezy upewnic sie, ze wszystkie
fazy e napiecia zasilajgcego wyk go przez system sq
odlqczone.

Niezupetne wylqczenie calego moze dopr dzi¢ do porazenia
prqgdem elektrycznym lub do uszkodzienia produktu. Podczas podtqczania
urzqdzer system moze sie nieoczekiwanie uruchomic

NIEBEZPIECZENSTWO

@ Przed rozpoczeciem obstugi i/lub przeglgdem nalezy koniecznie
odtqczyé wszystkie uzywane przez system fazy zewnetrznego napiecia
zasilajqcego.
Ni {ne wylqczenie catego zasilania, moze dop dzié do p

prqde';n elektrycznym lub do uszkodzienia produktu.
@ Kazda osoba, ktéra bierze udziat w przeglqdzie, powinna by¢ w petni

do wyk ia tej pracy. W przeciwnym razie moze dojs¢
UWAGA P y j pracy. Wpi Y j
do porazenia prqdem elektrycznym. W sprawie naprawy i wymian,
! V! y
® System MELSEC-WS spefnia w ia EMC dnie z pod: czesci, nalezy sk k ¢ sie z przed: icielem handlowym.
wymi danymi technicznymi normy EN 61000-6-2:2005 - odpornos¢
w Srodowiskach przemystowych.
@ Instalacja elektryczna zgodnie znormq EN 60204-1 ’ A UWAGA

® Przed okablowaniem modutu sprawdzi¢ napiecie znamionowe, roz-
mieszczenie zaciskéw w listwie i poprawnie podtqczyé przewody.
Podtqgczenie zasilania o innym napieciu i ym lub wyk
niewtasciwych potqczer elektrycznych moze spowodowacé pozar lub
awarie.

® Sruby w listwie zaci: j dokrecié¢ w okreslonym prze-
dziale wartosci. Niedokrecenie srub moze spowodowac¢ zwarcie

bwodu, pozar lub niewt iziatanie. Zbyt silne dokrecenie moze
uszkodzic srube i/lub modut, p dujqc zwarcie obwodu, pozar lub
niewtasciwe dziatanie.

@ Zabezpieczyé modutprzed dostaniem sie do srodka obcych ciaf, takich
Jjak pyt lub fr 'y obcietych p dow. Takie obce ciata mogq
spowodowac pozar, awarie lub niewtasciwe dziatanie.

@ Zaciski FG i LG uziemic¢ do przewodu masy ochronnej, zadedykowa-
nego do sterownika bezpieczeristwa MELSEC-WS.

Niezastosowanie sie do tego moze spowodowac porazenie prqdem
lub wadliwe dziatanie.

[ ] ystkie moduly st ika bezp MELSEC-WS, jak row-
niez podlqczone urzqdzenia bezpieczenstwa i napiecia zasilajqce
muszq by¢ potqczone do tego samego uziemienia (GND).

@ Napiecie zasilajqce urzqdzenie musi by¢ zdolne do buforowania krot-
kich, 20 ms zanikéw napiecia sieci zasilajqgcej, co okresla norma
EN 60204-1.

® Napiecie ia musi sp ¢ przepisy dotyczqce bardzo niskiego
napiecia z bezpiecznq separacjq (SELV, PELV) zgodnie z EN 60664
iDIN 50178 (wyposazenie instalacji elektrycznej zasilania urzqdzeri
elektronicznych).

@ Sterowniki bezpieczeristwa Mitsubishi MELSEC-WS muszq byc¢ instalo-
wane w szafach sterujqcych. Gtéwne napiecie zasilajgce sterownika
bezpieczeristwa MELSEC-WS nalezy podtqczyé poprzez blok zaciskow
przekaznika. Podtqczenie przewodéw zewnetrznego napiecia zasila-
niaiich odlqczenie musi wyko-nac personel techniczny, ktoéry jest obe-
znany z ochronq przed porazeniem prqdem elektrycznym.

® Przewody fqczqce nalezy prowadzi¢ w kanatach lub zaciskac je.
W przeciwnym wypadku luzne przewody moggq sie kotysac lub przez
nieuwage mogq zostac pociqggniete, dopr dzajqc do uszkodzeni
modutu lub kabli, albo wskutek ztego styku doprowadzi¢ do wadli-
wego dziatania.

@ Przewody (na przyktad do podtqczonego przycisku reset) muszq by¢
lozone w oddzi

iwe

. s

p ych toracl

@ Kable podiqczac do zaciskow w taki sposéb, aby w wymiennych zaci-
skach nie powstawaly nadmierne naprezenia mechaniczne.

@ Wszystkie podiqczone czujniki i dalsze sterowniki jak rowniez instala-

rych.

¢ja elektryczna i z, muszq spein y charakterystyki
bezpieczenistwa.
@ W celu ochrony wyjs¢ bezpi 7 oraz zwiek ia zy Sci,

zewnetrzne obcigzenia muszq by¢ wyposazone np. w warystory lub
elementy RC. Nalezy wziq¢ pod uwage, ze w zaleznosci od rodzaju
obwodu zabezpieczajgcego mogq wzrosnqc czasy reakcji.
@ Wyjscia bezpi d oraz ie stycznika (EDM) muszq
by¢ okablowane wewnqtrz szafy sterujqcej.
Jesli moduly sq wyjete, upewnic sie, np. przez okablowanie lub znako-
wanie, ze wtyk systemu jest wlqczony do odpowiedniego modutu
gtéwnego.
@ Dalsze informacje na temat, co nalezy bra¢ pod uwage, gdy uzywany

jest ster p eristwem MELSEC-WS, znajdujq sie
w ,Podreczniku uzytkownika ster ika b ieczeristwa” oraz
w ,Instrukcji obstugi edzia do i iai y st

nika bezpieczeristwa”.

Nie prébowac¢ demontowac, naprawiac lub modyfikowaé modutow
MELSEC-WS. Moze to doprowadzi¢ do utraty funkcji bezpieczeristwa.
W tym przypadku Mitsubishi Electric nie akceptuje jakichkolwiek roszczen.

Kolejne rozdziaty informuija o regularnych testach modutéw MELSEC-WS.

@® Wykonywac przeglady systemu w odstepach czasu okreslonych w krajo-
wych przepisach. Procedura ta gwarantuje, ze jakiekolwiek zmiany
w maszynie lub manipulacje urzadzeniami bezpieczeristwa zostana przed
uzyciem (lub powtornym uzyciem) wykryte.

@ Kazda aplikacja bezpieczenstwa musi by¢ sprawdzana w okreslonych przez
Ciebie odstepach czasu. Skuteczno$¢ urzadzenia zabezpieczajgcego musi
by¢ sprawdzana przez autoryzowane i upowaznione osoby.

@ Jesli w maszynie lub urzadzeniu zabezpieczajacym zostata wykonana jaka-
kolwiek modyfikacja, lub, jesli sterownik bezpieczeristwa MELSEC-WS
zostat zmieniony lub naprawiony, system musi by¢ ponownie sprawdzony,
jak okreslono w liscie kontrolnej w dodatku do ,Podrecznika uzytkownika
sterownika bezpieczenstwa”.

@ Przeprowadzac regularne lub dzienne przeglady w celu utrzymania modu-
téw sterownika MELSEC-WS w optymalnym trybie pracy. Sprawdzi¢, czy
wdrozenie modutéw sterownika bezpieczeristwa MELSEC-WS spetnia
wszystkie dane techniczne urzadzenia.

@ Sprawdzi¢ stan montazu oraz czy poprawnie przeprowadzono okablowa-
nie modutéw sterownika bezpieczernistwa MELSEC-WS.

@® W celu zapewnienia wiarygodnosci funkcji bezpieczenstwa sprawdzacé
regularnie, czy funkcje bezpieczerstwa spetniajg wymagania aplikacji jak
réwniez przepiséw i norm.

6.2 Czesci z okreslonymi czasami przegladu

Nie ma czesci, ktére musza by¢ regularnie wymieniane. Jesli stwierdzono
uszkodzenie jakiejkolwiek czesci, musi ona by¢ natychmiast wymieniona,
nawet wtedy, gdy nie osiagneta jeszcze swojego czasu zycia, ktéry zalezy od
sposobu eksploatacji i warunkéw otoczenia. W sprawie wymiany czesci, pro-
simy skontaktowac z przedstawicielem handlowym.

Moduty Catkowita zy FYTRY
WS0-CPUO
WS0-CPU1
20 lat
WSO0-XTIO
WSO0-XTDI




7 Dane techniczne

7.1 Dane techniczne WS0-CPUO, WS0-CPU1

7.2 Dane techniczne WS0-

XTIO

7.2.3 Wyjscia sterujace (X1 do

X2)

Parametr zasilacza

Opis

Parametr zasilacza

Opis

Parametr zasilacza

Opis

Kategoria

Kategoria 4 (EN 13849-1)
Kategoria 4 (EN 954-19)

Liczba wyjs¢

2 (zdwoma generatorami impulséw
testowych)

WS0-CPUO [ wso-cpu1

Kategoria

Kategoria 4 (EN/ISO 13849-1)
Kategoria 4 (EN 954-19)

Poziom nienaruszalnosci
bezpieczenstwa

SIL3 (IEC 61508)

Rodzaj wyjscia

PNP semiconductor, short-circuit
protected, cross circuit monitoring

Poziom nienaruszalnosci
bezpieczeristwa

SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061)

Poziom zapewnienia
bezpieczenstwa

PL e (EN/ISO 13849)

Napiecie wyjsciowe

15,6 do 30V DC

Poziom zapewnienia
bezpieczeristwa

PL e (EN/ISO 13849-1)

PFHd (Prawdopodobieristwo
wystgpienia niebezpiecznego
uszkodzenia na godzine)

0.9E-09 1/h (podwdjny kanat)
4.8E-09 1/h (pojedynczy kanat)

Prad wyjsciowy

Maks. 120 mA na wyjsciu testowym

Czestotliwos¢ impulsow testowych

1 do 25 Hz, konfigurowalne

Czas trwania impulséw testowych

1 do 100 ms, konfigurowalne

Parametr zasilacza

Opis

Przekrdj poprzeczny przewoddw
faczacych

Pojedynczy przewdd lub linka:

- 1x0,14do 2,5 mm’ lub

- 2x0,14do 0,75 mm?

Linka zakoriczona tulejkg wg DIN
46228:

- 1x0,25do 2,5 mm?lub

- 2x0,25do 0,5 mm?

Zakres temperatur pracy

-25do +55°C

Temperatura przechowywania

—25do+70°C

Wzgledna wilgotnos¢ otoczenia

10 do 95 % (bez kondensacji)

Pojemnos¢ obcigzenia

1 uF dla czasu trwania impulsu testo-
wego =4ms

0,5 uF dla czasu trwania impulsu
testowego 1 ms

PFHd (Prawdopodobienstwo

wystapienia niebezpiecznego 1.07E-09 1/h 1.69E-09 1/h
uszkodzenia na godzing)

Zakres temperatur pracy -25do +55°C

Temperatura przechowywania —25do +70°C

Wzgledna wilgotno$¢ otoczenia

10 do 95 % (bez kondensacji)

Warunki klimatyczne

Zgodnie zEN 61131-2 (55 °C, 95 %
wilgotnosci wzgl.)
Bez gazdéw zracych

Warunki klimatyczne

Zgodnie zEN 61131-2 (55 °C, 95 %
wilgotnosci wzgl.)
Bez gazéw zracych

Drgania i sztywnos$¢

5 Hzdo 500 Hz, przetestowany wg EN
61131-2

Drgania i sztywno$¢

5Hzdo 500 Hz, przetestowany wg EN
61131-2

Stopien ochrony wg
EN/IEC 60529

Zaciski: IP20
obudowa: IP40

Opornos¢ kabla Maks. 100
7.2.4 Wyjscia bezpieczeristwa (Q1 do Q4)

Parametr zasilacza Opis

Liczba wyjs¢ 4

Stopien ochrony wg EN/IEC 60529

Zaciski: IP20
obudowa: IP40

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna

EN 61131-2 (Strefa B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (Klasa A)

Rodzaj wyjscia

Potprzewodnik typu PNP, zabezpie-
czony przed zwarciem, monitorowa-
nie skrzyzowania obwodéw

Klasa ochrony

Napigcie wyjsciowe

24V DC (15,6 do 30 VDC)

kéw mechanicznych)

Wymiary (SXWxG) 22,5%x106,5x120,8 mm
Waga 0,15 kg
7.3.1 Obwdd wejsciowy (11 do 18)
Parametr zasilacza Opis
Napiecie wejsciowe HIGH 13do 30V DC
Napiecie wejsciowe LOW -5do+5VDC
Prad wejsciowy HIGH 24do3,8mA
Prad wejsciowy LOW -2,5do+2,1 mA
Prad przetaczania (za pomoca sty- | 14,4 mA przy 5V

3mAprzy 24V

Czasy rozbieznosci

0,004 do 30 s, konfigurowalne

Liczba wejs¢

8

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna

EN 61000-6-2, EN 55011 (Klasa A)

Podtaczenie systemu

Wtyczka

Klasa ochrony

Wejscie zasilania poprzez FLEX
BUS+

Maks. 1.1 W
(without currents to X1, X2)

Podtaczenie systemu

Wtyczka Wtyczka

Przekroj poprzeczny przewodéw
faczacych

Pojedynczy przewod lub linka:

- 1x0,14do 2,5 mm’ lub

- 2x0,14do 0,75 mm?

Linka zakoriczona tulejkg wg DIN
46228:

- 1x0,25do 2,5 mm?lub

- 2x0,25do 0,5 mm?

Przekréj poprzeczny przewodoéw
taczacych

Pojedynczy przewéd lub linka:

- 1x0,14do 2,5 mm? lub

- 2x0,14do 0,75 mm?

Linka zakoriczona tulejka wg DIN
46228

- 1x0,25do 2,5mm’ lub

- 2x0,25do 0,5 mm?

Dtugos¢ przewodu

Maks. 100 m, 1,5 mm?

Rodzaj wyjscia

Prad wyjéciowy A 7.3.2 Wyjscia sterujace (X1 do X8)

Prad catkowity Isum Maks. 3,2 A Parametr zasilacza Opis

Szerokos¢ impulséw testowych <05ms Li e 8 (zdwoma generatorami impulséw
iczba wyjsc¢ testowych)

Czestotliwos¢ impulsdw testowych | Typ. 0,8 Hz

Pojemnos¢ obcigzenia Maks. 0,5 uF Pétprzewodnik typu PNP, zabezpie-

czony przed zwarciem, monitorowa-
nie skrzyzowania obwodoéw

Czas reakgji

W zaleznosci od konfiguracji logiki

Napiecie wyjsciowe

15,6 do 30V DC

Interfejs danych

Magistrala ptyty bazowej
(FLEX BUS+)

7.3 Dane techniczne WS0-XTDI

Parametr zasilacza

Opis

Wymiary (SXWxG) 22,5x106,5x120,8 mm
Waga 0,18 kg

7.2.1 Modut zasilacza (A1, A2)
Parametr zasilacza Opis

Napiecie zasilania

24V DC (16,8 do 30 VDC)

Kategoria

Kategoria 4 (EN 13849-1)
Kategoria 4 (EN 954-10)

Rodzaj napiecia zasilajacego

PELV lub SELV

Pobér mocy

Maks. 96 W, okreslony przez obcigze-
nie na wyjsciach Q1 do Q4

Poziom nienaruszalnosci bezpie-
czenstwa

SIL3 (IEC 61508)

Prad wyjsciowy

Maks. 120 mA na kazdym z dwéch
generatoréw impulséw testowych
(X1/X3/X5/X7 lub X2/X4/X6/X8)

Czestotliwos¢ impulséw testowych

1 do 25 Hz, konfigurowalne

Czas trwania impulséw testowych

1 do 100 ms, konfigurowalne

Pojemnos¢ obcigzenia

1 F dla czasu trwania impulsu testo-
wego =4 ms

0,5 uF dla czasu trwania impulsu
testowego 1 ms

Opornos¢ kabla

Maks. 100 Q

Czas zafaczenia

Maks. 18 s

Poziom zapewnienia
bezpieczenstwa

PL e (EN/ISO 13849)

PFHd (Prawdopodobieristwo

. . Dwustopniowe
Sposob podtaczenia EFI — zaciski sprezynowe
Liczba interfejséw EFI 0 2

. Magistrala ptyty bazowe;j
Interfejs danych (FLEX BUS+)
Interfejs do konfiguracji RS232

. 22,5x96,5x 22,5x101,7x
Wymiary (SXWxG) 1208 mm 1208 mm
Waga 0,10 kg 0,11 kg

7.1.1 Modut zasilacza (A1, A2)
Opis
Parametr zasilacza
WS0-CPUO WS0-CPU1

Napiecie zasilania

24V DC (16,8 do 30V DC)

. . . 4 A gG (z charakterystyka wyzwalania wystapienia niebezpiecznego 0.4E-09 1/h
Zabezpieczenie przed zwarciem BlubC) uszkodzenia na godzine)
Zakres temperatur pracy -25do +55°C
7.2.2 Prad wejsciowy (11 do 18) Temperatura przechowywania —25do +70°C

Rodzaj napiecia zasilajagcego

PELV lub SELV

Prad zasilacza, ktory zasila modut
CPU, musi by¢ ograniczony do mak-
symalnej wartosci 4 A - zarébwno

w samym module zasilacza jak i za
pomoca bezpiecznika.

stykéw mechanicznych)

3mAprzy 24V

Parametr zasilacza Opis Wzgledna wilgotno$¢ otoczenia 10 do 95 % (bez kondensacji)

Napiecie wejsciowe HIGH 13do 30V DC - Zgodnie zEN 61131-2(55 °C, 95 %
Warunki klimatyczne lgotnodci 1)B =S h

Napigcie wejsciowe LOW -5do+5V DC wilgotnosci wzgl.) Bez gazow zracyc

Prad wejsciowy HIGH 2,4do3,8mA Drgania i sztywnos¢ 21“123‘1’?2500 Hz, przetestowany wg EN

Prad wejsciowy LOW 25do+21mA Stopien ochrony wg Zaciski: IP20

Prad przetaczania (za pomoca 144 mAprzy 5V EN/IEC 60529 obudowa: IP40

Zabezpieczenie przed zwarciem

Pobor mocy Maks. 2.5 W
Czas zataczenia Maks. 18 s
4A9G

(z charakterystyka wyzwalania B lub C)

Czasy rozbieznosci

0,004 do 30 s, konfigurowalne

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna

EN 61131-2 (Strefa B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (Klasa A)

Liczba wejs¢

8

Klasa ochrony

Podtaczenie systemu

Wtyczka

Wejscie zasilania poprzez FLEX BUS+

Maks. 1.4 W
(bez pradéw do X1 do X8)

@ Aktualna tylko do 29.12.2009. Od tego dnia obowiazuje tylko norma EN I1SO 13849-1.
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2 Biztonsagi utasitasok

Ebben a fejezetben az 6n sajat valamint a berendezést miikodtet6 személyzet
biztonsagaval kapcsolatos informaciok talalhatok. A felszerelési munkalatok
megkezdése el6tt kérjuk, figyelmesen olvassa el ezt a fejezetet.

- 98/37/EK Gépi berendezésekre vonatkozo iranyelv
(a 2009. XII. 29. datumtdl kezdve a 2006/42/EK Gépi berendezésekre
vonatkozo iranyelv)

- 2004/108/EK EMC iranyelv

- 89/655/EK Munkahelyi berendezésekre és felszerelésekre vonatkozd

FIGYELEM

@ Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a MELSEC-WS blztonsagl vezerlot tar-

Ebb?n az Q}mutatéban a teyme’kgkl helyes és biztonségos__ﬂzemeltgte’sére vor!at- iranyelv talmazé rendszer sszes eleme megfelel a i kate-
kozo specialis figyelmeztetések vilagosan meg vannak jelSlve az aldbbiak szerint:
Prog ramozhaté - 2006/95/EK Kisfesziltségi irdnyelv goriakbvetelményeinek.
ME&@E@ v“ . . e P VESZELY: Munkabiztonségi el6irasok illetve biztonsagi szabélyok @ Akimeneti bizton. rele utban le‘,’o I relel’f'ef{gﬂag;lma
bIZtOI‘IsagI Vezerlo /6\ S. élyi sériilés e kozo figyeli ssek A MELSEC-WS biztonségi rendszert tartalmazé munkagép gyartdinak és a . t e.s' - k’wunw sl figyel va:v;:'\/ea . ltgg ta);:;:
) Azitt leirt 6vintézke " s ",‘,’ I e ki’viil hagydsa sériilést u!laljclionlosalnak kotelesek b'eszgrezm% az Gsszes vopatkozo biztonsagi haté biztonsdgi relék erlnrkezomekelettartama (kapcsoldsok szdma).
vagy sulyos elSirast és szabalyokat valamint tigyelnitik kell a betartasukra. ® Al o kdbeleket ne hel, elafs . skekvagy
e P A jelzésekhez, kiilondsen a kézikonyvekben talalhaté tesztelésre vonatko- et ,'.'.' e 7 b < o
Beszerelési utmutaté a WS0-CPUO, WS0-CPU1, 26 Jelzasekher valo igazodss feltétlendl srikséges tdpkdbelek kbzelében. Hagyjon legaldb Laz mm tavolsagot kozst-
WSO0-XTIO és WS0-XTDI késziilékekhez 1 FIGYELEJM: . ) o ) A tesztelést szakképzett illetve specialisan képzett és felhatalmazott személy- tiik. Ellenkezd esetben a zavarjelek hibds miikédést okozhatna
I\ Abere sek vagy vagy gyak sériilésére vonatkozé zetnek kell elvégeznie tovabba a folyamatrol jegyzékényvet kell késziteni és Beiizemelés és karbantartas
Rend. sz.: 251513 HUN, A valtozat, 24032011 intézkedések figyel dokumentalni kell azt annak érdekében, hogy a tesztelési folyamat harmadik
'312'" If,'" by ntarayak k';’"l i ; be’;"’; személyek 4ltal barmikor Gjravégezhetd és rekonstrualhato legyen. VESZELY
R ) o thet DY cgyebvagyo drgyak silyos kérosoddsdho A késziilék kiilsé fesziiltségellatasanak képesnek kell lennie az EN 60204
Mitsubishi Electric Corporation : szabvanyba foglalt 20 ms idGtartamd révid halozati fesziiltségki k keze-

2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.

2.1 Szakképzett személyek

lésére. Hasznaljon megfeleld PELV- és SELV- kompatibilis tdpegységeket.
Ha az aramellatas visszaallitasa a tapellatas kikapcsolasat kovetéen azonnal

@ Amikor a késziilék fesziiltség alatt dll ne érjen a kapcsokhoz.
Ha igy tesz, akkor villamos dramiités érheti.

Gothaer StraBe 8, 40880 Ratingen, Germany megtdrténik (6t masodpercen beliil), akkor eléfordulhat, hogy a rendszer ® Amodultisztitdsak vagya kapocs-csavarok kapcsolja ki
A MELSEC-WS biztonsa’gi rendszer beszerelését k[za’rélag ‘szaklgépz‘ett s;gmélyelf nem fog szabalyszerdien beindulni. Az dramellatés visszallitasa elGtt tart- a rend: i lését biztosito kiilsé tdpelldtds mindegyik fdzisdt. Ennek
Minden jog fenntartva - A feltiintetett termékjellemzk és a miszaki adatok nem végezhetik. A szakképzett személyek olyan személyek, akik teljesitik a kévetkezd son legalabb 6t masodperces sziinetet. Imul wllamos kozh A SOfkaPOCS csavarok illetve meg-

garantalt deklaracioként vannak feltiintetve.

1

Az atmutatorol

feltételeket:

@ megfelelé mliszaki képesitéssel rendelkeznek és

@ megfeleld utasitasokat kaptak a munkagépet lizemeltetd felelés személy-
t6l a munkagép lizemeltetésével kapcsolatban és a pillanatnyilag érvény-

A MELSEC-WS rendszerhez tartozé modulok az EN 55011 szabvany szerinti
A osztaly, 1. csoportjaba tartoznak. Az 1. csoportba tartozik az 6sszes olyan
ipari, tudomanyos és orvosi eszkdz, amelyekben a készllék belsé funkcio-
nalitésahoz sziikséges szandékosan létrehozott és felhasznalt vezetéssel

kapocs-csavar til
laza, akkor az rov:dzarlatot, tiizet vagy hibds mukodest okozhat. Hattiil szoros,
akkor azzal megsértheti a csavart es/vagy a modult, amely a csavar llletve
amodul lehulldsdh latot vagy hibds mdil

E2 2 dokumentum az eredeti andol valtozat maayar nyelvii fordit3 ben lév6 biztonsagi iranyelvekr6l és ) o terjeds radiéfrekvencias energia jon létre. @ A biztonsd iikodé 6 késziilékeknek alkalmasaknak kell lenniiik
a dokumentum az eredeti angol valtozat magyar nyelvu forditasa. ® Hozzaférhetnek a MELSEC-WS biztonségi rendszer lizemeltetési kézikdnyvei- ablztonsagosuzemeketesselkapcsolafos;elekkuelesere.Haablztonsaglklm&
hez, amelyeket elolvastak, és amelyeknek tartalméval megismerkedtek és FIGYELEM netek| vezet-

1.1 A MELSEC-WS rendszerre vonatkozé dokumentumok @ Hozzaférhetnek a biztonsagi vezérlérendszerhez csatlakoztatott védébe-

) het ammek kovetkezteben sulyos serules veszelye allhat fenn.A blztonsagl
rendezések (példaul fényfliggony) tizemeltetési kézikonyveihez, amelye-

ohanec

Ebben az tmutatéban egy MELSEC-WS biztonségi vezérlérendszerhez tartozé 5 < : A MELSEC-WS az A osztaly (ipari alkal isok) ko Iményeinek felel WS b . NP

WSO-CPUO/WSO-CPUT CPU modul valamint a WS0-XTIO/WS0-XTDI bévitémodul ket elolvastak, és amelyek tartalmaval megismerkedtek. meg a, Zavarkibocsdtds” alatt meghatdrozott alapvetd specifikdcidinak A e blztonsdgl "e."g;(’ne zetékezését gy alakitsa ki, hogy
felszerelésére vonatkozé utasitasok talalhatok. . . megfeleléen! A MELSEC-WS rendszer tehat ebbdl kifolyélag kizdrlag abiztons é i Kimenetekkel. e

A MELSEC-WS WS0-GETH Ethernet interfész modul valamint a WS0-4RO relés 2.2 Akészulék alkalmazasi teriiletei ipari kérn ben torténé i és lakott teriileten 'z gi Kimenetekice!. . W L

kimeneti modulok beszerelésének leirasa kiilon utmutatokban talalhato. térténd haszndlatra nem. A tdpegység GND c a foldelé annak

srdokdh,

A MELSEC-WS biztonsagi rendszer esetében egy biztonsagi alkalmazasoknal

hasznalhaté konfigurélhato vezérlérendszerrél van szé. Uzemeltetése a kovetke-

26 szabvanyokkal van 6sszhangban:

@ azEN 61508 szabvany szerinti SIL 3 szint

@ azEN 62061 szabvany szerinti SIL CL 3 szint

@ az EN954-1/1S013849-1 szabvanyoknak megfeleld 4-es kategorla/PLe®

A megvaldsithaté biztonséagi szint a killsé dramkortdl, a huzalozas kialakitasatol, °

a beallitott paraméterektdl, a kivalasztott érzékeléelemektdl és azoknak

amunkagépen torténd elhelyezésétdl fugg.

Az optoelektronikus és az érintésérzékeny biztonsagi érzékeldk (példaul fényfiig-

gonyok, lézerszkennerek, biztonsagi kapcsolok, érzékeldk, vészkikapcsold gom- riilése erdekeben a’“k’“"" ki egy kiilsé dramkért. A helytelen kialaki-

bok) 6ssze vannak kétve a moduléris biztonséagi rendszer és logikai egységet tds balesethez vezethet.

alkotnak. A munkagépek vagy rendszerek megfelelé miikodteté szervei bizton- @ Ha az dramkérben a névleges dramtol nagyobb terhelési dram vagy

sagosan kikapcsolhatok a modularis biztonsagi rendszer lévé kapcsolokimenete- a terhelésben keletkez6 rovidzdrlat hatdsdra tildram dramlik hos-

ken keresztiil. szabb idén keresztiil, akkor az fiistét és tiizet okozhat. Ennek megel6- ® A MELSEC-WS biztonsdgi vezérl Ionek a PC-r °' torté

@ A megfelelés csupan a 2009. XII. 29. datumig feltételezhetd. Attd| kezdve csupan zése érdekében iktasson be egy kiilsé biztonsdgi dramkért, mint miikodtetését (Force mode) ab
az EN1SO 13849-1 szabvéannyal val6 6sszhang lesz érvényben. példdul egy biztositékot. érdekében figyel, I

. P felelé szakképesitéssel rendelkezé
. @ A biztonsdgi relék szamdra ki rovidzdrlat elleni védell Azuzgfn knek kell
2.3 Helyes alkalmazas a biztonsdgi vezérlén kiviil, p 7

egy biztositékbol és egy
A MELSEC-WS moduldris biztonséagi rendszer kizérdlag a specifikus lizemeltetési kitébél dllé védédramkart. elott alaposan lsmerkedjen meg ,,Safety Controller Settmg and
hatarértékeken beliili (fesziltség, homérséklet stb; lasd a specifikaciokat) alkalma- @ Egy PC és egy iizemel6 MELSEC WS blztonsagl vezérlé kézott vegbe- i i

ing Tool” ii yvben leirt 6
zasoknal szabad tizemeltetni. A késziilékeket kizardlag szakképzett személyzet mené adat- illetve progr vagy dlls llendi
kezelheti és kizarolag azzal a munkagéppel egyitt, amelyre a késziilék szakképzett ® A modulokat ne szedje szét és ne médositsa Gket. Ha igy tesz, azzal serulest,

a teljes rendszer mindenkori biztonsdgos uzemelese erdekeben
személy altal eredetileg fel lett szerelve és be iett iizemelve, valamint amely meg- avezérléprogramon és a MELSEC-WS biztonsdgi vezérlén kiviil alakit- tizet, kdrosoddst vagy hibds miikidést okozhat. Ha a termék javitdsdt illetve

hogy a késziilékek ne kapcsolédjanak be abban az esetben, ha vala-
milyen okndl fogva a biztonsdgi kimeneti vezeték egy potencidlra keriil a vdzzal.
Kizdrolag olyan alkatreszeket llletve eszkozoket hasznal[on, amelyek megfe-
lelnek az 6sszes k k és k.Ak

asszekapcsolt miikodtetd szerveket egycsatornds kialakitdsban kell bekétni.
A megfelelé biztonsdgi szint fenntartdsa erdekeben, a vezetekeket olyan

) P PP " - — médon kell elrendezni, hogy azok mds €l6
A MELSEC-WS biztonsdgi vezérl6 kikapcsolja a kimeneteket ha a kiils6 nek, példdul drnyékolt teriileteken k Grténé

mpegysegben vagy a keszuleken beliil hibdt észlel. A kimeneti jelek krényben vagy védoka, I elldtott kiilondllé kdbelekben.
ként fellépé veszélyek biztonsdgos elke- 4 —_—

A MELSEC QS biztonsagi rendszer felszerelésének, beallitdsanak és tizembe
helyezésének leirasa a "Safety Controller User's Manual" és a "Safety Controller
Setting and Monitoring Tool Operating Manual" kézikényvekben talalhaté.

Az ebben a dokumentumban nem szereplé részletes miiszaki adatok megtalal-
hatok a lenti kézikonyvekben. Ezek a kézikonyvek ingyenesen letdlthetok
a www.mitsubishi-automation.hu honlapunkrol.

Safety Controller User’s Manual

Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual

Safety Controller Ethernet Interface User's Manual

Safety Controller CPU Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Ethernet Interface Module User's Manual (Hardware)
Safety Controller Safety I/O Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Safety Relay Output Module User's Manual (Hardware)

A fentieken kivil, barmilyen védéberendezés felszereléséhez tovabbi specifikus
mszaki szakképzetségre van sziikség, amelynek részletes leirasa nem talalhato
meg ebben a dokumentécioban.

Kialakitas

VESZELY

" P Py

FIGYELEM

g
égezniiik a r tervezése soran meghararo-
2zott iizemeltetési eljdrdsnak megfeleléen. A berend

sldéul

1.2 Ennek a dokumentumnak a szerepe

Ez az tmutatd a gépgyartd lizem muiszaki személyzetének és/vagy a munkagép-
kezel6 személynek nyujt tajékoztatast egy biztonsagi PLC rendszerhez tartozd
WS0-CPUO/WS0-CPUT CPU modul valamint egy MELSEC-WS modularis biztonsé-
gi vezérlérendszerhez tartozé WS0-XTIO/WS0-XTDI bévitémodulrdl.

Ez az Gtmutatd nem tartalmazza annak a munkagépnek az lizemeltetési utasitasa- felel a "Safety Controller User’'s Manual" és a "Safety Controller Setting and Moni- i slcséné 54 5 ujr a FAk it6l eltéré sze-
it, amelybe ez a biztonsagi vezérlérendszer be vgn FiJIIetve be lesz szerelve. Az ilyen toring Tool gperating Manual" kézikényvekben |El>lit feltételeknek. 9 ?;; ’,;;Eefsyfl?{;sso;i::;::;;7:;;7&57;:; végzett miiveletek végrehaj- mély végzi, vagy nem mi hajtjuk végre, akkor azzal "l"“’”"’ érvényét veszti,
természetii informaciok a munkagép lizemeltetési kézikdnyvében talalhatok. A Mitsubishi Electric véllalatot nem terheli feleldsség, ha a berendezés barmilyen tdsa eldtt a vonatkozé keztkanyvek figyelmes elolvasdsdval, és ® Bdrmilyen rddishulldmokkal | ikdl6 késziiléket, példdul mobilte-
mas eltéré modon kerdl felhasznéldsra, illetve ha a késziilék modositva lett, még a leti eljdrds h isdval iigyeljen teljes mértékben a biz- Iefontvagyvezeteknelkull lefont ne ii. It kézelebb, mint25cm
ha arra a beszereléshél és telepitésbél kifolydlag is keriilt sor. tonsdgra. i PLC-tél szdmitott bdrmely irdnyb,
B Ezen kivill, a MELSEC-WS biztonsdgi vezérlének szdmitSgéprél torté- Ellenkezs esetben hibds mikédést okozh
2.4 Altalanos védelmi jelzések és védelmi intézkedések né iizem kézbeni vezérlésekor, kdbelhiba vagy mds ok miatt fellépé ® Amodul fel lése illetve eltdvolitdsa elétt teljesen kapcsolja ki a rend-
k ikdciés zavar elhantasara szolgalo miiveleteket elére meg szer ij Itetésé lgdlé kiilsé tdpelldtad:
FIGYELEM kell dllapitani és rendszerbe kell Ellenkezé esetben a modul karosodhat, vagy hibds miikédést okozhat.
i M{‘!td" ar d bi P f‘,‘"k‘m]a ktivdlodott és kikapcsolta @ A termék eldszori iizemeltetését kévetéen a modult ne szerelje fel/le
——— — — a ket, annak meg dsdra, hogy a késziilék ugy induljon djra, a DIN sinre/sinrél valamint a sorkapcsot a modulra/modulrél 50-nél
g%ﬁ’segcaws' mi Jelzesek es dések betartdsdra! Kériiik hogy manudlis i I e nincs lehetdség, egy visszadllito (reset) kap- tobb alknlommal (IEC 61131-2 szabvdny szerint).Az 50 szerelési alka-
iigyeljen a kovetkezé tokba foglaltak betartdsdra. erjuk, csol6 beiktatdsdval hozzon létre egy visszadllité inditédramkort. hatdrozott korldt tillépése hibds miikédést okozhat.
— @ Mielétt hozzdérne a modulhoz mindig érintsen meg egy lefoldelt femturgyat vagy
hasonlét, az emberi testen felgyiilemlett statikus elektromossdg kisiitése
@® A MELSEC QS biztonsagi rendszer felszerelése, telepitése és tizemeltetése érdekében. Ellenkezé esetben a modul kd dhat, vagy hibds miikodést okozhat.
kozben igazodjon az orszagban érvényben |évé szabvanyokhoz és iranyel-
vekhez.

2.5 Hulladékkezelés

A hasznélhatatlan vagy megjavithatatlan késziilékek begydjtésének mindig
a vonatkozd orszagtol fliggé hulladékkezelési rendeletek alapjan kell térténnie
(példaul az Eurépai Hulladék Katalégusban a 16 02 14 kéd).

@ A nemzeti szabalyok és el6irasok a MELSEC QS biztonsagi rendszer besze-
relésére, lizemeltetésére és id6szakos miiszaki ellenérzésére vonatkoznak,
amelyek koziil a kovetkezdk kiilonosen fontosak:




3.1.2 Kapocskiosztas Az WSO-XTDI modul kizarélag egy WS0-CPUO/1 kézponti modullal egyiitt hasz-
nélhato (lasd a MELSEC-WS programoz6 szoftverét).

T6bb WS0-XTDI modul egyidejli hasznalata is lehetséges (Gsszesen legfeljebb 12

3 Termékleiras 3.2.4 Kapocskiosztas

3.1 WS0-CPUO és WS0-CPU1 CPU modulok WS0-MPLO konfiguraciés meméria kapocskiosztasa Kapocskiosztas WS0-XTIO

WSO0-XTIO és WSO-XTDI).

A WS0-CPUO vagy WS0-CPU1 CPU modulok a rendszer kézponti adatfeldolgozd Kapocs Rendeltetés Afesziiltségellatas biztositasa a FLEX BUS+ hétsé paneli buszon keresztil torténik. Modul Kapocs | Rendeltetés
egységének feladatat latjak el, amelyek figyelik majd logikai mtiveletekkel feldol- >4V DCh " aul Az egyik mér6jel generator az X1, X3, X5 és X7 paratlan szamozasu tesztimpul- Teszti IzusKi
gozzak az dsszes jelet a konfiguraciés memériaban tarolt értékek alapjan. A rend- 4V DC bemenet az 9sszes modul zus-kimeneteket, mig a mésik az X2, X4, X6 és X8 paros szdmozasu tesztimpulzus- X1/x2 | Tesztimpulzus-kimenet 1/
szer kimeneti értékeinek kapcsolasara az adatfeldolgozas eredményeként keril Al tapellatasahoz (A kimenetek kivéte- kimeneteket kezeli. 5 16 17 18 Tesztimpulzus-kimenet 2
sor, a FLEX BUS+ hatsé paneli buszon, mint adatinterfészen keresztiil. lével) ( ] Al 24V
A konfiguraciés memoriat kiilon tartozékként kell megrendelni; lasd a ,Safety A2 GND a tapegységen
Controller User's Manual” kézikényvet. /@\ FIGYELEM A2 GND
A CPU modulokon tovabba egy RS232 interfész is talalhatd, amely a kovetkez6 . R . AR -4 |B K14
funkciokat latja el: RS232 interfész labkiosztasa - emenetek 1—
iqQuracio Atvi iquracié 5riabél é 5 A AWS0-XTDI abban azesefbenkepes felismerni a pdratlan szdmozdsu (X1, 15-18 | Bemenetek 5-8
® A konfiguraciés adatoknak valzlatwte!'e a ljonflguraaos memonabgl s Dugasz/aljzat Dugasz | Rendeltetés X3,X5,X7) esaparosszamoznsu (X2, X4, X6, X8) tesztimpulzus-kimenetek
a csatlakoztatott EFI-kompatibilis eszk6zokrdl a MELSEC-WS konfiguracios ké v h lési idékéz6k kisebbek 4 1. H - 1-04 | ki K14
és adatfigyel6 eszkdzre valamint a forditott irinyban. 1 fenntartott 6z6tti ad t1d6koz6 ms-t6l. Ha Q- imenetek 1-
esa . " A N e a teszfeles: :dokazoknagyobbak4ms—tol akkor a késziilék nem lsmen ifel
@® A MELSEC-WS rendszer lizem kozbeni adatfigyelése. 1 3 2 RxD den egyes ar A pdratlan szd i (X1, X3, i ;
A WS0-CPU1 CPU modul ezen kiviil 2 EFI interfésszel rendelkezik. Amennyiben O, © 3 GND X5, X7) tesztimpulzus-kimenetek alatt vagy a pdros szdmozdsu (X2, X4, Kapocskiosztas WS0-XTDI
amodulhoz intelligens SICK érzékeldket tartalmazé berendezés is csatlakoztatva O O X6, X8) k alatt akészii- Modul Kapocs | Rendeltetés
van, az érzékel8k szintjén a funkcionalitas kib&vitése egyszerlien megvalésithato. 4 XD lék nem ismeri fel.
El ssek é Ik , k funkciéi Ezt a tényt figyel kell venniav ékezéskor, példdul kiilondllé X1/X3 | Tesztimpulzus-kimenet 1
3.1.1 EInevezések és az alkatrészek funkcioi : 5 : s ca® at lakat kell kialakitani vagy drnyékolni kell a 6l e = = =13
EFl interfész kapocskiosztasa 4 ooooj 2 2* X2/X4 | Tesztimpulzus-kimenet 2
| LR Duga:z) Rendeltetes 3.2.3 Elnevezések és az alkatrészek funkciéi 11-14 | Bemenetek 1-4
1-EFI -2 1A WS0-XTIO WS0-XTDI Tl (€] 15-18 Bemenetek 5-8
A BIAB)
rn 1B er kompatibilis eszkézok csatlakoz- Q0— 1 +—0 lal 2 o) ia X5/X7 | Tesztimpulzus-kimenet 1
MITSUBISHI 2 A tatasara szolgélé rugés kapcsok H H We R K 0060 - -
i «—0 ;I g g ¢ 2 » = X6/X8 | Tesztimpulzus-kimenet 2
@ - 2B R TR
o ’ il——O0 HOUY |« 13 4L ;
CcPUT @ csak WS0-CPUT 5 —@Q—|k 3.2.5 Méretek
e 1208
1] 4—9
. 3.1.3 Méretek
e «~—O0 1208 XTIO XTDI a
— 0000 («—©——|onnn -
0
6—— oy — 2 © L e o 0
100C 4—o—> [u]=];
feess| feess| o = ol v
Sz. | Leiras e—b_oooo_ _oooo_4—0 & & AN
@ | WSO0-MPLO konfiguraciés meméria (tdpegység 24 V DC) § § 2| ©
@ | Rs232interfész i Sz. | Leiras
© | EFlinterfész ® L @ | Teszt kimenet 1/Teszt kimenet 2/24 V/GND L
z6ld: Alkalmazas végrehajtasa (=] u]u]| @ | Bemenetek 1-4 93.7
[ ] folyakmatbag vanh b Kijelzi a megfelel6 bemenet (1) illetve kimenet (Q) allapotat 1208
piros: Kritikus rendszerhiba ey " " .
93.7 z6ld: Bemenet/kimenet be/ki van
= 225 : G
piros/zold:  Onteszt végrehajtasa és a rendszer 12 b kapcsolva Minden dimenzié a "mm
(1 Hz) inicializalt allapotba keriil 1208 |3: |4: z0ld; szinkronban a voros MS LED-del
z61d: Arendszer lizemkész dllapotban van Minden dimenzi6 a "mm" 15,16, (1Hz) A bemenet/kimenet ki van
MS (1Hz) 17,18 . kapcsolva és javithato hiba tortént
* piros: Javithat hiba a CPU modulban 3.2 Bévitémodulok 26ld; valtakozik a vords MS LED-del
(1Hz) vagy a bévitémodulok egyikében 8; 8i (1Hz) A bemenet/kimenet aktiv és
. i g javithato hiba tortént
piros: A modul belsé rendszerhibat 3.2.1 WSO0-XTIO bemeneti/kimeneti bévitémodul O [ Bemenetkimenet ki van kapcsolva
(2H2z) idézett el6 A WS0-XTIO modul egy 8 biztonsagi bemenettel és 4 biztonsagi kimenettel ren- A modul allapotat ielzi
O | Tartomanyon kivili tapfesziiltség delkezé bemeneti/kimeneti bévitéegység. A kovetkezo feladatokat latja el: ) LED P — J — —
® | sarga: Erve 55 ellendrzott beallitd @ arendszerbe iktatott érzékelSk altal kiildott jelek figyelése ° 28ld: grﬂmgfg;:ﬁgfhaﬂasa
sarga: rvenyes es eflenorzott beallitas @ a bemeneti informaciok tovéabbitasa a kdzponti modulba piros: Kri¥i kus rendszerhiba
O | LoD sarga: Ervényes de ellendrizetlen beallitas @ a kdzponti modulbol érkezé vezérljelek fogadasa és a megfelelé kimene- ——— PP "
(1Hz) tek kapcsolasa ﬂlrgs;zold. Be kell dllitani a paramétereket
N < Z)
sarga: A konfiguréciés adatok mentése ® gvors kikapesolas z6ld: A modul tizemkész dllapotban van
cv & | 2H2) a konfiguraciés memoridba Az WS0-XTIO modul kizarélag egy WS0-CPUO/1 kdzponti modullal egyiitt hasz- MS a Hi) P
folyamatban van. A tapfesziiltség nalhaté (lasd a MELSEC-WS programozo szoftverét). *
nem sz'uptetheto meg amig Tobb WS0-XTIO modul egyidejii hasznalata is lehetséges (6sszesen legfeljebb 12 piros: Helyrehozhat kiilsé hiba
a tarolasi folyamat be nem WS0-XTIO és WSO0-XTDI). (1H2)
fejezédét. A kimenetek mUkddéséhez sziikséges fesziiltség biztositasa érdekében mind- piros: A modul belsé rendszerhibat
O | Be kell allitani a paramétereket egyik bemeneti/kimeneti bévitémodult egy kiilsé taphoz kell csatlakoztatni. o H idézett elé
fania p A WSO0-XTIO kett6é méréjel generatorral rendelkezik. A késztilék képes felismerni (2 Hz) - ! e'z? - elo —
piros: hiba az X1 és X2 teszt kimenetek kozott kialakulé rovidzarlatokat. O | Tartomanyon kiviili tapfesziiltség
Py A Eleke_n';l)lczolést kéveiée_r)k O | Bemenetek 5-8
a készllick az EFl eszkozo 3.2.2 Bemeneti bévitémodul WS0-XTDI © | Kimenetek 14
o) integralasara var
- - A WSO0-XTDI modul 8 biztonsagi bementtel rendelkezé bementi bévitéegység. i i
* 5“'35:) Ih':’a (a5 sikertel A kovetkezé feladatokat latja el: © | Tesztkimenet 1/ Teszt kimenet 2
z ntegratas sikertelen @ arendszerbe iktatott érzékeldk altal kiildott jelek figyelése @ | Teszt kimenet 1/ Teszt kimenet 2
O | OK @ abemeneti informéciok tovabbitésa a kézponti modulba @: LED BE, 4: villogd LED, O: LEDKI

®: LED BE, 4: villogé LED, O: LEDKI
@ csak WS0-CPUT




4

Felszerelés

VESZELY

y

Bdrmilyen fel: lési és h elétt mindig kapcsolja
ki a vezérlé tdpelldtdsdt valamint a tobbi kiilsé tdpegységet.

A MELSEC-WS biztonsdgi vezérl6t ne iizemeltesse gytuilékony illetve
robbanékony gdzzal telitett korny ben. Ellenkezé ben, a relék
kapcsoldsa sordn keletkezé ivkisiilés tiizet vagy robbandst okozhat.

FIGYELEM

y

A biztonsdgi vezérlét olyan kérnyezetben iizemeltesse, amely megfe-
lel az i 5 7. fej sben leirt miiszaki jellemzéknek
Ennek avezérlének a ki jellemzékben di datoktél elté-

ré kérny ben torténd ii Itetése villamos dramiitést, tiizet vagy
hibds miikédést okozhat valamint a termék kdrosoddsdhoz vagy

értékc
A MELSEC-WS rendszer kizdrélag legaldbb IP54 védelmi fok
vezérlészekrénybe szerelheté fel.

Aktiv tdpelldtds mellett a modulokat tilos csatlak i illetve eltd-
volitani a MELSEC-WS rendszerbél.

A modult rd kell pattintani a DIN sinre. A helytelen felszerelés hibds
miikodést vagy hibdsoddst okozhat illetve a kovetk ényeké
amodul leeshet.

Ateljes elektromdgneses kompatibilitds (EMC) biztositdsa érdekében,
a DIN szerelésint funkciondlis féldeléshez (FE) kell csatlak .
Bizonyosodjon meg arrdl, hogy a foldelé érintkezé megfeleléen érint-
kezik a foldelé vezetékkel. A modulon taldlhaté rugés féldelé kapocs-
nak szorosan kell érintkeznie a DIN sinnel a villamos vezetéképesség
biztositdsa érdekében.

A modul vezetéképes részeit kozvetleniil ne érintse meg.

Ellenkezé ben a modul kdrosodhat, vagy hibds miikodést okozhat.

A felszerelésnek 6sszhangban kell lennie az EN 50274 szabvdnnyal.

4.1 Modulok felszerelése

Egy MELSEC-WS rendszernél a WS0-CPUO vagy WS0-CPU1 CPU modul a bal
szélen helyezkedik el, kozvetlenil utana kdvetkezik a ketté opcionalis kom-
munikdacids atjard. Majd csak azok utan kovetkeznek a bévitémodulok.
A WS0-4RO relé modulokat a jobb szélre kell felszerelni.

A modulok késziilékhaza 22,5 mm széles, modularis kialakitasuak, 35 mm-
es DIN sinre pattinthatéak, az EN 60715 szabvanynak megfeleléen.

A modulok kozétti kapcsolatot a késziilékhazba épitett dugaszos csatlako-
26k biztositjak.

A felszerelés soran tgyelni kell az elektrosztatikus kisulés elleni védelem
kialakitasara. Ellenkezé esetben a FLEX BUS+ busz karosodhat.

(@ Akassza ra a késziiléket a DIN sinre.

@ Bizonyosodjon meg arrél, hogy
a rugos foldel6 érintkezé megfele-
|6en érintkezik a DIN sinnel, ugy
hogy a villamos vezet6képesség
biztositva legyen.

® A nyillal jelzett iranyba gyakorolt
nyomassal pattintsa ra finoman
amodult a DIN sinre.

@ Ha tébb modult kell felszerelni,
akkor egyenként csusztassa egy-
méshoz a modulokat a nyillal jelzett
irdnyban az oldalsé dugaszos csat-
lakozéknak az dsszepattanasaig.

(® A bal és a jobb szélre szerelje fel
a széls6 szoritdelemeket.

(@ Tavolitsa el a leveheté kapcsokat
a vezetékekkel egyiitt.
() Tavolitsa el a széls6 szoritéelemeket.

® Ha tébb modult kell leszerelni,
akkor egyenként csusztassa szét
amodulokat a nyillal jelzett irany-
ban az oldalsé dugaszos csatlako-
zbknak a szétvalasztodasaig.

@ A modul hatsé részére gyakorolt
nyomassal tavolitsa el a modult
a DIN sinrdl.

® Az eltavolitast a nyillal jelzett irany-
ban végezze, anélkill, hogy a hatsé
részre gyakorolt nyomast csokkentené.

5 Villamos szerelés és vezetékezés

6 Karbantartas és javitas

6.1 Ellenérzés

VESZELY
A huzalozdsi Kalatok kezdése elétt bizonyosodjon meg réla, hogy
arend. P lését biztosito kiilsé tdpelldtds mindegyik fdzisa ki van kap-
csolva.

Amennyiben nem kapcsolja ki teljesen az energiaelldtdst, akkor azzal villa-
mos dramiitést okozhat vagy kdrosithatja a terméket. Az eszk6z6k csatla-
P : . e otlan i beindulh

VESZELY

@ A karbantartdsi munkdlatok és/vagy az ellenérzés megkezdése elétt
bizonyosodjon meg réla, hogy a r 1) lését b ito kiilsé
tdpelldtds mindegyik fdzisa ki van kapcsolva.

yiben nem kapcsolja ki teljesen az energiaelldtdst, akkor azzal vil-

lamos dramiitést okozhat vagy kdrosithatja a terméket.

@ Az ellenérzési folyamatban részt vevé mindegyik személynek teljes
mértékben alkalmasnak kell lennie a feladatok elvégzésére. Ellenke-
26 esetben a személyeket villamos dramiités érheti. A javitdsokkal

FIGYELEM
® AMELSEC-WS megfelel az EMC kivetelményeknek az ipari haszndl kapcsol
ra vonatkozé EN 61000-6-2:2005 szabvdnyb Idlhaté alapveté

specifikdcioknak megfeleléen.
® A villamos szerelést az EN 60204-1 bvdnynak feleléen kell

és az alkatrészek cseréjére vonatkozdlag vegye fel
a kapcsolatot a helyi forgalmazéval.

végezni.
oA dulhoz torténé csatlak is elétt ellenérizze le a névleges
fesziiltséget, bizonyosodjon meg a helyes kapocskiosztdsrol, és meg-

a A MELSEC-WS modulokat ne prébdlja meg szétszerelni, javitani vagy
Nem Eolold névl fesziiltséaii tapelldtds csatlak isa vagy Gdositani. Ezek a bi: igi funkcid(k) elvesztéséhez vezethetnek.
a skek h elyt eIen," kétése tiizet vac s llyen esetekre vonatkozélag a Mitsubishi Electric nem terhelheté semmi-
o g{ . o . lyen kdrtéritési igénnyel.

FIGYELEM

@® Asorkapocs csavar g ljon a meg y
hoz. A gyengén meghtizott kétés rovidzdrlatot vagy hibds miikodést
okozhat. A til szoros kotés eredményeként a csavar és/vagy a modul
megsériilhet, és ez rovidzdrlatot, tiizet vagy hibds miikodést okozhat.

@ Akaddlyozza meg azt, hogy a modulba porhoz vagy Sk advd:
nyokhoz hasonlé idegen anyagok keriiljenek. Az ilyen idegen anya-
gok tiizet, meghibdsoddst vagy hibds miikodést okozhatnak.

@ AzFG és az LG kapcsokat féldelje le a MELSEC-WS biztonsdgi vezérlé
sajdt foldel6 vezetékén keresztiil.

Ennek elmul, isa villamos dr vagy hibds miikédést okozhat.
® A MELSEC-WS bi igi vezérlérendszerben taldlhaté mindegyik
modult, a csatlak éd6eszkozoket valamint a tdpegységek

azonos foldelésre (GND) kell kétni.
@ A késziilék fesziiltségelldtdsdnak kép k kell lennie az EN 60204-1
bvdny szerint hatdrozott 20 ms idétartami rovid hdlézati

fesziiltségkiesések kezelésére.

@ A fesziiltségelldtdsnak igazodnia kell a foldelt és foldeletlen érintés-
védelmi térpefesziiltségekhez (SELV, PELV) kapcsol6dé rendszabd-
lyokhoz az EN 60664 és a DIN 50178 (elektronikus késziilékeket

tartalmazo villamos energetikai berendezé yoknak meg-
feleléen.

® A Mitsubishi MELSEC-WS bi: igi vezérléket vezérlészekrényekb
kell beszerelni. A MELSEC-WS bi: igi vezérl6 kézponti tdpelldtd
sdt sorkapocs relén keresztiil kell csatlakoztatni. Egy kiilsé tdpegység
lecserélésekor a késziilék ékezését a villamos dramiitésre vonat-

kozé védelmi intézkedéseket ismeré karbantarto személynek kell
végeznie.

@ Avezetékeket helyezze kdbelcsatorndba vagy kotegelje 6ket. Ellenke-
26 ben, a skek I igdbol vagy akaratlan megrdntdsukbél
adédéan a modul vagy a vezetékek kdrosodhatnak, illetve a vezeté-
kek nem megfelelé érintkezésének eredményeként hibds miikédésre
keriilhet sor.

A kovetkezé pontok alatt a MELSEC-WS modulok rendszeres ellenérzésére

vonatkozo tajékoztaté informaciok talalhatok.

@ Arendszert a nemzeti szabalyokban és el6irasokban meghatérozott ellen-
6rzési idépontok szerint ellendrizze. Ezzel az eljarasmoddal biztositva van
az, hogy a munkagépen vagy a véddeszkdzon tortént semmilyen véltozas
nem kerdli el a mikodtetd személy figyelmét a berendezés lizemeltetése
illetve Ujrafelhasznalasa elétt.

@® Mindegyik biztonsagi alkalmazast ellendrizni kell a betizemelést végz6 sze-
mély altal meghatarozott idékozokben. A véddeszkoz hatékonysaganak
ellenérzését hivatalos felhatalmazassal rendelkezé kivilallé személyeknek
kell végeznitk.

@® A munkagépen vagy védbeszkdzon tortént barmilyen médositas utan,
vagy a MELSEC-WS biztonségi vezérl6 valtoztatasatilletve javitasat kovets-
en, a rendszert ismét ellendrizni kell a "Safety Controller User’s Manual" fel-
hasznaldi kézikonyv fuggelékében talalhatd ellenérzé lista alapjan.

@® A MELSEC-WS biztonsagi vezérlé modulok optimalis izemallapotanak biz-
tositasa érdekében a készllékeket rendszeresen vagy naponta ellendrizze.
Ellendrizze le, hogy a MELSEC-WS biztonsagi vezérlé modulok tényleges
jellemz6i megegyeznek-e a késziilék miszaki adataival.

@ Ellendrizze le a felszerelés korulményeit és azt, hogy a MELSEC-WS bizton-
sagi vezérlé modulok huzalozésa az el6irdsok szerint van-e kialakitva.

@ A biztonsagi funkciok megbizhatdsaga érdekében rendszeresen ellendriz-
ze azt, hogy a biztonsagi funkcidk megfelelnek-e az alkalmazas kovetelmé-
nyeinek valamint a rendszabalyoknak és a szabvanyoknak.

6.2 Korlatozott élettartamu alkatrészek

Nincsenek olyan alkatrészek, amelyeket idénként cserélni kell. Barmilyen hibés
alkatrész észlelése esetén, azt azonnal ki kell cserélni, még akkor is, ha annak az
Uzemeltetés mddszerétdl és a kornyezeti feltételektdl fliggd tizemi élettartama
még nem jart le. Az alkatrészek cseréjére vonatkozolag vegye fel a kapcsolatot
a helyi forgalmazoéval.

@A ékeket (példdul egy csatlak t reset gomb ében)

kiilondllé drnyékolo burkolatokban kell elhelyezni. Modul Modul dsszegzett iizemi élettartama
® A vezetékeket a kapcsokhoz olyan médon csatlakoztassa, hogy WS0-CPUO

a leveheté sorkapcsok ne legyenek kitéve tiilzott mechanikai er6ha-

tdsoknak. WS0-CPU1 20 &
@ Azosszes csatlak t érzékeléels k, az dramkarben lévé tobbi WSO0-XTIO

vezérlének vali a komp berend k meg kell felelnie az

eléirt bi: PP Iményeknek WSO0-XTDI
@ Abi. igi ki k védelme és az iizemi élettartamuk megnéove-

lése érdekében, a kiilsé terhelé dramkérokbe vdltoztathato ellendlld-

sokat vagy RC el ket kell beik i. Figyelembe kell venni azt, hogy

a védédramkorék tipusdtdl fiiggden a vdlaszidék névekedh k
@ Abi. igi kil ket és a k ktorok figyelésé lgdlé veze-

'S
tékeket (EDM) a vezérlészekrényen beliil kell csatlakoztatni.
® A modulok cseréjekor bi djon meg arrdol, hogy a rendszercsat-

lakoz6 a megfelelé kézponti modulba van bedug
kekkel vagy mds médon torténé megjeloléssel.
@® AMELSEC-WS rend: i Itetésével kapcsolatos ibbi informd-

ciok a ,Safety Controller User’s Manual” és a ,Safety Controller Set-
ting and Monitoring Tool Operating Manual” kézikényvekben
taldlhatok.




7 Modulok miiszaki

7.2 WSO0-XTIO modulok miiszaki adatai

7.2.3 Vezérl6 kimenetek (X1-X2)

7.3.1 Bemeneti aramkor (11-18)

., . . Tétel Leirds Tétel Leiras Tétel Leiras
7.1 WS0-CPUO, WS0-CPU1modulok miiszaki adatai —
Kategéria kategoria 4 (EN 133498) Kimenetek szédma 2 (2 vizsgaléimpulzus generatorral) Bemeneti fesziiltség HIGH 13-30VDC
Tétel Leiras kategoria 4 (EN 954-1) Kimenet tipusa PNP félvezetd, révidzar védett, Bemeneti feszultség LOW -5-+5V DC
WS0-CPUO | WSO0-CPU1 Biztonsagi szint SIL3 (IEC 61508) keresztmetszet-figyel6 Bemeneti aram HIGH 24-3,8mA
Kategéria l;ategcl)r!a j ;EE/(I;’(Z 11?5)49-1) Biztonsagtechnikai teljesitmény PL e (EN/ISO 13849) Kimeneti fesziiltség 15,6-30V DC Bermeneti dram LOW 25121 mA
ategoria - g 5 4 i & i
- — 9 PFHd ggg gg :/E (ketcsatornals) Kimeneti dram ':'gngnkAlmenetenkent legfeljebb Kapcsoldaram (mechanikus érint- | 14,4 mA, 5V
Biztonsagi szint SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061) -8E-09 1/h (egycsatornas) kez6k) 3mA, 24V
Biztonsagtechnikai teljesitmény | PL e (EN/ISO 13849-1) Uzemi kérnyezeti hémeérséklet -25-+55°C Vizsgaloimpulzus frekvencia 1-25 Hz, allithatd Eltérési id6 0,004-30 s, allithatd
PFHd 1.07E-09 1/h 1.69E-09 1/h Tarolasi kornyezeti hémérséklet —25-+70°C Vizsgaldimpulzus-idétartam 1-100 ms, allithato Bemenetek szama 8
Uzemi kérnyezeti hdmérséklet —25-455°C Relativ kdrnyezeti paratartalom 10-95 % (nem kicsap6dod) 11 WF a vizsgaléimpulzus id6tartama-
- S ” P ra=4ms e
Térolasi kornyezeti hémérséklet | —25-+70°C EN61131-2 szerint (55 °C, 95 % relativ Terhelhetéség 0,5 iF a vizsgaléimpulzus idétarta- 7.3.2 Vezérlé kimenetek (X1-X8)

Relativ kdrnyezeti paratartalom

10-95 % (nem kicsap6do)

Kornyezeti feltételek

EN61131-2 szerint (55 °C, 95 % relativ
paratartalom)
Korroziv gazoktdl mentes

Kornyezeti feltételek

paratartalom)
Korroziv gazoktdl mentes

mara 1 ms

Rezgések és ellenalloképesség

5-500 Hz, EN 61131-2 szerint
tesztelve

Rezgések és ellenalloképesség

5-500 Hz, EN 61131-2 szerint
tesztelve

EN/IEC 60529 szerinti védelmi
fokozat

Kapcsok: IP20
Késziilékhaz: IP40

EN/IEC 60529 szerinti védelmi
fokozat

Kapcsok: IP20
Késztilékhaz: IP40

Elektromagneses kompatibilitas

EN 61131-2 (B z6na), EN 61000-6-2,
EN 55011 (A osztaly)

Elektromagneses kompatibilitas

EN 61000-6-2, EN 55011 (A osztély)

Védelmi osztaly

Védelmi osztaly

Rendszercsatlakozd

Dugos csatlakozo

Kimenet tipusa

PNP félvezetd, révidzar védett,
keresztmetszet-figyel6

Kimeneti dram

Tétel Leiras
Vezeték ellenllasa Max. 100 @ Kimenetek szdma 8 (2 vizsgaldimpulzus generatorral)
. PN " . PNP félvezetd, rovidzar védett,
7.2.4 Biztonsagi kimenetek (Q1-Q4) Kimenet tipusa keresztmetszet-figyelé
Tétel Leiras Kimeneti fesziiltség 15,6-30V DC
Kimenetek szama 4 Mindkettd vizsgaldimpulzus-genera-

tor esetében legfeljebb 120 mA
(X1/X3/X5/X7 vagy X2/X4/X6/X8)

Rendszercsatlakozé

Dugds
csatlakozd

Dugés
csatlakozd

Energiaellatas, FLEX BUS+

Max. 1.1 W
(az X1-hez, X2-hez kiildott aram nélkal)

Kimeneti fesziiltség

24V DC(15,6-30V DCQ)

Vizsgaléimpulzus-frekvencia

1-25 Hz, allithaté

Vizsgéaldimpulzus-id6tartam

1-100 ms, allithaté

Csatlakozévezetékek
keresztmetszete

Egy eres vagy elemi szalakbdl sodrott:
- 1x0,14-2,5 mm?vagy

- 2x0,14-0,75 mm?

Elemi szélakbol sodrott DIN 46228
szerinti kabelsarukkal:

- 1x0,25-2,5 mm? vagy

- 2x0,25-0,5 mm?

Csatlakozévezetékek
keresztmetszete

Egyeres vagy elemi szalakbdl sodrott:
- 1x0,14-2,5 mm? vagy

- 2x0,14-0,75 mm’

Elemi szélakbdl sodrott DIN 46228
szerinti kabelsarukkal:

- 1x0,25-2,5 mm? vagy

- 2x0,25-0,5 mm?

Terhelhetéség

1 UF a vizsgaldimpulzus id6tartamara
=4ms

0,5 F a vizsgaldimpulzus id6tarta-
mara 1 ms

Kimeneti dram 2A

Osszes aram, Isum Max.3,2 A
Vizsgéléimpulzus-szélesség < 0,65ms
Vizsgaldimpulzus-frekvencia Tip. 0,8 Hz
Terhelhetéség Max. 0,5 puF

Vezeték ellendllasa

Max. 100 Q

Kabelhossz

Max. 100 m, 1,5 mm?

EFl csatlakozas

Kett6s rugés
kapcsok

Vélaszidé

Alogikai konfiguréciotol fliggéen

Adatinterfész

Hétso paneli busz (FLEX BUS+)

EFlinterfészek szdma

0 2

Adatinterfész

Hatsé paneli busz (FLEX BUS+)

7.3 WSO0-XTDI modulok miiszaki adatai

Konfiguracios interfész

RS232

Tétel

Leiras

Befoglalé méretek (Szé x Ma x Mé) | 22,5x106,5x120,8 mm
Saly 0,18kg

7.2.1 Tapegység (A1, A2)
Tétel Leiras
Tapfesziiltség 24V DC (16,8-30V DC)
Tapfesziiltség tipusa PELV vagy SELV

Kategéria

kategoéria 4 (EN 13849-1)
kategoria 4 (EN 954-19)

Energiafogyasztas

Legfeljebb 96 W, a Q1-Q4 kimenete-
ken 1évé terheléstdl fliggéen

Biztonsagi szint

SIL3 (IEC 61508)

Biztonsagtechnikai teljesitmény

PL e (EN/ISO 13849)

Bekapcsolasi idé

Max. 18s

Révidzar védelem

4 A gG (B vagy C kioldasi karakterisz-
tikaval)

PFHd 0.4E-09 1/h
Uzemi kornyezeti hémérséklet —-25-455 °C
Tarolasi kornyezeti hémérséklet —25-+70°C

Tapfesziiltség tipusa

P . . 22,5%96,5x 22,5x101,7x
Befoglalé méretek (Szé x Ma x Mé) 120,8 mm 120,8 mm
Suly 0,10 kg 0,11 kg

7.1.1 Tapegység (A1, A2)
Leiras
Tétel
WS0-CPUO WS0-CPU1
Tapfesziltség 24V DC(1,8-30VDQ)
PELV vagy SELV

A CPU modult taplalé tapegység
aramer@sségét legfeljebb 4 A-re kell
korlatozni, vagy maga a tadpegység
segitségével vagy egy biztositék
beiktataséaval.

7.2.2 Bemeneti dram (11-18)

Relativ kornyezeti paratartalom

10-95 % (nem kicsap6do)

Kornyezeti feltételek

EN 61131-2 szerint (55 °C, 95 % relativ
paratartalom) Korroziv gazoktdl mentes

Rezgések és ellendlloképesség

5-500 Hz, EN 61131-2 szerint tesztelve

Energiafogyasztas

Max.2,5W

EN/IEC 60529 szerinti védelmi
fokozat

Kapcsok: IP20
Késziilékhaz: IP40

Bekapcsolasi idé

Max. 18 s

Rovidzar védelem

4 A gG (B vagy C kioldasi karakterisz-
tikaval)

Elektromégneses kompatibilitas

EN 61131-2 (B zéna), EN 61000-6-2,
EN 55011 (A osztaly)

Védelmi osztaly

Rendszercsatlakozd

Dugés csatlakozé

Tétel Leiras

Bemeneti fesziiltség HIGH 13-30VDC

Bemeneti fesziiltségLOW -5-+5V DC

Bemeneti aram HIGH 2,4-3,8mA

Bemeneti aram LOW -2,5-+2,1TmA
Kapcsoléaram (mechanikus érint- | 14,4mA,5V

kez6k) 3mA, 24V

Eltérési id6 0,004 vagy 30 s, allithatd
Bemenetek szama 8

Energiaellatés, FLEX BUS+

Max. 1,4 W
(az X1-hez, X8-hez kiildétt aram nélkil)

Csatlakozévezetékek
keresztmetszete

Egyeres vagy elemi szalakbodl sodrott:
- 1x0,14-2,5 mm? vagy

- 2x0,14-0,75 mm?

Elemi szalakbdl sodrott DIN 46228
szerinti kabelsarukkal:

- 1x0,25-2,5 mm? vagy

- 2x0,25-0,5 mm?

Befoglalé méretek (Szé x Ma x Mé)

22,5x106,5x120,8 mm

Suly

0,15 kg

@A megfelelés csupan a 2009. XIl. 29. datumig feltételezhetd. Attél kezdve csupan
az EN 1SO 13849-1 szabvannyal valé 6sszhang lesz érvényben.
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2% MITSUBISHI ELECTRIC

Bezpecnostni
MELSECITE jednotka pLc

Navod k instalaci jednotky WS0-CPUO,

Bezpecnostni pokyny
V této kapitole jsou probrény aspekty, které se tykaji vasi bezpe¢nosti
a bezpecnosti obsluhy systému. Dfive, nez zacnete s instalaci, pozorné si tuto
kapitolu proctéte.
V tomto navodu k instalaci jsou obsazena upozornéni, ktera jsou dulezita pro
spravné a bezpecné zachazeni s pfistrojem. Jednotliva upozornéni maji nasle-
dujici vyznam:

NEBEZPECI:
/6\\\ Varovam pred ohrazemm uzivatele

h preventivnich opatfeni miize vést
k ohrozeni zivota nebo zdravi uzivatele.

WSO0-CPU1, WSO0-XTIO, WSO-XTDI

C.vyr.: 251513 CZ, Verze A, 24032011

Mitsubishi Electric Corporation
2-7-3 Marunouchi, Chiyoda-ku, Tokyo, Japan
Mitsubishi Electric Europe B.V.
Gothaer StraBe 8, 40880 Ratingen, Germany

Vsechna préava vyhrazena « Nepiebirdme zadnou zaruku za spravnost informa-
ci vztahujicich se k popisu vlastnosti vyrobku a za uvedené technické udaje.

1 O dokumentu

Tento dokument je piekladem anglické originalni verze.

1.1 Dokumentace pro systém MELSEC WS

Tento navod popisuje instalaci CPU modulu WS0-CPUO/WS0-CPU1 a rozsifuji-
ciho modulu WS0-XTIO/WS0-XTDI bezpe¢nostni fidiciho systému MELSEC WS.
Instalace MELSEC WS Ethernet modulu rozhrani WS0-GETH a reléového
vystupniho modulu WS0-4RO je popsana v samostatnych pfiruckach.
Instalace, konfigurace a uvedeni do provozu bezpeénostniho PLC System
MELSEC-WS jsou podrobné popsany v pfiru¢kach ,Safety Controller User's
Manual” a ,Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual”.
Detailni technické popisy, které v tomto dokumentu nejsou uvedeny, najdete
v nasledujicich pfiruckach. Mlizete si je bezplatné stahnout z nasi internetové
stranky www.mitsubishi-automation-cz.com.

Safety Controller User's Manual

Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual

Safety Controller Ethernet Interface User's Manual

Safety Controller CPU Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Ethernet Interface Module User's Manual (Hardware)
Safety Controller Safety I/O Module User's Manual (Hardware)

Safety Controller Safety Relay Output Module User's Manual (Hardware)

Kromé jiz uvedeného vyzaduje instalace zafizeni pro bezpec¢nostni tcely
zvlastni technické védomosti, které nejsou v tomto dokumentu popsany.

1.2 Funkce tohoto dokumentu

Tento dokument obsahuje pokyny k spolehlivé instalaci CPU modulu WSO0-
CPUO/WS0-CPUT1 a rozsifujictho modulu WS0-XTIO/WS0-XTDI modularniho
bezpecnostniho fidiciho systému MELSEC-WS.

Navod neobsahuje zddné pokyny k obsluze stroje, do kterého byl nebo ma byt
bezpecnostni systém integrovan. Tyto informace najdete v pfiru¢kach pro
obsluhu daného typu stroje.

VYSTRAHA:
A Varovdni pfed posk im zafizeni a majetk
) Zanedbdni uvedenych preventivnich opatieni miize vést

h B k znaénym skoddm na zafizeni nebo na jinych vécnych hod-
notdch.

Dodrzujte bezpodmine¢né viechna upozornéni v pfiru¢kach, zvlasté spe-
cialni pokyny ke zkusebnimu provozu.

Zkusebni provoz mohou provadét vylucné specialisté nebo specidlné
vyskolené a autorizované osoby. Zaznamy a dokumentace ke zkusebnimu
provozu musi byt v takové formé, kterd by umoznila tietim osobam jeho
rekonstrukci a opétovnou reprodukci.

Externi napajeni pfistroje musi byt , podle normy EN 60204, schopné pie-
mostit kratké vypadky sité az do 20 ms. Pouzivejte vhodné napajeni typu
PELV a SELV.

Po vypnuti napéjeni mize dojit k tomu, Ze systém neni mozno okamzité (do
5 sekund) znovu zapnout. Pfed zapnutim systému vyckejte minimalné 5 sekund.
Moduly systému MELSEC WS odpovidaji tfidé 1, skupina A v souladu
s EN 55011. Skupina 1 zahrnuje viechny ISM pfistroje, u nichz je pro interni
provoz piistroje cilené vytvafena a pouzivana vykonové vazana vysokofre-
kvenéni energie.

Uvedeni do provozu a idrzba

NEBEZPECI

VYSTRAHA

2.1 Osoby vyskolené z bezpecnosti prace

Bezpecnostni PLC MELSEC-WS mohou instalovat pouze osoby, které byly

vyskolené z bezpecnosti prace. Piedpoklady, které musi osoby vyskolené

z bezpecnosti prace spliiovat, jsou:

@ Ucast na prislusném skoleni,

@ zicvik na obsluhu stroje a seznameni s aktualné platnymi bezpe¢nostnimi
pokyny provedené osobou zodpovédnou za obsluhu stroje,

@ piistup ke viem pfiru¢kam pro bezpe¢nostni PLC System MELSEC-WS, pro-
Cteni pfiruc¢ek a podrobné seznameni s jejich obsahem a

@ piistup ke viem pfiruckdm pro bezpecnostni a ochrannd zafizeni (jako
jsounapf. svételné zavory), kterd jsou pfipojena na bezpecnostni ovladaci
systém, procteni pfiru¢ek a podrobné seznameni s jejich obsahem.

2.2 Pouziti pFistroje

Bezpecnostnl PLC System MELSEC-WS je konfigurovatelny fidici systém, ktery

mize byt nasazen v bezpecnostné zavaznych instalacich podle nasledujicich

smérnic:

@ veshodésEN61508azSIL3

@ veshodésEN62061azSILCL3

@ ve shodé s EN954-1/ISO13849-1 kategorie 4/pLe®

Vyslednd Uroven bezpecnosti zavisi na externim obvodu, provedeni kabelové-

ho propojeni, nastaveni parametrd, volbé snimacu a jejich rozmisténi na

vyrobnim stroji.

K bezpecnostnimu moduldrnimu PLC systému se pfipojuji a logicky navazuji

optoelektronické nebo dotykové snimace (napf.svételné zavory, laserové ske-

nery, bezpe¢nostni spinace, senzory, nouzové spinace Central Stop). Odpovi-

dajici aktory (ak¢ni cleny) vyrobniho stroje nebo systému tak mohou byt

spolehlivé vypnuty pomoci spinacich vystupl bezpe¢nostniho PLC systému.

® Platné jen do 29.12.2009. Po tomto datu plati pouze norma EN ISO 13849-1.

2.3 Vhodné pouziti

Bezpecnostni PLC System MELSEC-WS provozujte jen v rdmci dovolenych
meznich hodnot (napéti, teplota atd., viz také Technické udaje). Systém
mohou provozovat pouze specialné vyskoleni zaméstnanci, a to jen na tom
stroji, na kterém byl instalovan a ptvodné uveden do provozu specialné
vyskolenym personalem podle pfiru¢ek ,Safety Controller User's Manual”
a ,Safety Controller Setting and Monitoring Tool Operating Manual”.

Pfi neodborném pouziti nebo modifikaci pfistroje neakceptuje Mitsubishi Electric
Co. zadné naroky na nahradu skody, i pokud se tykaji montaze nebo instalace.

2.4 Vseobecné bezpecnostni pokyny a ochranna opatreni

ikladnimi pozadavk

Systém MELSEC WS spliiuje tfidu A v souladu se y
pro ,Emise rusivych napéti” (priimyslové pouzm)' Proto je pouzm systé-
mu MELSEC WS povoleno pouze pro priimyslové pouziti a ne pro pouziti

vdomdcnosti.

Technicky navrh

NEBEZPECI

@ Pokud dojde u bezpeénostniho Fizeni MELSEC WS nebo externiho
napdjeciho napéti k chybe, odpo;l se vsechny vystupy Zajistéte mimo
Fizeni externi zapojeni, které eli pecné provozni stavy, ke
kterym miiZe dojit na zdkladé odpojeni vystupi.

@ Pokud piipFekrocenijmenovitého proudu nebo z diivodu zkratu dojde
ke zvyseni zdtéZzového proudu po delsi dobu, miize dojit ke vzniku
koure nebo poZdru. Toto je mozné eliminovat pomoci externiho jisté-
ni, nap¥. pomoci pojistky.

@ Zajistéte pro bezpecnostni relé mimo bezpecnostm’ Fizeni MELSEC WS
zkratovou ochranu a ochrannd za¥izeni napf. jistice a chrdnice.

@ Pokud je bezpecnostni Fizeni MELSEC WS v provozu a béhem néj dojde
prostiednictvim PC (Online rezim) ke zméné dat, programii nebo pro-
vozniho rezimu, musi byt v kazdém okamziku zajisténa bezpecnost.
Zajistéte pro tyto pripady ochrannd zapojeni, kterd pracuji nezdvisle
na probihajicim programu a na fizeni. Pfi uvedeni do provozu a zdsa-

@ Nedotykejte se pripojovacich svorek pFi zapnutém napdjecim napéti.
Mohli byste si zptisobit tiraz elektrickym proudem nebo vyvolat chyb-
nou funkci zarizeni.

@ Pied cisténim pristrojii nebo dotahovdnim Sroubi svorek vypnéte
napdjeci napéti ve vsech pélech. Pokud neni napdjeci napéti komplet-
né odpojeno, hrozi vam nebezpeci tirazu elektrickym proudem.
Upeviiovaci srouby svorek utahujte spravnym krouticim momentem.
Uvolnény sroub svorky miize zpiisobit zkrat, pozdr nebo chybnou
funkci.

P¥ilis pevnym utaZzenim Sroubi miiZe dojit k poskozeni pripojovaci
svorky nebo modulu a ndslednym chybnym funkcim nebo defektim.

@ Bezpecnostni komp ly musi byt vhodné pro bezpecnostni signdly.

Preruseni bezpeénostnich vystupi md za ndsledek ztrdtu bezpecnost-
nich funkci, ¢imz dochdzi ke zvyseni nebezpeci urazi. Nepripojujte
zdtéze, které prekracuji jmenovity vykon bezpeénostnich vystupd.
Bezpecnostni Fizeni MELSEC WS zapojte tak, aby nemohlo dojit
k ndhodnému spojeni bezpeénostnich vystupu s napétim 24-V-DC.
Uzemnéte napdjeci napéti na jeho GND pFipojeni, aby nedoslo
k sepnutl bezpeénostnich komponenti, pokud dojde k pFipojeni pFi-
pojného vedeni bezpec iho vystupu na potencidl krytu. PouZivej-
te pouze vhodné d:ly a pristroje, které spliiuji vSechny platné predpisy
a standardy. Akéni cleny na vystupech mohou byt zapojeny jednoka-
ndlové.
Pro zachovdni trovné integrity bezpecnosti (SIL) musi byt viechna
vedeni vedena tak aby nemohlo dojit k pFiénému zkratu s ostatnimi
bezpeé igndly, napF. ved v chrdnéné oblasti, jako nap¥.
v rozvadéci nebo pomoci oddélenych opldsténych vedeni.

VYSTRAHA

@ Predtim, nez se pFipojite v online rezimu pres PC s bezpecnostnim Fize-

nim MELSEC WS (nap¥. v reZimu pro nucené nastaveni vystupu) si peé-
livé prectéte prislusné prirucky.
Tuto cinnost smi provddét pouze vyskoleni pracovnici, ktefi dodrzuji
pFedem stanoveny pracovni postup. Bezpodmineéné dodrzujte vsech-
na bezpecnostni opatfeni, kterd jsou popsdna v pFiruéce ,Safety Con-
troller Setting and Monitoring Tool Operating Manual”.

zich do bezpecnostniho Fizeni MELSEC WS dodrz vsechny rel:
ni bezpecnostni pokyny v pfislusnych manudlech. PFi planovdni
systému byste navic méli zohlednit, Ze v online rezimu muze nap¥. kvii-
li chybnému propojeni dochdzet ke komunikacnim chybdm mezi PC
a bezpecnostnim Fizenim MELSEC WS. PFijméte proto preventivné
odpovidajici protiopatreni.

@ Program musi byt navrZen tak, aby po aktivaci ochrannych funkci

o

@ Moduly nerozebirejte a neupravujte.
Mohlo by to vést k zdvaddm, chybnym funkcim, poranénim nebo
poznru Pokud budou tyta vyrobky opraveny | nebo upraveny jinde,
ki

nezu p zdruka p

® Piip radiok ikacnich zarizeni jako jsou nap¥. mobilni tele-
fony nebo vysilacky dodrzujte odstup 25 cm od vsech stran bezpec-
nostniho PLC.

Nedodrs

a odpojeni vystupt zabrdnil opétovnému rozbéhu bez il
ukonu. Opétovny rozbéh miize probéhnout jen po pouziti resetovaci-
ho ovladace.

i tohoto upozomem miize vyvolat chybnou funkci.
@ Pred iziad dulii musite k letné vypnout externi
napa]ec: napen systému.

VYSTRAHA

VYSTRAHA

@ Dodrzujte tyto pokyny a opatreni!

@ Cely systém s bezpecnostnim Fizenim MELSEC WS musi odpovidat
pozadavkim bezpecnostm kategone.

Zi relé ve vystup lu bezpec iho relé zdvisi na cet-
nosti spindni a/nebo zdtézovém proudu. Systém sestavte podle p¥i-
ého poctu i bezpeé iho relé v modul

[} S:gnalm vedeni nesmi i byt vedeno v blizkosti sitovych nebo vysokona-
pétovych vedeni. Dodrzujte minimdlni vzddlenost 100 mm. V opac-
ném pripadé miize dochdzet k chybnym funkcim z diivodu ruseni.

drzeni tohoto upozornéni miiZe zpiisobit zdvadu modulii nebo
vyvolat chybnou funkci.

@ Po prvnim pouziti produktu by mél byt omezen pocet montdze/
demontdze na/z DIN listy nebo Fadové svorkovnice na max. 50 cykli
(podle IEC61131-2). Nedodrzem tohoro upozomenl miize vyvolat
chybnou funkci zpu p livym k ktorovym propoje-
nim.

® Pied kazdym uchopenim jakéhokoli dulu jed yPLvabute
nejdrive sviij elektrosmncky ndboj tim, Ze se dotknete uzemnéné
kovové cdsti.

Nedodrzeni tohoto upozornéni miize zpiisobit zdvadu modulii nebo
vyvolat chybnou funkci.

Dodrzujte ndsledujici body, které jsou diilezité pro sprdvnou aplikaci 2 Likvi
bezpecnostniho PLC System MELSEC WS. 5 dace
Likvidace nepouzitelného nebo neopravitelného zafizeni se vzdy provadi
v souladu s nafizenimi platnymi v dané zemi (napf. kéd odpadu podle evrop-

ského nafizeni o seznamu odpadul (AVV): 16 02 14).

@ Pii montazi, instalaci a provozu bezpe¢nostniho PLC System MELSEC-WS
dodrzujte pfislusné statni normy a piedpisy.
@ Priinstalaci, provozu a periodické udrzbé bezpecnostniho PLC System MELSEC-WS
dodrzujte narodni piedpisy a ustanoveni, zvlasté:
- smérnici pro strojni zafizeni 2006/42/EC (od 29.12.2009 smérnici pro
strojni zafizeni 2006/42/EC)
- predpis o elektromagnetické kompatibilité (EMC) 2004/108/EC,
- smérnici o bezpe¢nostnich pozadavcich na pracovni prostiedky v pro-
vozu 89/655/EC,
- smérnici pro elektrické zafizeni nizkého napéti 2006/95/EC a
- predpisy pro bezpe¢nost a ochranu zdravi pfi praci/zakonik prace.
@ Za zajisténi a dodrzovani viech pouzitelnych bezpecnostnich predpisi
a ustanoveni je zodpovédny vyrobce a vlastnik strojniho zafizeni, na kte-
rém je provozovan bezpecnostni PLC System MELSEC-WS.



3 Popis produktu

3.1 Moduly CPU WS0-CPUO a WS0-CPU1

3.1.2 Zapojeni

Zapojeni pamétového slotu WS0-MPLO

Modul WS0-XTDI je mozné pouzit pouze v kombinaci s hlavnim modulem
WS0-CPUO0/1 (viz. Pomocny program pro nastaveni a kontrolu MELSEC WS).
Soucasné pouziti vice modult WSO-XTDI je mozné (max. 12 WS0-XTIO a WS0-XTDI).
Napéjeni probiha pres pfipojovaci sbérnici FLEX BUS+ na zadni sténé.

3.2.4 Zapojeni

Zapojeni WS0-XTIO

CPU modul WS0-CPUO nebo WS0-CPU1 pFedstavuije Fidici jednotku celého sys- Piipojeni Zapojeni WS0-XTDI ma dva generatory testovacich signali. Signaly jednoho generatoru Modul Svorky | Zapojeni
Pols Konfgurace IGsent v pamEcovim soks ko ysedl tohoto Fpaco. A1 Napsjecinapeti 20 DC proiechny | - g e e e it X0, X4 K a6, Xipxa | Vystup testovacch st 1
vani jsou sepnuty vystupy systému, piicemz pripojnice na zadni sténé FLEX moduly (S vyjimkou vystupi) f 5 B 17 I Vystup testovacich pulst 2
, mu, 00 S
BUS+ slouzi jako datové rozhrani. A2 GND piipojeni napajeni | Al 24V
Pamétovy slot je nutné objednat samostatné (viz. ,Safety Controller User’s - al Q1 G2 @3 a4
Manual’). D ] ] VYSTRAHA — A2 |GND
CPU moduly jsou dale vybaveny rozhranim R5232 s nasledujicimi funkcemi: Zapojeni konektordi rozhrani R$232 - 2 3 M M4 |Vstupy 1224
@ Pienos konfigura¢nich souborti z pamétového slotu a EFl kompatibilnich pfi- Konektor/zasuvka Pin Zapojeni rOkfd J e.res'r prerusen na mene nez 4 ms, zaznamend WS0-XTDI mezi X2 A1 A2) 5
stroji do pomocného programu pro nastaveni a kontrolu MELSEC-WS a zpét - ichsi I",",'y',:’ X1, )Pf'?' Xv5, XZ) a'sudym’£X2, ?{,4';{6,',),{8) ;’Iystupem l’estova-’ : 15-18 | Vstupy 5az8
@ Online monitoring systému MELSEC WS 1 Rezervovano fv’v;z‘:lggl‘(lr:gl ;;;};id’;r‘:triii'::::t" testu, které je del$inebo rovno 4 ms neni 5 0 Q104 |Vystupy 1224
CPU modul mé navic jesté 2 EFI rozhrani. Pfi pfipojeni inteligentnich senzord C1) CS) 2 RxD Zkraty uvniti lichych vystupii testovacich pulst (X1, X3, X5, X7) nebo
firmy Sick je rozsiteni funkce téchto senzort snadné. CZ) C4) 3 GND sudych vystupii testovacich pulsti (X2, X4, X6, X8) nejsou ivdny. Zapojeni WS0-XTDI
L Zohlednéte toto pii ieni nap. pii oddélené deni neb Jers
3.1.1 Obsluzné prvky 4 TxD nym veden oto pri zapojeni hapr. pri vedeni nebo s op Vodul Svorky | Zapojeni
cani Vystup testovacich pulsti 1
Zapojeni EFI rozhrani® L, X1/X3 | Vystup P
o > | 3.2.3 Obsluzné prvky 5 18 7 B . . .
Svorky Pin Zapojeni WS0-XTIO WSO-XTDI o6 ': — X2/X4 | Vystup testovacich pulst 2
- 1-EFI2 1A 1 ] o Lo big b 11-14  |Vstupy 1224
5 o - Pruzinové svorky pro pfipojeni EFI aTauls «—B—» faTala]s ” Py
) < 2 A |kompatibilnich pfistroji R TRTETET X1 X2 X3 X4 X5/X7 | Vystup testovacich pulst 1
6 © jl—o slsle) TOod|«——6— | TIa e | I
CPU1 2.8 i «—O—» |1 = X6/X8 | Vystup testovacich pulsti 2
T |«—0 o : .
o Jen WSO0-CPU1 3.2.5 Rozméry
ool | & XTIO XTDI 120,8
[ ) 3.1.3 Rozmér -
Y 1208 gogo|e«—©——(onpo
L wn
©—— (o — 06— |y | — 2
w— k) a[u[ulw «— 0 a[u[ulw
€. | Popis 9—>_eoee_ _e.°°_<—0
n m
@ | Pamétovy slot WS0-MPLO (Napéjeci napéti 24 V DC) gl = S
@ | RozhraniRS232 § c:: SIS €. | Popis
© | Rozhrani EFI g} @ | Testovaci vystup 1/Testovaci vystup 2/24 V/GND
o | zeleny: Spusténi aplikace @ | Vstupylaz4
Cerveny:  Kriticka chyba systému Zobrazeni stavu pfislusného vstupu (1) /vystupu(Q) —
T I
Cerveny/  Provedeni samotestu — @ | zeleny: Vstup pfip. je sepnut 93,7
zeleny: (1 Hz) a inicializace systému 93,7 i zeleny; synchronné s cervenou MS LED 1208
zeleny: Systém je pfipraven k provozu 225 y |3: |4: H {j/lodou . . . -
(1 Hz) 120,8 1516 (1Hz) stup/vystup je vypnuty Viechny rozméry jsou v ,mm®.
MS * 5 L |7' |8l . a doslo k odstranitelné chybé
(cm/ze)ny: gzr(;a:;ﬁerl\ri ghg':(; :I?t eCrPéLrJn Vechny rozmeéry jsou v, mm”. ' zeleny; stfidavé s ¢ervenou MS LED
P, o vev s s (1 Hz) diodou
zrozsitujicich modulli 3.2 Rozsifujici moduly 8;: Si' Vstup/vystup je aktivni a do3lo
cerveny:  Modul zpusobil interni L , v ar s k odstranitelné chybé
(2Hz2) systémovou chybu 3.2.1 Vstupni/vystupni rozsifujici modul WS0-XTIO O [ Vstup/vystup je vypnuty
PRSP Modul WS0-XTIO umoziiuje rozsifeni systému o 8 bezpecnostnich vstupti a 4 :
Napéjenf mimo rozsah bezpecnostni vystupy. Ma nasledujici funkce: (3] LED | Zobrazenfstavu rlnod’ulu TER—
Zluty: Platna a verifikovana @ Monitori fipoienych g @ | Zeleny: pusténi aplikace
2 LED z ! onitoring pfipojenych senzort M . s .
konfigurace @ Predavaniinformaci o vstupech na hlavni modul tjerven)j. Krlkaa clhyba syftemu ~
Hluty: Platn4, ale neverifikovana @ Piijem fidicich signald hlavniho modulu a spinani pfisluinych vystupd Cerveny/zeleny: Konfigurace je nutna
v (1Hz) konfigurace @ Rychlé vypinani a HZ)' —
¢ | sluty: Ulozeni konfiguracnich dat Modul WS0-XTIO je mozné pouzit pouze v kombinaci s hlavnim modulem ﬁelﬁn)y: Modul je pfipraven k provozu
(2Hz) Nevypinejte napéjeni pred WS0-CPU0/1 (viz. Pomocny program pro nastaveni a kontrolu MELSEC WS). Ms * 2
ukoncenim procesu ukladani. Soucasné pouziti vice moduli WSO-XTIO je mozné (max. 12 WS0-XTIO a WSO0-XTDI). Cerveny:  Odstranitelna externi chyba
- - - Pro napajeni vystupt musi byt kazdy rozsifujici modul pfipojen na napétovy (1H2)
O | Konfigurace je nutna zdroj P o PR -
)- ; ; L . o Cerveny:  Modul zpUsobil interni
cerveny:  Chyba WSO*XTI)(() mz;\(dva generétory testovaciho signalu. Zkraty mezi testovacimi (2 Hz) systémovou chybu
& ; ; vystu 1 a X2 jsou zaznamenavany.
L4 Zl}"icstfgjgap?;ea%":&f’:l ystupy ) 4 O | Napajeni mimo rozsah
EFI® - - 3.2.2 Vstupni rozsifujici modul WS0-XTDI @ | Vstupy5az8
<& c1er'_\|/eny: EEyEa " . Modul WSO0-XTDI umoziiuje rozsifeni systému o 8 bezpec¢nostnich vstupll. Ma @ | Vystupy1az4
(1 Hz) yba pfi testu integrace nasledujici funkce: Y vy
@O | Testovaci vystup 1/Testovaci vystup 2
O 10K ® Monitoring pfipojenych senzorl @ | Testovaci vystup 1/Testovaci vystup 2
. iti @: ika, O iti @ Predavani informaci o vstupech na hlavni modul
@: LED sviti, : LED blikd, O: LED nesviti P! @: LED sviti, 4 LED blika, O: LED nesviti

® Jen WSO-CPU1
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Instalace

NEBEZPECi

Pied instalaci a pFipojovdnim kabelti vypnéte externi pfivod napdjeci-
ho napéti pro PLC a pFipadné i dalsi externi napéti.

Neprovozujte bezpecnostni fizeni MELSEC WS v prostredi se vznétlivy-
mi a vybusnymi plyny. V opaéném pripadé miize dojit k poZdru nebo
explozi od jisker spinacich relé.

VYSTRAHA

Bezpecnostni jednotku PLC provozujte pouze v prostredi, které vyho-
vuje vnéjsim podminkdm uvedenym v kapitole 7 tohoto ndvodu
kinstalaci.

Nedodrzeni tohoto upozornéni by mohlo zpisobit traz elektrickym
proudem, pozdr, chybnou funkci nebo zdvadu PLC

Systém MELSEC WS je uréen pouze pro instalaci v rozvadéci s druhem
kryti minimdlné IP54.

Dokud je zapnuto napdjeni, nesmi byt ze systému MELSEC WS odstra-
Sovdny ani pFiddvdny moduly

Nasadte modul sprdvné na DIN listu. Nesprdvnd montdz miize mit za
ndsledek chybné funkce nebo miizZe dojit k vypadnuti modulu.

Aby byla kompletné zajisténa elek ickd kompatibilita (EMC),
musi byt DIN lista spojena s funkénim uzemnénim (FE).

Dbejte na to, aby byl zemnici kontakt ve sprdvné pozici. Zemnici

pruzinovd svorka modulu musi mit vodivy kontakt s DIN listou.
Nedotykejte se Zddnych vodivych dilii nebo elektronickych obvodii
v modulech. Mohlo by dojit k poruse nebo poskozeni modulu.

Instalaci provedte v souladu s EN 50274.

4.1 Montaz moduli

CPU modul WS0-CPUO nebo WS0-CPU1 musi byt nainstalovan jako prvni
modul na levé pozici systému MELSEC WS, nasledovany obéma volitelnymi
sitovymi moduly. Az poté je mozné namontovat rozsifujici moduly. Reléo-
vé moduly WS0-4RO musi byt namontovany na krajni pravé pozici.
Moduly jsou soucasti modularniho systému s 22,5 mm Sirokymi moduly
pro 35 mm DIN listy podle EN 60715.

Spojeni mezi moduly je realizovano pomoci konektoru, ktery je integrovan
do téla modulu.

Dbejte na dodrzovéani vhodnych ochrannych opatieni ESD pfi montézi,
jinak mtize dojit k poskozeni FLEX BUS+.

@ Povéste modul na DIN listu ze shora.

@ Zajistéte, aby pruzinovy zemnici
kontakt spravné dosedal na DIN
listu, aby byla zarucena dobra
elektrické vodivost.

® Pfi opatrném tlaku ve sméru Sipky
zaskoci modul do DIN listy.

@ V pfipadé vice modulli zasouvejte
kazdy modul ve sméru Sipky,
dokud nezaskoci boc¢ni konektor.

(® Koncovou svorku namontujte vzdy
vpravo i vlevo.

@ Sejméte odnimatelné fadové svor-
kovnice s pfivody.
(@ Odstrante koncové svorky.

® Pokud je pouzito vice modull,
odpojujte kazdy jednotlivy modul
ve sméru Sipky, dokud se nerozpo-
ji bocni spoj.

@ Pii sniméaniz DIN listy stlacte zadni
stranu modulu dold.

(® Nadzvednéte modul vepfedu ve
sméru 3ipky a vzadu jej drzte stla-
ceny dold.

5 Zapojeni

NEBEZPECI

Pred zapojovdnim musi byt externi napdjeci napéti smu vyp ve

vsech pélech.

Nedodrzeni tohoto upozornéni miiZe zpiisobit zdsah elektrickym prou-

dem nebo zdvadu modulii. Kromé jiného by mohlo dojit k necekanému
pusténi systému pFi pFipojovdni pFistroji.

VYSTRAHA

@ Systém MELSEC WS spliiuje poz ky EMC v souladu se zdkladni spe-
cifikaci normy EN 61000-6-2:2005 pro pouziti v priimyslovém prostredi.
@ Elektrické zapojeni musi odpovidat normé EN 60204-1.

@ Predzapojenim modulu zkontrolujte jmenovité napéti a zapojeni svo-
rek a pripojte sprdvné vedeni. V pFipadé pFipojeni napétového zdroje
s nesprdvnym napétim nebo zapojenim svorek miize dojit k poZdru
nebo chybnym funkcim.

@ Srouby svorek utahujte se spravnym utahovacim momentem. Volny
Sroub svorky miiZe zpisobit zkrat, poZdr nebo chybné funkce. PFilis
pevné utazeni Sroubti miize mit za ndsledek poskozeni pFipojovaci
svorky nebo modulu a chybné funkce nebo poruchy.

@ Dbejte pfi montdzi na to, aby se pres otvor ventildtoru nedostaly do
modulu Zddné spony z vrtdni nebo zbytky drdti. To by mohlo byt pri-
cinnou poZdru, ¢i vypadku pristroje.

@ Svorky FG a LG prFipojte na ochranné uzemnéni bezpeénostniho Fizeni
MELSEC WS.

Nedodrzeni tohoto upozornéni miize zpiisobit zdsah elektrickym
proudem nebo zdvadu modulii.

@ Vsechny moduly bezpecnostniho fizeni MELSEC WS, pFipojend bezpec-
nosti zaFizeni a také napétové zdroje musi byt propojeny na stejny
zemnici bod (GND).

@ Napdjeni musi byt podle normy EN 60204-1 schopné vyrovndvat krdt-
kodobé vypadky napéti v Fadu 20 ms.

® Napdjeni musi splii pozadavky pro bezpeénostni nizké napéti
a ochrannd nizkd napéti (SELV, PELV) podle norem EN 60664 a DIN
50178 (provedeni silnoproudych zafizeni s elektronickymi provoznimi
prostiedky).

@ Bezpecnostni Fizeni MELSEC WS instalujte do rozvadéce. PFipojte sito-
vy privod sitového zdroje pFes rozvodné svorky. Zapojeni a vyménu
sitového zdroje smi provddét pouze odborni vyskoleni pracovnici

6 Udrzba a opravy

6.1 Kontrolni body

NEBEZPECi

@ Pred zahdjenim udrzby nebo oprav je nutné odpojit vsechny poly

externiho napdjeni systému.

Nedodrzeni tohoto upozornéni miize zpiisobit zdsah elektrickym
proudem nebo zdvadu modulii.

Udrzbu nebo opravy smiprovddét pouze odbornivyskoleni pracovnici
z oboru elektro, ktefi jsou i i s bezpeé imi dardy
automatizacni techniky. V opacném pripadé hrozi nebezpeci irazu
elektrickym proudem. V pfipadé opravy nebo vymény dilii se obratte
na prislusné zastoupeni nebo na vaseho prodejce.

VYSTRAHA

Jako uzi I se nepok
nerozdéldvejte. Mitsubishi Electric v tomto pfipadé nemiize uznat zdruku.

o opravu modulti MELSEC WS, ani je nijak

Nésledujici body by mély byt u MELSEC WS modulti pravidelné konrolovény.

Kontrolu systému provadéjte v pravidelnych intervalech dle mistnich pred-
pisti a pozadavkd. Tim je zaru¢eno, Zze budou odhaleny zmény nebo mani-
pulace bezpecnostnich zafizeni pred (znovu)uvedenim stroje do provozu.
Intervaly kontroly kazdé bezpeénostni aplikace stanovi zakaznik. Kontrolu
priméfené Ucinnosti bezpecnostnich zatizeni musi provadét povérena
a autorizovana osoba.

Pokud jsou na stroji nebo bezpecnostnich zafizenich provedeny zmény
nebo po vyméné nebo opravé bezpecnostniho fizeni MELSEC WS, je nutné
zkontrolovat cely systém pomoci kontrolniho seznamu, ktery najdete jako
prilohu pfirucky ,Safety Controller User's Manual”.

Provéadéjte pravidelné nebo denni kontroly, aby bezpecnostni fizeni
MELSEC WS vzdy fungovalo optimalné a jestli moduly bezpeénostniho
fizeni MELSEC WS stale spliuji vsechny technické udaje pro provoz zafizeni.
Kontrolujte stav instalace a spravné zapojeni modul(i bezpe¢nostniho fize-
ni MELSEC WS.

Pravidelné kontrolujte, jestli bezpecnostni funkce spliuji vsechny
pozadavky aplikace, normy a standardy, aby byla vzdy zajisténa spolehli-
vost bezpeénostnich funkci.

6.2 Zivotnost

z oboru elektro, ktefi jsou sezndmeni s bezpecnostnimi predpisy. Zadny dil neni nutné pravidelné ménit. Pokud je dil identifikovén jako vadny,
@ Vsechna vedeni instalujte do kabelového kandlu nebo dostatecné je nutné jej okamzité vyménit, a to i pfed uplynutim doby jeho Zivotnosti.
upevnéte. Volnd vedeni pred jji mozné peci a miize dojit na Zivotnost mlize byt zkracena v pfipadé extrémniho pouziti nebo externich
zdkladé piisobeni taznych sil k posk i modulu nebo 5h okolnich podminek. Nahradni dily doda pfislusné zastoupeni nebo vas pro-
vedeni. dejce.
@ Pro vedeni napf. k vypinaci RESET pouZivejte separdtni opldsténé vedeni. Modul Celkova Zivotnost modulu
@ Vsechna vedeni pripojujte tak, aby na Fadové svorkovnice neptisobily
nadmeérné sily. WS0-CPUO
@ Vsechny pripojené senzory a podFizend Fizeni a zapojeni musi spliio- WS0-CPU1 .
vat odpovidajici bezpeénostni stuperi. WSOXTIO 20 roki
@ Pro ochranu bezpeénostnich vystupt a zvyseni Zivotnosti by mély byt
externi zdtéze vybaveny nap¥. varistory nebo RC spinadi. Piitom je WS0-XTDI

nutné zohlednit, Ze muize dojit k prodlouzeni reakénich éasii v zdvis-
losti na pfipojeném ochranném spinaci.

@ Propojeni bezpeénostnich vystupt a kontroly stykaéi (EDM) provd-
déjte v rozvadéci.

@ Privyméné modulu dbejte na to, napf. pomoci znaceni, aby byly Fado-
vé svorkovnice zapojeny na sprdvné pozice.

@ Dalsi informace k provozu systému MELSEC WS najdete v pFiruckdch
~Safety Controller User’s Manual” a , Safety Controller Setting and
Monitoring Tool Operating Manual”.




7 Technické adaje

7.1 Technické udaje WS0-CPUO, WS0-CPU1

7.2 Technické udaje WSO0-XTIO

7.2.3 Ridici vystupy (X1 az X2)

7.3.1 Vstupy (11 az18)

Udaj

Popis

Kategorie

Kategorie 4 (EN 13849-1)
Kategorie 4 (EN 954-19)

. Popis
Udaj
WS0-CPUO | WS0-CPU1
X Kategorie 4 (EN/ISO 13849-1)
Kategorie

Kategorie 4 (EN 954-19)

Bezpecnostni stupen

SIL3 (IEC 61508)

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

Bezpecnostni stupen

SIL3 (IEC 61508), SILCL3 (EN 62061)

PFHd

0,9E-09 1/h (dvoukanalovy)
4,8E-09 1/h (jednokanalovy)

Udaj Popis Udaj Popis

Pocet vystupll 2 (se 2 pulznimi generatory) Vstupni napéti HIGH 13az30VDC

Druh vystupu PNP polovodi¢, zkratova ochrana, Vstupni napéti LOW -5az+5VDC
kontrola pficného zkratu Vstupni proud HIGH 24az38mA

Vystupni napeti 1562230V DC Vstupni proud LOW -2,5az+2,1mA

Vystupni proud Masi:u1 ﬁO mA na jednom testovacim Spinany proud (s mechanickymi 144 mApii5V
Vystup! kontakty) 3mA pfi 24V

Doby odchylek

0,004 az 30 s, nastavitelny

Performance Level PL e (EN/ISO 13849-1) Okolni teplota pfi provozu -25az+55°C Frekvence testovacich pulst 1 az 25 Hz, nastavitelny

PFHd 1,07E-09 1/h 1,69E-09 1/h Skladovaci teplota —25az+70°C Doba trvani testovacich pulsd 1az 100 ms, nastavitelny
Okolni teplota pfi provozu -25az+55°C Dovolena relativni vlhkost vzduchu | 10 az 95 % (bez kondenzace) 1 WF pii dobé trvani testovaciho
Skladovaci teplota -25a%+70°C Podle EN 61131-2 Kapacita zatizeni pulsu = 4 ms

Dovolena relativni vlhkost vzduchu

10 az 95 % (bez kondenzace)

Okolni podminky

Podle EN61131-2
(55 °C, 95 % relativni vlhkost vzduchu)
bez agresivnich plynt

Okolni podminky

(55 °C, 95 % relativni vlhkost vzduchu)
bez agresivnich plyna

0,5 WF pfi dobé trvéni testovaciho
pulsu 1 ms

Pocet vstupl

8

7.3.2 Ridici vystupy (X1 az X8)

Udaj

Popis

Odolnost proti vibracim

5Hzaz 500 Hz, Podle EN 61131-2

Odpor vedeni

Max. 100 Q

Pocet vystuptl

8 (se 2 pulznimi generatory)

Odolnost proti vibracim

5Hz az 500 Hz, podle EN 61131-2

Druh kryti podle
EN/IEC 60529

Svorky: IP20
Kryt: IP40

7.2.4 Bezpecnostni vystupy (Q1 az Q4)

Druh kryti podle
EN/IEC 60529

Svorky: IP20
Kryt: IP40

Elektromagnet. kompatibilita

EN61131-2 (Z6na B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (tfida A)

Druh vystupu

PNP polovodi¢, zkratova ochrana,
kontrola pfi¢ného zkratu

Vystupni napéti

15,6 230V DC

Elektromagnet. kompatibilita

EN 61000-6-2, EN 55011 (tfida A)

Ttida ochrany

Ttida ochrany

Spojeni systému

Konektor

Vystupni proud

Max. 120 mA na kazdém ze dvou
pulznich generatort
(X1/X3/X5/X7 nebo X2/X4/X6/X8)

Spojeni systému

Konektor Konektor

Pritezy vodich

Jednozilny kabel nebo kabel se slaby-
mi vodici:

- 1x0,14 a2 2,5 mm” nebo

- 2x0,14 a2 0,75 mm?

Kabel se slabymi vodici s dutinkou
podle DIN 46228:

- 1x0,25 az 2,5 mm? nebo

- 2x0,25az0,5 mm?

Prikon pfes FLEX BUS+

Max. 1,1 W
(bez proudt pro X1, X2)

Frekvence testovacich pulst

1 az 25 Hz, nastavitelny

Doba trvani testovacich pulst

1 az 100 ms, nastavitelny

Priafezy vodicu

Jednozilny kabel nebo kabel se slaby-
mi vodici:

-~ 1x0,14 az 2,5 mm? nebo

- 2x0,14 220,75 mm’

Kabel se slabymi vodici s dutinkou
podle DIN 46228:

- 1x0,25 az 2,5 mm? nebo

- 2x0,25a20,5 mm?

Kapacita zatizeni

1 WF pii dobé trvani testovaciho
pulsu=4ms

0,5 WF pfi dobé trvani testovaciho
pulsu 1 ms

Udaj Popis

Pocet vystuptl 4

Druh vystupu ENP polovgqié: zkratova ochrana,
ontrola pfi¢cného zkratu

Vystupni napéti 24V DC (15,6 az 30 V DC)

Vystupni proud 2A

Celkovy proud Isum Max.3,2A

Sitka testovaciho pulzu < 0,65ms

Frekvence testovacich pulst Typ.0,8 Hz

Kapacita zatizeni Max. 0,5 puF

Odpor vedeni

Max. 100 Q

Délka vedeni

Max. 100 m, 1,5 mm?

Doba zpozdéni

V zévislosti na konfiguraci logiky

EFI pfipojeni _ Dvoutada
pruzinova svorka
Pocet EFl rozhrani 0 2

Datové rozhrani

Pfipojovaci sbérnice (FLEX BUS+)

Konfigura¢ni rozhrani

RS232

Rozméry (SxVxH) 22,5x106,5x120,8 mm Datové rozhrani Pfipojovaci sbérnice (FLEX BUS+)
Hmotnost 0,18 k¢ . 1 o .
3 7.3 Technické adaje WSO-XTDI
7.2.1 Napajeci zdroj (A1, A2) Udaj Popis
- Popi - .
Udaj opis Kategorie Kategor!e 4 (EN 13849@1)
Napéti 24V DC (16,8 a2 30 V DC) Kategorie 4 (EN 954-1%)
Druh sitového zdroje PELV nebo SELV Bezpecnostni stupen SIL3 (IEC61508)

Max. 96 W, zavislé na zatézi na vystu-

Performance Level

PL e (EN/ISO 13849)

Pfikon pech Q1 azQ4
Spinaci ¢as Max. 18s
4AgG

Zkratova ochrana

(se spoustéci kiivkou B nebo C)

PFHd 0,4E-09 1/h
Okolni teplota pfi provozu -25az+55°C
Skladovaci teplota —25az+70°C

L 22,5x96,5x 22,5x101,7x
Rozméry (5xVxH) 120,8 mm 120,8 mm
Hmotnost 0,10 kg 0,11 kg

7.1.1 Napajeci zdroj (A1, A2)
- Popis
Udaj E
WS0-CPUO WS0-CPU1
Napéti 24V DC (16,8 2230V DQC)
PELV nebo SELV

Druh sitového zdroje

Proud sitového zdroje pro napéjeni
CPU modulu musi byt omezen na
max. 4 A - bud pomoci sitového
zdroje nebo jisténi.

7.2.2 Vstupy (11 az 18)

Dovolena relativni vihkost vzduchu

10 az 95 % (bez kondenzace)

Okolni podminky

Podle EN61131-2
(55 °C, 95 % relativni vlhkost vzduchu )
bez agresivnich plyna

Odolnost proti vibracim

5 Hz az 500 Hz, Podle EN 61131-2

Druh kryti podle
EN/IEC 60529

Svorky: IP20
Kryt: IP40

Ptikon Max. 2,5W
Spinaci ¢as Max. 18s
4AgG

Zkratova ochrana

(se spoustéci kiivkou B nebo C)

Elektromagnet. kompatibilita

EN61131-2 (Z6na B), EN 61000-6-2,
EN 55011 (tfida A)

Trida ochrany

Spojeni systému

Konektor

Udaj Popis

Vstupni napéti HIGH 13az30VDC

Vstupni napéti LOW -5az+5VDC

Vstupni proud HIGH 24az3,8mA

Vstupni proud LOW -2,5az+2,1mA

Spinany proud (s mechanickymi 144 mApii5V

kontakty) 3mApfi24V

Doby odchylek 0,004 az 30 s, nastavitelny
Pocet vstupl 8

Prikon pies FLEX BUS+

Max. 1,4 W
(bez proudu pro X1 az X8)

Prafezy vodi¢u

Jednozilny kabel nebo kabel se slaby-
mi vodici:

- 1x0,14a% 2,5 mm? nebo

- 2x0,14a20,75 mm?

Kabel se slabymi vodici s dutinkou
podle DIN 46228:

- 1x0,25 az 2,5 mm? nebo

- 2x0,25az0,5 mm?

@ platne jen do 29.12.2009. Po tomto datu plati pouze norma EN ISO 13849-1.

MITSUBISHI Mitsubishi Electric Europe B.V. /// FA - European Business Group ///
AV ELECTRIC  Germany // Tel.: +49(0)2102-4860 /// Fax: +49(0)2102-4861120 ///
www.mitsubishi-automation.com

Rozméry (SxVxH) 22,5x106,5x120,8 mm

0,15 kg

Hmotnost
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